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1  Uber diese Dokumentation

1.1 Symbole und Hinweise

Die Sicherheitshinweise in dieser Dokumentation sind nach
Schwere der Gefahr unterschiedlich gestaltet.
Unmittelbare Lebensgefahr!
Hinweise mit dem Signalwort ,Gefahr” war-
nen Sie vor Situationen, die zu todlichen oder

schweren Verletzungen fiihren, falls Sie die
angegebenen Hinweise nicht beachten.

Lebensgefahr moglich!

Hinweise mit dem Signalwort ,Warnung” war-
nen Sie vor Situationen, die zu tédlichen oder
schweren Verletzungen fiihren kénnen, falls
Sie die angegebenen Hinweise nicht beachten.

Verletzungsgefahr!

Hinweise mit dem Signalwort ,Vorsicht” war-
nen Sie vor Situationen, die zu Verletzungen
flihren konnen, falls Sie die angegebenen Hin-
weise nicht beachten.

Sachbeschadigung!

Hinweise mit dem Signalwort ,Achtung” warnen Sie vor
Gefahren, die eine Sachbeschadigung zur Folge haben kon-
nen.

Texte neben diesem Pfeil sind Hinweise, die nicht
sicherheitsrelevant sind, aber wichtige Informatio-
nen fir das richtige und effektive Arbeiten geben.

2547620000/04/03.2021

Die situationsbezogenen Sicherheitshinweise kénnen folgen-
de Warnsymbole enthalten:

Symbol

Bedeutung

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Span-
nung

Warnung vor explosionsfahiger Atmosphare

Warnung vor elektrostatischer Aufladung von
Bauteilen

Warnung vor automatischem Anlauf

%) el gl

Dokumentation beachten

» Alle Handlungsanweisungen erkennen Sie an dem
schwarzen Dreieck vor dem Text.
= Aufzahlungen sind mit Strichen markiert.

1.2

Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK

Gesamtdokumentation

Die Dokumentation wendet sich an ausgebilde-
te Elektrofachkrafte, die mit den nationalen und
internationalen Gesetzen, Vorschriften und Stan-
dards vertraut sind.

Dieses Handbuch enthalt produktspezifische
Informationen und Hinweise zum Kommunikati-
onsmodul UR20-4COM-IO-LINK. Es erganzt das
Handbuch Remote-l/0-System u-remote
(Dokument-Nr. 1432780000), ersetzt es aber
nicht.

Die Anwendung der Webserverapplikation ist im
Handbuch u-remote-Webserver (Dokument-
Nr. 2112210000) beschrieben.

Alle Dokumente kdnnen Sie von der Weidmiiller
Website herunterladen.

Weidmiiller 3¢


http://www.weidmueller.de
http://www.weidmueller.de

4

1 Uber diese Dokumentation | Standarddatenstruktur

1.3

Standarddatenstruktur

Alle Angaben Uber die Struktur von Daten (z. B.
Prozessdaten, Parameter) beziehen sich auf das
interne Mapping von u-remote, wenn in den
Kopplerparametern das Standarddatenformat ein-

14 Beschriebene Softwareversionen

Das vorliegende Handbuch beschreibt die Firmware der
Feldbuskoppler in folgenden Versionen:

gestellt ist (s. Tabelle unten). Firmware
Wie diese Daten bei anderen Feldbusteilnehmern Best.-Nr. Feldbuskoppler Version
(L2, g e et WSS om0 wnarsoroo
formateinstellung des kommunizierenden Gerétes 2614380000 UR20-FBC-PB-DPV2 01.08.00
ab. Daher kann es vorkommen, dass Bytes in 1334880000 UR20-FBC-PN-IRT 01.07.00
einem Wort oder Worter in einem Doppelwort 2566380000 UR20-FBC-PN-RTV? 01.09.00
vertauscht dargestellt werden.
2659680000 UR20-FBC-PN-ECO 01.00.02
Standardeinstellungen der Datenformate 1334910000 UR20-FBC-EC, HW 02.xx.xx 01.11.00
Foldbuskopplor Standarddatenformat 1334910000 UR20-FBC-EC, HW 01.xx.xx 01.10.00
UR20FBCPB.DP. UR20-FBC.PBOPV? 2659690000 UR20-FBC-EC-ECO 01.00.01
UR20-FBCPNIRT, UR20-FBCPNIRTV 2476450000 UR20-FBC-MOD-TCP-V2 02.07.00
UR20-FBC-PN-ECO Motorola 1334930000 UR20-FBC-MOD-TCP 02.07.00
UR20-FBC-MOD-TCP, UR20-FBC-MOD-TCP-V2, 2659700000 UR20-FBC-MOD-TCP-ECO 01.00.00
UR20-FBC-MOD-TCP-ECO 1334920000 UR20-FBC-EIP, HW 02.xxxx 02.08.00
URZOFBCTAN 1334920000 UR20-FBC-EIP, HW 01.xx.xx 01.08.00
UR2CFBCEC, UR20 FRCECECO 1334900000 UR20-FBCON 01.07.00
UR20-FBCEP Inte 1334890000 UR20-FBC-CAN 01.07.00
UR20FBCON 1334940000 UR20-FBC-PL 01.07.00
UR20-FBC-PL
Geratebeschreibende Dateien
Feldbusprotokell  Version
PROFIBUS UR20-FBC-PB-DP: 2.88
UR20-FBC-PB-DP-V2: 2.88
PROFINET UR20-FBC-PN-IRT: 20190628
UR20-FBC-PN-IRT-V2: 20190628
UR20-FBC-PN-ECO: 20200701
EtherCAT UR20-FBC-EC: 45/49
UR20-FBC-ECECO: 52/53
Ethernet/IP 1.5
DeviceNet 1.3
CANopen 1.18
POWERLINK 01.01
Weidmiiller 3¢ Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK 2547620000/04/03.2021



Sprachdateien Webserver

1 Uber diese Dokumentation | Beschriebene Softwareversionen

Sprache Version Verfiigharkeit
Deutsch 01.04.00 Bei Lieferung
Englisch 01.04.00 Bei Lieferung
Chinesisch 01.04.00 Bei Lieferung
Franzosisch 01.04.00 Online verfiighar
Italienisch 01.04.00 Online verfiighar
Spanisch 01.04.00 Online verfiighar
Portugiesisch 01.04.00 Online verfiighar
Koreanisch 01.04.00 Online verfiighar
Japanisch 01.04.00 Online verfiighar

Zusitzliche Software

Software

u-mation configurator

Version

01.03.00

2547620000/04/03.2021
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2 Sicherheit | Allgemeine Sicherheitshinweise

2 Sicherheit

Dieser Abschnitt umfasst allgemeine Sicherheitshinweise
zum Umgang mit dem Kommunikationsmodul UR20-4COM-
I0-LINK . Spezifische Warnhinweise zu konkreten Handlun-
gen und Situationen werden an den entsprechenden Stellen
in der Dokumentation genannt. Nichtbeachtung der Sicher-
heits- und Warnhinweise kann zu Personenschaden und zu
Sachschaden fiihren.

Dieses Handbuch enthalt produktspezifische
Informationen und Hinweise zum Kommunikati-
onsmodul UR20-4COM-IO-LINK. Es ergéanzt das
Handbuch Remote-l/0-System u-remote
(Dokument-Nr. 1432780000), ersetzt es aber
nicht. Das Handbuch konnen Sie von der Weid-
muller Website herunterladen.

2.1  Alligemeine Sicherheitshinweise

Arbeiten an den u-remote-Produkten dirfen nur qualifizierte
Elektrofachkrafte mit Unterstiitzung durch unterwiesene
Personen durchfiihren. Eine Elektrofachkraft ist durch ihre
fachliche Ausbildung und Berufserfahrung befahigt, die er-
forderlichen Arbeiten auszufiihren und mdgliche Gefahren zu
erkennen.

Vor allen Arbeiten an den Produkten (Montage, Wartung,
Umbau) muss die Spannungsversorgung abgeschaltet und
gegen Wiedereinschalten gesichert werden. Bei Schutz-
kleinspannung (SELV/PELV) diirfen Arbeiten durchgefiihrt
werden. Bei Arbeiten im laufenden Betrieb diirfen Not-Aus-
Einrichtungen nicht unwirksam gemacht werden.

Die u-remote-Produkte enthalten keine Baugruppen oder
Bauteile, die durch den Anwender gewartet werden kdnnen.
Sollten sich Stérungen an einem u-remote-Produkt durch
die empfohlenen MalBnahmen (s. Kapitel 9) nicht beheben
lassen, muss das betroffene Produkt an Weidmuiller einge-
schickt werden. Bei Manipulationen am Produkt Gbernimmt
Weidmiuiller keine Gewahrleistung!

Elektrostatische Entladung

Die u-remote-Produkte kdnnen durch elektrostatische Ent-
ladung beschadigt oder zerstort werden. Beim Umgang
mit den Produkten sind die notwendigen SicherheitsmaB-
nahmen gegen elektrostatische Entladung (ESD) gemaR
IEC 61340-5-1 und IEC 61340-5-2 vorzusehen.

Alle Gerate werden ESD-geschiitzt verpackt ausgeliefert. Das
Aus- und Einpacken sowie die Montage und Demontage ei-
nes Gerates darf nur von qualifiziertem Personal unter Beach-
tung der ESD-Hinweise vorgenommen werden.

Weidmiiller 3¢

Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK

Offene Betriebsmittel

Die u-remote-Produkte sind offene Betriebsmittel, die aus-
schlieBlich in abschlieBbaren Gehausen, Schranken oder
elektrischen Betriebsraumen installiert und betrieben werden

Fur Anwendungen mit funktionaler Sicherheit muss das
umgebende Gehause mindestens IP54 erfiillen. Die giiltigen
Normen und Richtlinien zum Aufbau von Schaltschranken
sowie der Anordnung von Daten- und Versorgungsleitungen
miussen eingehalten werden.

Absicherung

Der Schutz vor Uberlastung der Anlage muss vom Betreiber
bereitgestellt werden. Die Netzteile zur Versorgung des Sys-
tems mit 24 V DC ebenso wie die Netzteile zur Einspeisung
an UR20-Modulen missen der Kategorie SELV entsprechen.
Die Ausgangsspannung des Netzteils zur Systemversorgung
muss der Uberspannungskategorie 1 nach IEC 61010 ent-
sprechen. Fir jedes einzelne Modul der u-remote-Station ist
beim Anschluss an duBere Stromkreise die entsprechende
Uberspannungskategorie zu beachten (s. technische Daten).

Der Anlagenhauptschalter, die Schalter der nachgelagerten
Kreise, die Leitungsquerschnitte und die Absicherung sind
gemal IEC 61010 auszulegen. Der Strombedarf muss fiir
jede u-remote-Station individuell berechnet werden wie im
Handbuch Remote-I/O-System u-remote beschrieben.

Bei Modulen ohne abgesicherte Sensor-/Aktorversorgung
mussen alle Leitungen zu den angeschlossenen Sensoren/
Aktoren entsprechend ihrem Leitungsquerschnitt abgesi-
chert werden (gem. DIN VDE 0298 Teil 4).

Um die UL-Spezifikation gema UL 248-14 zu erreichen,
ist ein Sicherungsautomat Typ B mit UL-Zulassung (z. B.
ABB Typ S201-B16) oder eine Sicherung von max. 10 A
(z. B. ESKA Art.-Nr. 522.227) einzusetzen.

Alle Anschliisse der u-remote-Komponenten sind gemaf

IEC 61131-2,Zone B, gegen Spannungsimpulse und Uber-
stréme geschiitzt. Ob ein zusitzlicher Uberspannungsschutz
erforderlich ist, muss der Betreiber gemaR IEC 62305 ent-
scheiden. Spannungen tber +/- 30 V kdnnen zur Zerstérung
von Kopplern und Modulen fiihren.

Erdung

Das Modul wird tiber eine FE-Feder an seiner Unterseite mit
der Tragschiene elektrisch verbunden. Diese Verbindung
wird nur dann sicher hergestellt, wenn die Montage sorg-
faltig und gemal Anleitung durchgefiihrt wird (Handbuch
Remote-I/O-System u-remote). Um die Erdung der Station
sicherzustellen, muss die Tragschiene tber Erdungsklemmen
(PE) mit der Schutzerde verbunden werden.

2547620000/04/03.2021
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Schirmung

10-Link Devices und konventionelle Sensoren/Aktoren wer-
den Uber ungeschirmte Leitungen an das Kommunikations-
modul UR20-4COM-IO-LINK angeschlossen.

2.2 BestimmungsgemiBer Gebrauch

Das Kommunikationsmodul UR20-4COM-IO-LINK ist ein
1/0-Modul der u-remote-Reihe. Es ist zum Einsatz in einer
u-remote-Station vorgesehen. Das Modul kann als 10-Link-
Master bis zu 4 10-Link-Devices in ein Automatisierungssys-
tem integrieren.

Die Produkte der u-remote-Reihe sind fir den Einsatz in der
industriellen Automation vorgesehen. Eine u-remote-Station
mit Feldbuskoppler und angeschlossenen Modulen ist fiir die
dezentrale Steuerung von Anlagen oder Anlagenteilen be-
stimmt. Uber den Feldbuskoppler werden alle Module einer
Station in eine Feldbusstruktur integriert und mit der tiber-
geordneten Steuerung verbunden. Die u-remote-Produkte
entsprechen der Schutzklasse IP20 (gem. IEC 60529). So-
fern nicht anders angegeben, kdnnen sie im Bereich Zone 2
(gem. Richtlinie 2014/34/EU) sowie im sicheren Bereich
eingesetzt werden.

Zum bestimmungsgemaRen Gebrauch gehort auch das
Beachten der Dokumentation. Das in diesem Handbuch be-
schriebenen Produkt darf nur fur die vorgesehenen Einsatz-
falle und nur in Verbindung mit zertifizierten Fremdgeraten
und -komponenten verwendet werden. Bei abweichender
Verwendung kdnnen die produkteigenen SchutzmaRnahmen
unwirksam werden.

2547620000/04/03.2021
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2 Sicherheit | BestimmungsgemaRer Gebrauch

2.3 Einsatzim explosionsgefahrdeten Bereich

Falls Sie das Modul im explosionsgefahrdeten Bereich ein-
setzen, missen Sie das Kapitel 2.3 im Handbuch Remote-
1/0-System u-remote (Dokument-Nr. 1432780000) be-
achten.

Das Handbuch kénnen Sie von der Weidmiiller Website her-
unterladen.

Weidmiiller 3¢
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2.4 Rechtliche Hinweise

Das Kommunikationsmodul UR20-4COM-IO-LINK ist CE-
konform gemaR der Richtlinie 2014/30/EU (EMV-Richtlinie).
Ferner entspricht es den Anforderungen der ATEX-Richtlinie
2014/34/EU.

Die Messergebnisse gemaR CISPR 16-2-3 zeigen, dass die
u-remote-Produkte die Grenzwerte flir Funkstérungen gemaf
CFR 47 Teil 15, Abschnitt B, §15.109, Class A (2010) und
ICES-003, Punkt 5, Class A (2012) einhalten.

In den u-remote-Produkten sind Bestandteile folgender freier
Software-Produkte integriert:

Komponente Lizenz Link
eCos modified GPL http://ecos.sourceware.org/license-overview.
html
U http://web.archive.org/
Wengerver MIT web/20111015092802/http://code.google.
com/p/mongoose/source/browse/LICENSE
. https://github.com/jquery/jquery/blob/master/
iQuery MIT LICENSE.txt
jQuery-cus- MIT https://github.com/jquery/jquery/blob/master/
tomSelect LICENSE.txt
. . https://github.com/jquery/jquery/blob/master/
jQuery-i18n  MIT LICENSE ixt
jQuery- MIT https://github.com/jquery/jquery/blob/master/
overscroll LICENSE.txt
. L https://github.com/jquery/jquery/blob/master/
Queryai— MIT LICENSE.txt
. https://github.com/Stuk/jszip/blob/master/

I5Zip MIT LICENSE.markdown
md5 (as part . https://code.google.com/archive/p/crypto-js/
of CryptoJS) modified BSD wikis/License.wiki

Apache https://github.com/adobe-webplatform/Snap.

Snap-svg license 2.0 svg/blob/master/LICENSE

https://github.com/jashkenas/underscore/blob/
master/LICENSE
https://github.com/janl/mustache.js/blob/
master/LICENSE

underscore MIT

mustache MIT

Im u-mation configurator sind Bestandteile freier Software-Pro-
dukte integriert. Die Lizenzbestimmungen sind im Programm
abrufbar.

8  Weidmiiller 3¢ Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK
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3 Uberblick 10-Link

3 Uberblick 10-Link

Industrial Ethernet

Feldbus

"6’1‘ @ IO-Link-Master
o

[

Q@ I10-Link-Master

10-Link in der Automatisierungstechnik

10-Link ist ein Kommunikationsprotokoll fiir die Automatisie-
rungstechnik. |0-Link ermdglicht eine serielle, bidirektionale
Punkt-zu-Punkt-Kommunikation zwischen Geraten auf der
Sensor-Aktor-Ebene und Geraten auf der Feldebene oder
Steuerungsebene. Neben zyklischen Prozessdaten konnen
Uber 10-Link azyklisch Parameter, Diagnosen und Identifi-
kationsdaten ausgetauscht werden. 10-Link ist unter der
Bezeichnung ,single-drop communication interface for small
sensors and actuators” (SDCI) in der IEC 6113 1-9 weltweit
standardisiert.

Ein 10-Link-System besteht aus zwei Komponenten:

- 10-Link-Master: stellt die Schnittstelle zwischen 10-Link-
Devices und dem libergeordneten Kommunikationssys-
tem dar.

= 10-Link-Device: kommunikationsfahiges Feldgerat, z. B.
ein Sensor, das von einem |0-Link Master kontrolliert
wird.

10-Link-Master und I0-Link-Device kommunizieren lber die
Schalt- und Kommunikationsleitung C/Q. Das IO-Link-Device
wird vom |O-Link-Master tber die Leitungen L+ und L-

mit Spannung versorgt. Je nach Portklasse verfligt ein
10-Link-Port tiber zuséatzliche Anschlisse:

- Portklasse A: Die Funktion des zusatzlichen Anschlus-
ses wird vom Hersteller gewahlt. Haufig wird dieser
Anschluss mit einem digitalen Eingang oder Ausgang
belegt.

- Portklasse B: Der |0-Link-Master stellt iber zwei weitere
Anschlisse eine zweite Versorgungsspannung bereit.

Ein 10-Link-Device wird in 3-Leiter-Technik oder 5-Leiter-Tech-
nik mit einem 10-Link-Port des 10-Link-Master verbunden.

2547620000/04/03.2021
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+24V DC

L+

10-Link 4,8/38,4/230,4 kBaud 10-Link

c/a

SI0 —|— SI0

10-Link-Device 10-Link-Master

Kommunikationsprinzip 10-Link

Die 10-Link-Ports konnen im 10-Link-Modus fiir bidirektionale
Kommunikation oder im SIO-Modus als digitale Ein- oder
Ausgange betrieben werden. Im 10-Link-Modus stellt der
10-Link-Master nach dem Einschalten automatisch die richti-
ge Ubertragungsgeschwindigkeit fiir die 10-Link-Kommunika-
tion ein. AnschlieBend prift der 10-Link-Master die ldentitat
des |0-Link-Devices (Gerateprifung). Die Data-Storage-Funk-
tion stellt die korrekte Parametrierung der 10-Link-Devices
nach dem Tausch von |0-Link-Device oder |O-Link-Master
ohne zusatzliche Programmierung sicher.

I0-Link-Devices konnen Sie mit einer Konfigurationsan-
wendung oder Uber azyklische Dienste parametrieren.

Dazu bendtigen Sie geratebeschreibende Dateien der
I0-Link-Device-Hersteller (I0DDs). Sie konnen IODDs mit dem
10DDfinder auf der Webseite des |0-Link-Konsortiums suchen
und herunterladen.

Weiterfuhrende Informationen zu 10-Link und
I0DDs finden Sie unter www.io-link.com.

Weidmiiller 3¢
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4 Modulbeschreibung

Digitales Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK (Best.-Nr. 1315740000)

Das digitale Kommunikationsmodul UR20-4COM-IO-LINK
ist ein 10-Link-Master nach 10-Link-Spezifikation V1.1.2. An
jedem Steckverbinder kann ein I0-Link-Device angeschlos-
sen werden. Die 10-Link-Devices miissen der Portklasse A
entsprechen. Portklasse B ist moglich, wenn zusatzliche
Potentialverteilungsmodule verwendet werden. An jedem
Steckverbinder kann zusatzlich ein digitaler Eingang genutzt
werden.

Uber jeden 10-Link-Port werden Prozessdaten mit dem
angeschlossenen I0-Link-Device ausgetauscht. Zusatzlich
konnen darliber azyklische Daten ausgetauscht werden
(Diagnosedaten, Parameterdaten, Statusinformationen). Die
Parameterdaten der angeschlossenen 10-Link-Devices kon-
nen im Mastermodul gespeichert werden, wo sie von einem
Parametrierserver verwaltet werden (Data-Storage). Dadurch
kann der |0-Link-Master oder ein |0-Link-Device (ab 10-Link-
Spezifikation Version 1.1) sehr einfach ausgetauscht werden.
Die vier Kommunikationskanéle konnen auch als digitale
Eingédnge oder Ausgange mit Standardfeldgeraten genutzt
werden.

An jedem Kanal ist eine Status-LED angeordnet. Die Modul-
elektronik versorgt die angeschlossenen Gerate aus dem
Eingangsstrompfad (l,y)-

Die Eingédnge sind gegen Spannungsimpulse und Uberstré-
me geschiitzt. Spannungen lber 30 V kdnnen zur Zersto-
rung des Moduls fuhren.

Weidmiiller 3¢ Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK

Mit der Software u-mation configurator konnen Sie das |O-Link-
System fir das UR20-4COM-IO-LINK konfigurieren.

Von folgenden Modultypen dirfen in einer u-re-
mote-Station insgesamt maximal 3 Stiick verbaut
werden, entweder typengleich oder gemischt:

- UR20-1COM-SAI-PRO
- UR20-4COM-IO-LINK

2547620000/04/03.2021
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4.1 Geritebeschreibung

Kommunikationsmodul UR20-4COM-10-LINK

Losehebel fir Tragschienenbefestigung
Systembus

Systemstrompfad

Eingangsstrompfad
Ausgangsstrompfad

Aufnahmen fiir Modulmarkierer
Typenbezeichnung

Entriegelung Anschlussrahmen
Status-LED Modul (Sammelmeldung)
Steckverbinder

Status-LED Kanale

Rasthaken seitliche Modulverriegelung
Tragschienenful®

Typenschild

ONOCTHE WN =

—_— e e 2 - (D
BN =OO

Komponenten eines 1/0-Moduls

Basismodul

Elektronikeinheit

Entnahmehebel fiir Elektronikeinheit
Anschlussrahmen

Steckverbinder
Steckverbindereinheit

DT HE WN =
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4 Modulbeschreibung | Anschliisse

4.2 Anschliisse 4.3 LED-Anzeigen
- Status-LED Modul
T Griin: Kommunikation auf Systembus
Rot: Stérungsmeldung
1.1 Gelb: Status COM 1
el 12 | Rot: Fehler I0-LinkPort 1
L-1 10-LINK
L+ 1 Device
DI 14 | Gelb: Status DI 1
e/az2 2.1 | Gelb: Status COM 2
-2 I0-LINK
L+ 2 Device 22 Rot: Fehler [0-Link-Port 2
DI 2
c/03 24 Gelb: Status DI 2
L-3 10-LINK
L+3 Device 3.1 Gelb: Status COM 3
DI 3 3.2 Rot: Fehler I0-Link-Port 3
c/a4
L-4 I0-LINK 34 | Gelb: Status DI 3
L+ 4 Device
D4 4.1 Gelb: Status COM 4
= 4.2 | Rot: Fehler I0-Link-Port 4
=
Anschlusshild UR20-4CONHO-LINK 44 | Gelb: Status DI 4

Ein Steckverbinder entspricht einem |O-Link-Port vom Typ A.

LED-Anzeigen UR20-4COM-10-LINK

Steckverbinder  Anschluss Signal Funktion

= 1 C/Q  I10-Link-Kommunikation
B2 2 L- GND IN

ORE 3 L+ 24VDCIN

O= 4 4 DI Digitaler Eingang (Typ 1)

Eine Beschreibung, wie 10-Link-Devices fiir beide Portklassen
und Standardfeldgerate an das Modul angeschlossen wer-
den, finden Sie in Kapitel 5.

Weidmiiller 3¢ Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK 2547620000/04/03.2021



44 Blockschalthild

4 Modulbeschreibung | Blockschaltbild

1 '
' c c @ 4x — 1
1 . c/al
| System H H ~ 8 v |
bus O |L+1
! A ©| |bi1 !
! 1
! 0] [ca2 '
! Usvs Ol |L-2 1
1 GND Ol |L+2 1
1 1Of |oi2 .
! GND IN 4 = !
1 O] |cas .
N 24VDCIN . S |63 .
. — 1O |oi3 1
! __ 1
1 O] |cas .
O| [L-4
) O| |L+4 !
! 1] Ol |oia !
1 ouT .
' 1
Blockschalthild UR20-4COM-10-LINK
Die Nummerierung der Kanale im u-remote-System weicht
von der Nummerierung der |0-Link-Ports gemaf 10-Link-
Spezifikation ab. Die folgende Tabelle zeigt die Zuordnung
von Steckverbindern und Kanélen zu 10-Link-Ports flir das
Kommunikationsmodul UR20-4COM-IO-LINK.
Steckverbinder 10-Link-Port Kanal
1 1 0
2 2 1
3 3 2
4 4 3
2547620000/04/03.2021 Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK Weidmiiller 3¢
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4 Modulbeschreibung | Technische Daten

45 Technische Daten

Systemdaten

Daten (kopplerabhéangig)

s. Kapitel 8

Schnittstelle u-remote-Systembus
Ubertragungsrate Systembus 48 MBit/s

Digitale Eingange

Anzahl 4

Eingangstyp Typ 1 und Typ 3 nach IEC 61131-2
Eingangsspannung low <bV

Eingangsspannung high >11V

10-Link-Anschliisse

Anzahl 4

Anschluss I0-Link gem. IEC 611319
ﬁbertragungsrate 4.8 kBaud / 38,4 kBaud / 230,4 kBaud abhéngig vom angeschlossenen |0-Link Device

Ausgangsstrom C/Q im DO-Mode

01A

Eingangstyp im DI-Mode"

Typ 1 und Typ 3 nach IEC 61131-2

Ausgangsstrom L+

0,5 A pro Kanal, Summe 2 A

Leitungsbrucherkennung ja

Kurzschlussfest ja

Moduldiagnese ja
Einzelkanaldiagnose ja

Versorgung

Versorgungsspannung 24V DC+20 %/-15 %
Stromaufnahme aus Systemstrompfad I,; 8 mA

Stromaufnahme aus Eingangsstrompfad I,

Allgemeine Daten

25 mA + Sensorversorgung

Anschlussart LPUSHIN" eindrahtig, feindréhtig
Leiterquerschnitt 0,14 ... 1,5 mm? (AWG 16 ... 26)
MaBe Hohe 120,0 mm (mit Losehebel 128,0 mm)
Breite 11,5 mm
Tiefe 76,0 mm
Gewicht (Betriebszustand) 88
Schutzart (IEC 60529) IP20

1) Wenn C/Q als digitaler Eingang genutzt wird, darf das angeschlossene Gerat ausschlieBlich tiber L+ und L- desselben Kanals versorgt werden.

2) Unter Beriicksichtigung bestimmter Deratings sind auch groRere Einsatzhohen maglich. Bitte wenden Sie sich bei Bedarf an Ihre zusténdige Landervertretung.

Weidmiiller 3¢
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4 Modulbeschreibung | Technische Daten

Brennbarkeitsklasse UL 94 V-0
Thermische Daten Betrieb 20°C...+60°C
Lagerung, Transport 40°C..+85°C

Luftfeuchtigkeit Betrieb, Lagerung, Transport 5 % bis 95 %, nicht kondensierend gem. IEC 61131-2

Luftdruck Betrieb? > 795 hPa (Hghe < 2000 m) gem. IEC 61131-2
Lagerung, Transport > 700 hPa (Hohe < 3000 m) gem. IEC 61131-2

Potentialtrennung Priifspannung 500 V DC Feld/System (gem. EN 60079-15:2010)
Verschmutzungsgrad 2 (gem. DIN EN 60664-1:2008)
Uberspannungskategorie Il (gem. DIN EN 50178)

Vibrationsfestigkeit 5 Hz <f<8,4 Hz: 3,5 mm Amplitude gem. IEC 60068-2-6
8,4 Hz<f< 150 Hz 1 g Beschleunigung gem. IEC 60068-2-6

Schockfestigkeit 15 g tiber 11 ms, halbe Sinuswelle, gem. IEC 60068-2-27

Zulassungen und Normen

cULus

uL61010

Explosionsgefahrdeter Bereich Zone 2

ATEX Richtlinie 2014/34/EU

EMV

[EC61131-9

Explosionsschutz

IEC 60079-0:2012, IEC 60079-15:2010, EN 60079-0:2012,

EN 60079-15:2010

SPS

IEC61131-2,IEC61131-9

1) Wenn C/Q als digitaler Eingang genutzt wird, darf das angeschlossene Gerat ausschlieRlich iber L+ und L- desselben Kanals versorgt werden.
2) Unter Beriicksichtigung bestimmter Deratings sind auch groRere Einsatzhohen moglich. Bitte wenden Sie sich bei Bedarf an Ihre zusténdige Landervertretung.

2547620000/04/03.2021
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4 Modulbeschreibung | Einstellbare Parameter

4.6 Einstellbare Parameter
Ubersicht der einstellbaren Parameter UR20-4COM-I0-LINK
Kanal Bezeichnung Optionen' Default
0..3 Betriebsmodus deaktiviert (0) /DO (1) /DI (2) / 10-Link (3) deaktiviert
0..3 Port Zyklus Freilaufend (0) / Fester Zyklus (1) / Message sync (2) Freilaufend
0..3 Port Zykluszeit (n*0.1 ms) 4..1326 4
0..3 10-Link Geratepriifung deaktiviert (0) / Typgleichheit (1) / Identisch (2) deaktiviert
0..3 DS Aktivierungszustand deaktiviert (0) / aktiviert (1) / Leeren (2) deaktiviert
0..3 Kanaldiagnose deaktiviert (0) / aktiviert (1) deaktiviert
0..3 Prozessdatenlédnge Input 0 Byte (0)/ 1Byte (1) /2 Byte (2) / .../ 32 Byte (32) / auto (255) auto
0..3 Prozessdatenlange Output 0 Byte (0) / 1Byte (1) /2 Byte (2) / .../ 32 Byte (32) / auto (255) auto

1) Werte in Klammern fiir Modbus-TCP (ab Firmware-Version 02.00.00), CANopen, EtherCAT und EtherNet/IP via Klasse Module Parameter

Parameter , Betriehsmodus”

Der Parameter Betriebsmodus legt die Funktion des jeweiligen
10-Link-Ports fest (Anschliisse C/Q, L+ und L-). Der Parameter
beeinflusst nicht die Funktion des zuséatzlichen digitalen Ein-
gangs (Anschluss DI).

Deaktiviert (Default)
Die Versorgungsspannung an L+ und die Kommunikation
Uber C/Q sind deaktiviert.

DO

Der Anschluss C/Q funktioniert als digitaler Ausgang. Die
Lange der Prozessausgangsdaten fiir diesen 10-Link-Port ist
1 Byte.

DI

Der Anschluss C/Q funktioniert als digitaler Eingang. Die
Lange der Prozesseingangsdaten fiir diesen 10-Link-Port ist
1 Byte.

10-Link

Der 10-Link-Port verwendet den Anschluss C/Q fir 10-Link-
Kommunikation. Die Lange der Prozessdaten wird durch die
Parameter Prozessdatenlidnge Input und Prozessdatenlinge Output
bestimmt.

Weidmiiller 3¢
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Parameter ,,Port Zyklus”
Der Parameter Port Zyklus legt fest, wie die Zykluszeit des
10-Link-Ports bestimmt wird.

Freilaufend (Default)
Die Zykluszeit des |0-Link-Ports wird automatisch passend
zum angeschlossenen |0-Link-Device eingestellt.

Fester Zyklus
Die Zykluszeit des I0-Link-Ports ist auf den Wert eingestellt,
der durch den Parameter Port Zykluszeit (n*0,1 ms) festgelegt ist.

Die reale Zykluszeit des 10-Link-Ports hangt vom
angeschlossenen I0-Link-Device ab. Wenn Sie
eine Zykluszeit einstellen, die kleiner als die
minimale Zykluszeit des |0-Link-Devices ist, dann
wird automatisch die kleinstmogliche Zykluszeit
eingestellt.

Die Webanzeige wird nicht aktualisiert.

Message sync

Alle 10-Link-Ports mit dieser Parametereinstellung star-
ten gleichzeitig mit der Nachrichteniibermittlung. Das
10-Link-Device mit der langsten Zykluszeit an diesen
10-Link-Ports bestimmt die Zykluszeit.

2547620000/04/03.2021



Parameter , Port Zykluszeit (n*0,1 ms)”

Der Parameter Port Zykluszeit (n*0,1 ms) legt die Zykluszeit des
10-Link-Ports fest. Dieser Parameter ist nur relevant, wenn der
Parameter Port Zyklus auf Fester Wert eingestellt wurde.

Gemal 10-Link-Spezifikation wird die Zykluszeit tiber eine
Time Base (2 Bit) und einen Multiplikator (6 Bit) kodiert. Die
Kodierung ist abhangig von der Zykluszeit.

Kodierung der Zykluszeit

Zykluszeit Time Base Multipl. Berechnung
04ms..6,3ms 0,1ms 4..63 Time Base x Multipl.
6.4 ms..31,6ms 0.4 ms 0..63 6,4 ms+Time Base x Multipl.
320ms..1328ms 16 ms 0..63 32,0 ms+Time Base > Multipl.

4 ... 1326 (Default: 4)
Die eingestellte Zykluszeit des |0-Link-Ports ist
(4...1326) X 0,1 ms.

Parameter ,10-Link Geratepriifung”

Mit dieser Funktion konnen die Identifikationsmerkmale
eines angeschlossenen 10-Link-Device gepriift werden. Nur
wenn sie zu den Werten passen, die im |0-Link-Master einge-
stellt sind, wird die Ubertragung der Prozessdaten gestartet.

Zykluszeiten, die nicht wie oben kodiert werden
konnen, werden vom |O-Link-Master automatisch
in die nachstmagliche, kodierbare Zeit gewandelt.
Die Webanzeige wird nicht aktualisiert.

deaktiviert (Default)
Die Funktion ist deaktiviert, es findet keine Uberpriifung
statt.

Typgleichheit
Die Vendor ID und die Device ID werden abgeglichen.

Identisch
Die Vendor ID, die Device ID und die Seriennummer werden
abgeglichen.

2547620000/04/03.2021
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Parameter , DS Aktivierungszustand”

Der Parameter DS Aktivierungszustand aktiviert die Data-Storage-
Funktion. Die Data-Storage-Funktion kontrolliert den Paramet-
rierserver des 10-Link-Masters. Der Parametrierserver verwal-
tet die 10-Link-Device-Parameter, so dass der 10-Link-Master
oder ein 10-Link-Device (ab 10-Link-Spezifikation Version 1.1)
sehr einfach ausgetauscht werden konnen.

deaktiviert (Default)
Die Data-Storage-Funktion ist deaktiviert. Bereits gespeicher-
te Parameterdaten im |O-Link-Master bleiben erhalten.

aktiviert

Die Data-Storage-Funktion ist aktiviert. Die Parameterdaten
werden zwischen [0-Link-Master und 10-Link-Device ausge-
tauscht, sobald eine Inkonsistenz festgestellt wird. Die Rich-
tung des Austauschs hangt vom Status von I0-Link-Master
und |O0-Link-Device ab.

Ein Upload vom I0-Link-Device zum 10-Link-Master wird
durchgefiihrt, sobald ein angeschlossenes |O-Link-Device
einen Upload anfordert (gesetzes Upload-Flag) oder wenn
im 10-Link-Master keine gliltigen Daten vorliegen. Ein
|0-Link-Device fordert einen Upload bei jeder Anderung der
10-Link-Device-Parameter an.

Ein Download vom IO-Link-Master zum |O-Link-Device wird
durchgefiihrt, sobald die im 10-Link-Master gespeicherten
Parameterdaten vom angeschlossenen 10-Link-Device abwei-
chen und keine Upload-Anforderung durch das 10-Link- De-
vice vorhanden ist.

Data-Storage-Funktion aktiviert

Status 10-Link-Master  Status 10-Link-Device  Aktion
keine giiltigen Daten Upload-Flag gesetzt Upload
keine giiltigen Daten Upload-Flag nicht gesetzt Upload
giiltige Daten Upload-Flag gesetzt Upload
giiltige Daten Upload-Flag nicht gesetzt Download

Leeren
Die Data-Storage-Funktion ist deaktiviert. Bereits gespeicher-
te Parameterdaten im |O-Link-Master werden geloscht.

SchlieRen Sie bei aktivierter Data-Storage-
Funktion keine I0-Link-Devices mit unbekannten
Parametern an, um das Speichern falscher Para-
meter zu verhindern. Setzen Sie 10-Link-Devices
auf Werksteinstellungen zuriick, bevor Sie sie
anschlieBen.

Weidmiiller 3¢
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4 Modulbeschreibung | Einstellbare Parameter

Parameter , Kanaldiagnose”
Der Parameter Kanaldiagnese aktiviert Kanaldiagnosen.

Deaktiviert (Default)
Kanaldiagnosen sind deaktiviert.

Aktiviert
Kanaldiagnosen sind aktiviert.

Parameter , Prozessdatenldnge Input”

Der Parameter Prozessdatenlédnge Input legt fest, wie viele Bytes
der Prozesseingangsdaten des 10-Link-Masters durch die zyk-
lischen Eingangsdaten des angeschlossenen 10-Link-Devices
belegt werden.

0...32 Byte

Die zyklischen Eingangsdaten des angeschlossenen
10-Link-Devices belegen O ... 32 Byte der Prozesseingangsda-
ten des 10-Link-Masters.

auto (Default)
Die Lange der zyklischen Eingangsdaten wird automatisch
passend zum angeschlossenen 10-Link-Device eingestellt.

Parameter , Prozessdatenldnge Qutput”

Der Parameter Prozessdatenldnge Output legt fest, wie vie-

le Bytes der Prozessausgangsdaten des |O-Link-Masters
durch die zyklischen Ausgangsdaten des angeschlossenen
10-Link-Devices belegt werden.

0...32Byte

Die zyklischen Ausgangsdaten des angeschlossenen
10-Link-Devices belegen O ... 32 Byte der Prozessausgangs-
daten des |O-Link-Masters.

auto (Default)
Die Lange der zyklischen Ausgangsdaten wird automatisch
passend zum angeschlossenen 10-Link-Device eingestellt.

Weidmiiller 3¢ Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK
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5 Montage und Installation | I0-Link-Device anschlieRen

b Montage und Installation

5.1 10-Link-Device anschlieBen

Explosionsgefahr!
Bei Montagearbeiten kann es zu Funken-
bildung und iberméaRiger Erwarmung von

Oberflachen kommen Das Modul kann zerstort werden!

» Stellen Sie vor Beginn der Arbeiten sicher, Die Spannung zwischen C/Q und L- darf nicht groBer sein
dass keine explosionsfahige Atmosphire als die Spannung zwischen L+ und L-.
herrscht! » SchlieBen Sie Geréte ausschlieBlich wie gezeigt an.

» Bei Anwendungen in explosionsgeféhrde- . . .
ten Bereichen beachten Sie die Installati- Verwenden Sie ungeschirmte Leitungen von
ons- und Errichtungsvorschriften der maximal 20 m Lange, um IO-Link-Devices anzu-

schlieRen.

EN 60079-15 und landesspezifische Vor-
schriften.

10-Link-Device fiir Klasse-A-Port anschlieBen

Gefidhrliche Beriihrungsspannung!

» Fuhren Sie Montage- und Verdrahtungsar-
beiten nur im spannungsfreien Zustand
aus.

» Stellen Sie sicher, dass der Montageort
spannungsfrei ist!

UR20-4COMHO-LINK 10-Link-Device
ACHTU NG 10-Link-Device fiir Klasse-A-Port anschlieBen (Anschluss DI optional)
Zerstorung des Produkts durch elektro-
statische Entladung! » SchlieBen Sie das I0-Link-Device wie in der Abbildung
Die u-remote-Produkte konnen durch elektro- gezeigt an.

statische Entladung zerstort werden.

» Achten Sie auf ausreichende Erdung von D,'e Verwendung des zusatz.llchen. d'g'tal?n
. « Eingangs am Anschluss Dl ist optional. Sie
Personen und Arbeitsgerat!

konnen diesen digitalen Eingang z. B. verwenden,
wenn das 10-Link-Device ein zusatzliches
» Beachten Sie unbedingt auch die Gesamtdo- Schaltsignal bereitstellt.

kumentation im Handbuch

Remote-1/0-System u-remote.

» Fiihren Sie alle Arbeiten zur Montage/Demontage und
das Austauschen von Bauteilen so durch, wie im u-remote
Handbuch beschrieben.

2547620000/04/03.2021 Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK Weidmiiller 3¢ 19



5 Montage und Installation | Standardfeldgerate anschlieRen

10-Link-Device fiir Klasse-B-Port anschlieBen
Um ein 10-Link-Device mit Klasse-B-Port an lhre u-remote Sta-
tion anzuschlieBen benoétigen Sie zusatzlich folgende Poten-
tialverteilungsmodule:
- fiir Eingangsstrompfad

- UR20-16AUX-l (Best.-Nr. 1334770000)

- UR20-16AUX-GND-I (Best.-Nr. 1334800000)
= flir Ausgangsstrompfad

- UR20-16AUX-0 (Best.-Nr. 1334780000)

- UR20-16 AUX-GND-O (Best.-Nr. 1334810000)

GND ((H™ | 24ve (=T
N24) LO™Y  (p2a) \ O 2
=3 =3
C)I=4 C)I=4

O O

UR20-16AUX-GND-x  UR20-16AUX-x UR20-4COM-IO-LINK

10-Link-Device

10-Link-Device fiir Typ-B-Port anschlieBen
» Montieren Sie die drei Module in einer u-remote Station.

» SchlieBen Sie das |0-Link-Device wie in der Abbildung
gezeigt an.

Weidmiiller 3¢
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5.2 Standardfeldgerite anschlieBen

Das Modul kann zerstort werden!

Die Spannung zwischen C/Q und L- darf nicht groBer sein
als die Spannung zwischen L+ und L-.
» SchlieBen Sie Gerate ausschliellich wie gezeigt an.

Sensor an C/Q anschlieBen

Sensor an C/Q anschlieBen

» SchlieBen Sie den Sensor wie in der Abbildung gezeigt
an.

Sensor an DI anschlieBen

o°1 -

o=’ o

ol L+ YO=H——
DG4 =2 » avDe DI (A

Sensor an DI anschlieBen

» SchlieBen Sie den Sensor wie in der Abbildung gezeigt
an.

Verbraucher an C/Q anschlieBen

Verbraucher an C/Q anschlieBen

» SchlieBen Sie den Verbraucher wie in der Abbildung
gezeigt an.
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6 Inbetriebnahme

Explosionsgefahr!

» Stellen Sie vor Beginn der Arbeiten sicher,
dass keine explosionsfahige Atmosphare
herrscht!

Eingriff in die Steuerung!

Bei der Inbetriebnahme sind Manipulationen

an der Anlage moglich, die zu lebensgefahr-

lichen Personenschaden und zu Sachscha-

den fuhren konnen.

» Stellen Sie sicher, dass es nicht zum unbe-
absichtigten Anlaufen von Anlagenteilen
kommen kann!

Produkt kann zerstort werden!

» Fiihren Sie vor jeder Inbetriebnahme eine Isolationspri-
fung der Station durch (s. Abschnitt 7.6 im Handbuch
Remote-l/O-System u-remote).

» Beachten Sie unbedingt auch die Gesamtdo-
kumentation im Handbuch
Remote-1/0-System u-remote (Dokument-
Nr. 1432780000) und im Handbuch
u-remote-Webserver (Dokument-Nr.
2112210000).

6.1 Voraussetzungen

Bevor Sie mit der Inbetriebnahme beginnen, miissen die fol-

genden Voraussetzungen gegeben sein:

= Die Steuerung ist in Betrieb.

- Die u-remote-Station ist vollstandig montiert und verkabelt.

- Feldbuskoppler und UR20-4COM-IO-LINK-Modul verwen-
den die aktuellen Firmware-Versionen

= Steuerung und u-remote-Station sind miteinander verbun-
den, ein PC/Laptop ist ebenfalls angeschlossen.

- Die Stromversorgung ist eingeschaltet.

2547620000/04/03.2021
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6 Inbetriebnahme | Voraussetzungen

6.2 Geritebeschreibende Dateien

» Laden Sie die aktuellen geratebeschreibenden Dateien
von der Weidmiiller-Website herunter.

Dies konnen sein:

- GSDML-Dateien fiir PROFINET-Koppler

— GSD-Dateien fiir PROFIBUS-Koppler

- ESI-Dateien fiir EtherCAT-Koppler

- EDS-Dateien fiir EtherNet/IP-Koppler

- EDS-Dateien fiir DeviceNet-Koppler

- EDS-Dateien fiir CANopen-Koppler

- XDD-Dateien fir POWERLINK-Koppler
Legen Sie die ggf. mitgelieferten Bitmap-Dateien

I zur Visualisierung der Koppler immer in demsel-

ben Ordner ab wie die geratebeschreibenden
Dateien.

Sie bendtigen die aktuellen geratebeschrei-
benden Dateien, um alle Funktionen des
Kommunikationsmoduls UR20-4COM-IO-LINK zu
nutzen.

Die Benennung der GSDML-Dateien folgt immer diesem
Muster: GSDML_V2.3-WI-UR20-yyyymmdd.xml. Am Datum
im Dateinamen (dd.mm.yyyy) kdnnen Sie den Stand der
GSDML-Datei ablesen und erkennen, ob Sie die aktuelle Ver-
sion bereits verwenden.

Die Versionsnummer einer GSD-Datei konnen Sie der Da-
tei entnehmen. Wenn Sie die Datei mit einem GSD-Editor
offnen, finden Sie die Versionsnummer im Eintrag Info_Text.
Wenn Sie die Datei mit einem Texteditor 6ffnen, finden Sie
die Versionsnummer im Eingangskommentar.

Die Versionsnummer einer ESI-Datei konnen Sie der Datei
entnehmen. Wenn Sie die Datei mit einem Texteditor 6ffnen,
finden Sie die Versionsnummer im Attribut FileVersion des
Vendor-Tags.

Die Versionsnummer einer EDS-Datei konnen Sie der Datei
entnehmen. Offnen Sie die Datei dazu mit einem Texteditor.
— EtherNet/IP: Eintrag Revision im Abschnitt File

= DeviceNet: Eintrag Revision im Abschnitt File

= CANopen: Eintrag FileVersion im Abschnitt Filelnfo

Die Versionsnummer einer XDD-Datei konnen Sie der Datei
entnehmen. Wenn Sie die Datei mit einem Texteditor 6ffnen,
finden Sie die Versionsnummer im Attribut fileVersion des
ProfileBody-Tags.

Weidmiiller 3¢
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6 Inbetriecbnahme | Vorgehen bei der Inbetriebnahme

6.3  Vorgehen bei der Inbetriebnahme

Software aktualisieren
» Aktualisieren Sie die Firmware des Feldbuskopplers und
der UR20-4COM-IO-LINK-Module auf die neueste Version.

10-Link-Master konfigurieren

» Installieren Sie die aktuellen geratebeschreibenden
Dateien.

» Konfigurieren Sie die Steuerung und das Netzwerk wie
gewohnt.

» Flgen Sie den gewilinschten Feldbuskoppler und das
UR20-4COM-IO-LINK-Modul zu ihrer Konfiguration hinzu.

» Passen Sie die Prozessdatenlange des UR20-4COM-IO-
LINK-Moduls und des Feldbuskopplers an lhre
10-Link-Device-Konfiguration an.

Das Vorgehen bei der Anpassung der Prozessdatenlange

hangt davon ab, welchen Feldbuskoppler und welches Engi-

neering-Tool Sie verwenden.

Fiir Beispiele zur Inbetriebnahme beachten Sie die Abschnit-
te 6.4 bis 6.8.

10-Link-Port parametrieren

Die I0-Link-Ports werden (iber die Parameter des
10-Link-Masters parametriert. Ein Feldgerat wird tber die
geeignete Parametrierung des zugehorigen |0-Link-Ports ein-
gebunden. Eine Ubersicht iiber alle Parameter finden Sie in
Abschnitt 4.6.

» Stellen Sie fir jeden |0-Link-Port den Parameter Betriebsmo-

dus so ein, dass die Einstellung zum angeschlossenen
Gerat passt.
» Andern Sie weitere Parameter wie gewiinscht.

10-Link-Devices online konfigurieren
Mit dem u-mation configurator konnen Sie das 10-Link-System im
laufenden Betrieb konfigurieren.

» Starten Sie den u-mation configurator.

» Stellen Sie eine Verbindung zwischen Rechner und
u-remote-Station her.

» Aktivieren Sie die 10-Link-Ports, an denen I0-Link-Devices
angeschlossen sind.

» Ordnen Sie diesen 10-Link-Ports die korrekten I0ODDs zu.

Parametrieren Sie die |O-Link-Devices.

» Schreiben Sie die gednderten Parameter auf die
10-Link-Devices.

v
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Weitere Informationen zur Installation und Bedienung des
u-mation configurators finden Sie in Kapitel 7 und in der integ-
rierten Online-Hilfe.

10-Link-Device-Konfiguration auf u-remote-Station laden

Sie konnen eine exportierte 10-Link-Device-Konfiguration
Uber den u-remote-Webserver auf die u-remote-Station laden.
Dieses Vorgehen eignet sich, wenn Sie diesselbe Konfigurati-
on mehrfach verwenden wollen.

» Beachten Sie unbedingt auch die Gesamtdo-
kumentation im Handbuch u-remote-Web-
server (Dokument-Nr. 2112210000).

Falls Sie gleichzeitig liber den u-mation configurator
und den u-remote-Webserver auf einen Feldbus-
koppler zugreifen, kann es zu Zugriffskonflikten
kommen.

» Starten Sie den u-remote-Webserver.

» Offnen Sie die Komponentenansicht des 10-Link-Moduls,
indem Sie in der Stationslibersicht auf das |0-Link-Modul
klicken.

» Klicken Sie in der Komponentenansicht auf Device-Kon-
figuration laden.

(0x 00 00
(0x 0000
(0x 00 01
(0x 0000
(ex0000
(0x0000
(0x0000
(0x 0001

10-Link-Device-Konfiguration auf u-remote-Station laden

» Waihlen Sie die gewilinschte Konfigurationsdatei (.json)
und klicken Sie auf Offnen.

Ein Dialog mit Angaben zur 10-Link-Device-Konfiguration 6ff-

net sich.

» Priifen Sie, ob die Angaben zur 10-Link-Device-Konfigura-
tion zur realen Konfiguration passen.

» Klicken Sie auf Hochladen.

Die 10-Link-Device-Konfiguration wird auf das Modul ge-
schrieben.
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Weitere Informationen zur Installation und Bedienung des
u-mation configurators finden Sie in Kapitel 7 und in der integ-
rierten Online-Hilfe.

Sie erhalten eine Fehlermeldung, falls die
10-Link-Device-Konfiguration nicht zu den ange-
schlossenen 10-Link-Devices passt.

2547620000/04/03.2021
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6 Inbetriecbnahme | Inbetriebnahme mit SIMATIC Manager (PROFINET)

6.4 Inbetriebnahme mit SIMATIC Manager
(PROFINET)

Geritebeschreibende Dateien installieren

» Offnen Sie im Hardwarekonfigurator: Extras/GSD-
Dateien installlieren

» Waihlen Sie das Verzeichnis, in dem Sie die geratebe-
schreibenden Dateien abgelegt haben.

Die verfligbaren Dateien werden angezeigt.

Wahrend die Dateien installiert werden, darf im

Hardwarekonfigurator kein Projekt ge6ffnet sein!

» SchlieBen Sie gdf. alle gedffneten Projekte,
bevor Sie die gerdatebeschreibenden Dateien
installieren.

GSD-Dateien installieren [ =

GED-Dateien installieren Iaus dem Yerzeichniz j

“ADesktoph0T23GSDML

Durchsuchen ...

Profinet Device for modular distibuted 1/0 System IP20

Installieren | Pratokoll anzeigen Alle auswahlen Alle abwahlen

Schiisben |

GSDML-Datei auswahlen

Hilfe

» Markieren Sie die Dateien, die Sie installieren wollen.

» Klicken Sie auf Installieren.

» Wenn die Installation beendet ist, klicken Sie auf Schlie-
RBen.

» Aktualisieren Sie den Geratekatalog mit Extras/Katalog
aktualisieren.

Im Geratekatalog werden jetzt die Gerate der aktuellen gera-

tebeschreibenden Datei aufgelistet.

Weidmiiller 3¢
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6 Inbetriecbnahme | Inbetriebnahme mit SIMATIC Manager (PROFINET)

10-Link-Master mit SIMATIC Manager einbinden

» Starten Sie den SIMATIC Manager.

» Erstellen Sie ein neues Projekt oder 6ffnen Sie ein beste-
hendes Projekt.

» Konfigurieren Sie die Steuerung und das Netzwerk wie
gewohnt.

» Fligen Sie den passenden u-remote Feldbuskoppler zum
Subnetz hinzu.

» Klicken Sie im Hardwarekonfigurator auf das Icon fiir den
Feldbuskoppler.

Im unteren Teil des Fensters wird die Baugruppenliste ange-

zeigt.

» Klicken Sie in der Baugruppenliste auf den Steckplatz, an
dem Sie den I0-Link-Master hinzufiigen wollen.

Die geratebeschreibenden Dateien unterstiitzen verschie-
dene Konfigurationen fiir das UR20-4COM-IO-LINK-Modul.
Die Konfigurationen unterscheiden sich nur in der Lange
der Prozessdaten fiir die angeschlossenen |0-Link-Devices,
z. B. 16 Byte Eingangsdaten und 16 Byte Ausgangsdaten
fir 10-Link-Devices bei der Konfiguration UR20-4COM-IOL-
16BYTE-INOUT.

B0 Wheiterz FELDGERATE .
=10
B+ UR20 System
E-ga UR2D-FBCPNRT Prafinet Device
a4

UR20-CNT-100-100
UR20-1CHT-500
UR20-1C0OM-232-485-422
UR20-1C0M-54)-PRO
UR20-1551

UR20-2CHT-100
UR20-2FCNT-100
URZ0-4C0OM-I0L-16BY TEANOUT
URZ0-4C0OM-I0L-32B TEANOUT
UR20-4C0M-0L-4BYTE-INOUT
UR20-4C0M-0L-8BYTE-NOUT

m

!

1315740000 %,
(Weidmiiler -
10-WODLIL 4 COM 0-LINK: status byte plus 510 byte plus 16 byte input and output image

(GSDML 2 21 UR 20-207 7091 3.aml

Modul mit passender Prozessdatenlidnge wihlen

» Ermitteln Sie die erforderliche Prozessdatenlange des
10-Link-Masters, indem Sie die Lange der Eingangsdaten
und Ausgangsdaten der angeschlossenen |O-Link-Devices
addieren.

» Waihlen Sie im Geratekatalog das UR20-4COM-IO-LINK-
Modul mit einer Prozessdatenlange gleich oder groBer
der erforderlichen Lange.

» Doppelklicken Sie auf das Modul oder ziehen Sie es in die
Baugruppenliste.

Das Modul wird in der Baugruppenliste angezeigt.
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& HW Konfig - [SIMATIC 300 (Konfiguration) - UR20_I0L_SAMPLE]
Bl Station | Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hiffe
[Station | g 5y

DE+E G & ke bal@ma 8w

| >

=OUR Bhemet(1): PROFINET-I0-Gystem (100) L

1 -

2 CPU 317-2 PN/DP H ‘@l UR20-F

Xi MPUDP 3

=1 =

X2FIR Pot 1

X2P2R FPoit 2

3 °

<« I, ’

@] 1) UR20FBECPIAT

Steckplatz Baugupps Bestellhummer Ebdiesse | Adciesse | Diagno.. | K. |

OM-I0L-16BYTE-IN™

& B URIOFECFNAET I ITLEER008 &7 & -

" LR NART P ST E

Ao 7 (] Aws araEr |ﬂ
At S |

Einfiigen moglich

10-Link-Master im SIMATIC Manager zufiigen (Beispiel: PROFINET)

10-Link-Port mit SIMATIC Manager parametrieren

Die I0O-Link-Ports werden lber die Parameter des
|0-Link-Masters parametriert. Eine Ubersicht tiber alle Para-
meter finden Sie in Abschnitt 4.6.

» Doppelklicken Sie in der Baugruppenliste auf das Modul.
Das Fenster Eigenschaften UR20-4COM-10-LINK wird
geoffnet.

» Wahlen Sie die Registerkarte Parameter.

Die Liste aller Parameter wird angezeigt.

——vETETETEEE

Allgemein | Adressen  Parameter

‘ Wert -

=125 Parameter | F
I-[2] K0: Betriebsmodus deaktiviert
-[2] K0: Port Zyklus Frei laufend

m

[E] K0: Port Zykluszeit (n*0,1 ms) 4

[E] K0: Geraetepruefung deaktiviert
-[#] K0: DS Aktivierungszustand deaktiviert
-[#] K0: Kanaldiagnose deaktiviert
\-[£] K0: Prozessdatenlaenge Input auto (default)
\-[£] K0: Prozessdatenlaenge Qutput | auto (default)
-[Z] K1: Betriehsmodus deaktiviert
[E] K1: Port Zyklus Frei laufend

[2] K1: Port Zykluszeit (n*0,1 ms) 4

[ PO - JO R Sy Py

Abbrechen | Hitfe

Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK

Modulparameter editieren

» Klicken Sie auf den Parameter, den Sie dndern wollen
und wahlen Sie die gewiinschte Einstellung.

» Andern Sie auf diese Weise alle gewiinschten Parameter.

» Sichern Sie die Einstellung durch Klick auf OK.

Alle Einstellungen werden erst wirksam, nachdem
sie in die Baugruppe geladen worden sind.
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10-Link-Device mit SIMATIC Manager einbinden

Ein 10-Link-Device wird Uber die geeignete Parametrierung
des zugehorigen 10-Link-Ports eingebunden.

» Doppelklicken Sie in der Baugruppenliste auf das Modul.

Das Fenster Eigenschaften UR20-4COM-10-LINK wird

geoffnet.

» Waihlen Sie die Registerkarte Parameter.

» Setzen Sie den Parameter Betriehsmodus des |0-Link-Ports
auf den Wert 10-Link.

» Setzen Sie die Parameter Prozessdatenldnge Input und Prozess-
datenldnge Output jeweils auf den Wert auto.

» Andern Sie weitere Parameter wie gewiinscht.

» Sichern Sie die Einstellung durch Klick auf OK.

Alle Einstellungen werden erst wirksam, nachdem
sie in die Baugruppe geladen worden sind.

2547620000/04/03.2021
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6 Inbetriebnahme | Inbetriebnahme mit TIA-Portal (PROFINET)

6.5 Inbetriebnahme mit TIA-Portal (PROFINET)

Geritebeschreibende Dateien installieren

» Offnen Sie in der Projektansicht: Extras/Geratebe-
schreibungsdateien (GSD) verwalten

» Waihlen Sie das Verzeichnis, in dem Sie die geratebe-
schreibenden Dateien abgelegt haben.

Die verfligbaren Dateien werden angezeigt.

GETAlEDESCTEIDUNgSdateren verwalten

Quellpfad: [NDeskoplot231GSDML ‘ E‘

Inhalt des importierten Pfads

)| patei Version
D GSDMLV2 2-W-UR20-20170919_. V22
g GSDMLV2.3-WIHUR20-20170919.... V2.3

Status Info
Frofinet De .

sprache
Englisch, D_.. Moch nicht installiert

Englisch, D... Moch nicht installiers Frofinet De...

<] [ ]
Locchen | [installieren ] | Abbrechen

GSD(-ML)-Datei auswahlen

» Markieren Sie die Dateien, die Sie installieren wollen.

» Klicken Sie auf Installieren.

» Wenn die Installation beendet ist, klicken Sie auf Schlie-
RBen.

Der Hardware-Katalog wird automatisch aktualisiert. Im

Hardware-Katalog werden jetzt die Gerate der aktuellen gera-

tebeschreibenden Datei aufgelistet.

Weidmiiller 3¢
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6 Inbetriecbnahme | Inbetriebnahme mit TIA-Portal (PROFINET)

10-Link-Master mit TIA-Portal einbinden

» Starten Sie das TIA-Portal.

» Erstellen Sie ein neues Projekt oder 6ffnen Sie ein beste-
hendes Projekt.

» Konfigurieren Sie die Steuerung und das Netzwerk wie
gewohnt.

» Fligen Sie den passenden u-remote Feldbuskoppler zum
Subnetz hinzu.

» Klicken Sie im Hardwarekonfigurator auf das Icon fiir den
Feldbuskoppler.

Die Geratelibersicht wird angezeigt.

» Klicken Sie in der Gerateibersicht auf den Steckplatz, an
dem Sie den |0-Link-Master hinzufiigen wollen.

Die geratebeschreibenden Dateien unterstiitzen verschie-
dene Konfigurationen fiir das UR20-4COM-IO-LINK-Modul.
Die Konfigurationen unterscheiden sich in der Lange der
Prozessdaten fiir die angeschlossenen |0-Link-Devices,

z. B. 16 Byte Eingangsdaten und 16 Byte Ausgangsdaten
fir 10-Link-Devices beim Modul UR20-4COM-IOL-16BYTE-
INOUT.

Optionen

=

v | Katalog

<Suchen>

it [t
@ricer Pl [l [l
» [ Kopfmodul [~]
~ [ Modul
r @A
» [ A0
» (@D
» (@ Do
~ [
Ml ur20-1CHT100-1D0
Ml ur20-1cHTS00
Ml urz0-1cOM 232485422
Ml UR20-1COMSAIFRO
Ml ur20-1551
Ml ur202cnT100
Il uR20-2FCNT-100
Ml URZ0-4CONHOL-16BYTEANOUT
Ml UR20-4CONHOL-32BYTEANOUT
Ml URZ0-4CONHOL-BYTEANOUT
Ml UR20-4CONHOL-BBYTEANOUT
» [ sal [~

Modul mit passender Prozessdatenlidnge wahlen

» Ermitteln Sie die erforderliche Prozessdatenlange des
10-Link-Masters, indem Sie die Lange der Eingangsdaten
und Ausgangsdaten der angeschlossenen |0-Link-Devices
addieren.

» Wahlen Sie im Hardware-Katalog das UR20-4COM-IO-
Link-Modul mit einer Prozessdatenlange gleich oder gro-
RBer der erforderlichen Lange.

Weidmiiller 3¢

» Doppelklicken Sie auf das Modul oder ziehen Sie es in die
Geratelbersicht.

Das Modul wird in der Gerateuibersicht angezeigt.

10_Link_UR20 » Nicht gruppierte Gerdte » UR20-FBC-PN-IRT [UR20-FBC-PN-IRT Profinet Device]

& T giesicht |y Netzsicht  [IY
df [URzO-FBC-PNART [URZOFBCA ] [z 3 '__|’3 J'—|
] 2. [Baugruppe Baugr... | Steck... |E-Ad
E ~ UR20-FBC-PN-RT o o (]
b URIO-FBCPNARTFrofine.. O oIF
URZ0-4COMHOL-6BYTEIN.. O 1 68,
o 2 3
o 3
o 4
o 5
| o 5
R o 7
= o 8
i o ]
o 10
o 1
o 12
o 13
o 14
o 15
o %
o 17
o 18 =
< ] Blloox Tl o &1 ] ] ] W‘E

10-Link-Master mit TIA-Portal zufiigen (Beispiel: PROFINET)

10-Link-Port mit TIA-Portal parametrieren

Die I0-Link-Ports werden (iber die Parameter des

|0-Link-Masters parametriert. Eine Ubersicht tiber alle Para-

meter finden Sie in Abschnitt 4.6.

» Wabhlen Sie in der Geratetbersicht das Modul aus.

» Wahlen Sie im Inspektorfenster die Registerkarte Allge-
mein.

» Wahlen Sie Baugruppenparameter.

Die Liste aller Parameter wird angezeigt.

| @ Eigenschaften  [*}Info )12 Diagnose |
| in | 10Variablen _| [ Texte |
~ Allgemein E
Kataloginformation =
Einginge Parameter
Baugruppenparameter
ElAAdressen KO: [ desktiviert [+
Lkt K 0: Port Zyklus: | Frei laufend [~
K 0: Port Zykluszeit (n*0,1 ms): 4 ]
b KO: [ deaktiviert [+
fl K 0: DS Aktivie : | deaktiviert [+
M KO [ deaktiviert [+
K0: Input: [ auto (default) [+]
KO:
Output: | aute (default) [~
K 1: Betriebsmodus: | deaktiviert [+
K 1-Port Zyklus: | Frei laufend I+
K 1: Fort Zykluszeit (n*0,1 ms): [4 ]
1 3

Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK

Modulparameter editieren

» Klicken Sie auf den Parameter, den Sie d&ndern wollen und
wihlen Sie die gewiinschte Einstellung.
» Andern Sie auf diese Weise alle gewlinschten Parameter.

Alle Einstellungen werden erst wirksam, nachdem
sie in die Baugruppe geladen worden sind.
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10-Link-Device mit TIA-Portal einbinden

Ein 10-Link-Device wird Uber die geeignete Parametrierung

des zugehorigen 10-Link-Ports eingebunden.

» Wahlen Sie in der Geratelibersicht das Modul aus.

» Wahlen Sie im Inspektorfenster die Registerkarte Allge-
mein.

» Wahlen Sie Baugruppenparameter.

Die Liste aller Parameter wird angezeigt.

» Setzen Sie den Parameter Betriehsmodus des |0-Link-Ports
auf den Wert 10-Link.

» Setzen Sie den Parameter Prozessdatenlinge Input auf den
Wert auto (default).

» Setzen Sie den Parameter Prozessdatenldnge Output auf den
Wert auto (default).

» Andern Sie weitere Parameter wie gewiinscht.

Alle Einstellungen werden erst wirksam, nachdem
sie in die Baugruppe geladen worden sind.
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6 Inbetriecbnahme | Inbetriebnahme mit TwinCAT (EtherCAT)

6.6 Inbetriebnahme mit TwinCAT (EtherCAT)

Geratebeschreibende Dateien installieren

» Bevor Sie TwinCAT starten, kopieren Sie die ESI-Dateien in
den Installationsordner von TwinCAT (z. B. C:\Twin-
CAT\3.1\Config\lo\EtherCAT).

Vorhandene Verzeichnisstrukturen in den ESI-Dateien mis-

sen beim Kopieren erhalten bleiben.

Nach dem néchsten Start von TwinCAT 3 sind die Gerate
aus den geratebeschreibenden Dateien im Hardware-Katalog
verfligbar.

10-Link-Master mit TwinCAT 3 einbinden

» Starten Sie TwinCAT 3.

» Erstellen Sie ein neues Projekt oder 6ffnen Sie ein beste-
hendes Projekt.

» Stellen Sie eine Online-Verbindung zum EtherCAT-Master
her.

» Wechseln Sie zum Solution Explorer.

» Rechtsklicken Sie auf I/0.

» Waihlen Sie Scan... und folgen Sie der Konfigurationsrou-
tine.

Alle im Netzwerk vorhandenen EtherCAT-Slaves werden hin-

zugefugt.

Solution Explorer

|
23 Solution TwinCAT Projectl9’ (1 project)
4l TwinCAT Projectl9
v @l SYSTEM
MOTION
PLC
SAFETY
[+
<« Ervo
4 *% Devices
+ [ Device 2 (EtherCAD)|
2% Image
*? Image-Info
v 2 SyncUnits
Inputs
v i Outputs
> W InfoData
4 Bl Box 1 (UR20-FBC-EC)
Mapping TxPDO Device Status
> Mapping RxPDO Device Control
» @ Module 1 (UR20-4AI-UI-12)
> ® Module 2 (UR20-4A0-UI-16-DIAG)
> ® Module 3 (UR20-4COM-IO-LINK)
- W WcState
> W InfoData
&% Mappings

10-Link-Master im Solution Explorer
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6 Inbetriecbnahme | Inbetriebnahme mit TwinCAT (EtherCAT)

10-Link-Port mit TwinCAT parametrieren

Die 10-Link-Ports werden liber die Parameter des
I0-Link-Masters parametriert. Eine Ubersicht iiber alle Para-
meter finden Sie in Abschnitt 4.6.

» Wechseln Sie im Editor-Fenster des Kopplers zu Startup.
Die aktuelle Parametereinstellung wird angezeigt.

Sie konnen die Parametereinstellung bearbeiten.

» Doppelklicken Sie auf den Parameter, den Sie bearbeiten
wollen.

Der Edit-Dialog wird geoffnet.

TWInCAT Projectiy x
Genral | EmedCAT [OC | Process Data | Stats | S5up | Cof - Orime | Disg History | Oniee
e ==
==
5P e (e 6020 i
[ concel
VPS5 5P Subindax(deck —_—
8->0 0% Validote Camplete Accass
Dets (o) o HexEdt
Commans €40 Oiperating mode EonEmy.. |
Iectox Heme Flogs Vel Unit -
602008 Seriel manber R
B020.. Modusican: RW -
8020 Sion W —
602020 Frocess Do Blloegh -
02 ProcessDeaOUTlengh RO — 3
802022 Ch 0 Operaing mode: AW - P
E07073 CAD Porteycls P
802024 D Poricycla no. [
GEIT5 DIk dpice chack  RW  —
602025 £ 005 actvaon aie AW -
H0Z027 Cn0: Chamel dingnosis R
807078 CAD ProceesDamiNlangti W —
602023 CAD ProcessDotoOUT longh FW  — [Chew]
B00 Ch1 Operaing made W -
] 6020 Ol Porteycle R
— L T R
= Stationpend.. 0 Bit 01 31 pat 0
= Enorbit2 0 Bit 01 332 pat O
* Syctembus e 0 & 01 203 Input 0
= Efforbit 4 o BT 01 384 nput 0
* Efforbit 5 o B o1 385 Input O
# /O-Configur.. ] BT a1 3886 Input O

Modulparameter bei TwinCAT editieren

» Andern Sie den Wert im Textfeld Data.
» Klicken Sie auf OK.
» Andern Sie auf diese Weise alle gewiinschten Parameter.

Alle Einstellungen werden erst wirksam, nachdem
sie in die Baugruppe geladen worden sind.
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10-Link-Device mit TwinCAT einbinden

Ein 10-Link-Device wird Uber die geeignete Parametrierung
des zugehorigen 10-Link-Ports eingebunden.

» Wechseln Sie zu Startup.

Die aktuelle Parametereinstellung wird angezeigt.

Sie konnen die Parametereinstellung bearbeiten.

» Doppelklicken Sie auf den Parameter, den Sie bearbeiten
wollen.

Der Edit-Dialog wird geoffnet.

TWInCAT Projectiy x
Ganral | EmedCAT [OC | Process Data | Siats | S5up | Cof - Orime | Dsg History | Oniee
e ==
==
1P e (e 6020 i
[ coneai
VP25 SaP ‘Sub-index (dec) 3
8->0 0% Validote Camplete Accass
Dets (o) o | Hexgae
Commant Oh. Operatingmode [ Eonemy. |
Ieclox: Hamo Fags  Veluo Uni -
6020108 Seriel river A
6020, Moculsicent AW -
w020 Sion RW -
602020 Frocass Do B longth " =
B2 FrocessDemOUTlengh RO — 3
BOZNZ2 Chi) Operatng made. W -
802023 ChD Poneyte Hw
802024 D Poricycla no. [
GRS CHDIOLnkdmicecheck  FW =
6020126 D, O aciveion sate v -
602027 Cn 0 Channel diagnosis e
802028 ChD ProcassDamNlengh AW —
602023 ChD Process Dem OUTlongth. RN — [Chew]
B00 Ch1 Operaing made W -
i 8020 Ch1 Poricyde A
— L T R
*Sutonpend. 0 oIt 01 31 fput O
 Ernon 0 Bt 01 32 pat O
* Syctembus e 0 & ol 203 Input 0
= Efforbit 4 o BT 01 384 nput 0
* Efforbit 5 o B o1 385 Input O
# /O-Configur.. ] BT a1 3886 Input O

I —
Modulparameter bei TwinCAT editieren

» Setzen Sie den Parameter Betriehsmodus des |0-Link-Ports
auf den Wert 10-Link (0x03).

» Setzen Sie den Parameter Prozessdatenldnge Input auf den
Wert auto (default) (Ox21).

» Setzen Sie den Parameter Prozessdatenldnge Output auf den
Wert auto (default)(Ox21).

» Andern Sie weitere Parameter wie gewiinscht.

Alle Einstellungen werden erst wirksam, nachdem
sie in die Baugruppe geladen worden sind.
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6.7 Inbetriebnahme mit Studio 5000

(EtherNet/IP)

Geritebeschreibende Dateien installieren

» Starten Sie Studio 5000.

» Laden Sie die Archivdatei von der Weidmiiller Website
herunter und entpacken Sie diese Archivdatei.

» Wahlen Sie im Meni Tools der Studio 5000-Software die
Option EDS-Hardware-Installation Tool

» Folgen Sie der Installationsroutine.

10-Link-Master mit Studio 5000 einbinden
» Starten Sie Studio 5000.
» Erstellen Sie ein neues Projekt oder 6ffnen Sie ein beste-
hendes Projekt.
» Konfigurieren Sie die Steuerung und das Netzwerk wie
gewohnt.
» Stellen Sie eine Verbindung zur Steuerung her.
(Go Online).
Wenn |hr Projekt nicht mit dem Projekt auf der Steuerung
Ubereinstimmt, laden Sie stattdessen |lhr Projekt auf die Steu-
erung (Download) oder (ibernehmen Sie das Projekt von
der Steuerung in Studio 5000 (Upload). In beiden Fallen
muss sich die Steuerung im Programmiermodus befinden.

» Fligen Sie die u-remote-Station wie gewohnt hinzu.
Feldbuskoppler und Modul werden mit der Standard-Prozess-
datenbreite hinzugefiigt. Ublicherweise passt diese Prozess-
datenbreite nicht zur vorliegenden 10-Link-Device-Konfigura-
tion.

Der Download eines Projekts von Studio 5000
auf die Steuerung Uberschreibt ein vorhandenes
Projekt auf der Steuerung unwiderruflich.

Sie konnen die Prozessdatenlange des Moduls durch

eine Abfolge von azyklische Schreibzugriffen an lhre
10-Link-Device-Konfiguration anpassen. Die folgenden Be-
schreibungen zeigen beispielhaft das Vorgehen mit RSNet-
worx for EtherNet/IP. Alternativ kdnnen Sie die Schreibzugriffe
mit dem MSG-Funktionsbaustein als generische CIP-Nach-
richten umsetzen.

Wechseln Sie in den RUN-Modus.

Starten Sie RSNetworx for EtherNet/IP.

Scannen Sie das Netzwerk.

Rechtsklicken Sie auf den Feldbuskoppler.

Klicken Sie im Kontextmeni auf Class Instance Editor.
Lesen Sie die Warnmeldung und bestatigen Sie mit Yes.
Der Class Instance Editor wird geoffnet.

vVVvyVYyYVYYVYYy
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Andern Sie die Lange der Eingangsdaten des Moduls:

» Wahlen Sie den Service Code Set Single Attribute (10)

» Stellen Sie die Objektadressparameter als Hexadezimal-
zahlen ein.

- Class: 67 (Modulparameter)
- Instance: Steckplatz des UR20-4COM-IO-LINK-Moduls
- Attribute: 65 (Lange Eingangsdaten)

» Wabhlen Sie Byte in der Dropdownliste Transmit data
size.

» Ermitteln Sie die erforderliche Lange der Eingangsdaten
des UR20-4COM-IO-LINK-Moduls, indem Sie die Léange
der Eingangsdaten der angeschlossenen 10-Link-Devices
sowie 2 Status-Bytes fiir das Modul addieren.

» Tragen Sie den ermittelten Wert als Hexadezimalzahl in
das Textfeld Data sent to the device ein.

» Klicken Sie Execute, um die Transaktion auszulosen.

ZB Ulass Instance Editor - [Node 192.168.201.101] [® =]
|
—Execute Transaction Arguments
Service Code Ohbject Address
Class Instance Adtribute
Walue Diescription |E? 1 B5
|1D |setsingle Atrioute |

[ Send the attibute ID

Transmit clata size: Data sentto the device:
[Byte ~]| [0

[~ alues in decimal

Execute

—Receive Data |

Output size format: Data received from the device:

IEyte

Qutput radix format
IHBxadECimaI -

LI The execution was completed -

Close | Help |

Lénge der Eingangsdaten des Moduls éndern

Andern Sie die Lange der Ausgangsdaten des Moduls:

» Waihlen Sie den Service Code Set Single Attribute (10)

» Stellen Sie die Objektadressparameter als Hexadezimal-
zahlen ein.

- Class: 67 (Modulparameter)
- Instance: Steckplatz des UR20-4COM-IO-LINK-Moduls
- Attribute: 66 (Lange Ausgangsdaten)

» Waihlen Sie Byte in der Dropdownliste Transmit data
size.

» Ermitteln Sie die erforderliche Lange der Ausgangsdaten
des UR20-4COM-IO-LINK-Moduls, indem Sie die Lange
der Ausgangsdaten der angeschlossenen 10-Link-Devices
sowie 2 Steuer-Bytes fiir das Modul addieren.

» Tragen Sie den ermittelten Wert als Hexadezimalzahl in
das Textfeld Data sent to the device ein.

» Klicken Sie Execute, um die Transaktion auszulosen.

Weidmiiller 3¢
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Service Code

% Class Instance Editor - [Mode 192.168.201.101]

2=

—Execute Transaction Arguments

Object Address————————————

Class Instance Adtribute
Walue Diescription |E? 1 1
10 i i
I ISetSlng\eAttrlbute LI [ Send the attibute ID
Transmit clata size: Data sentto the device:
[Byte =l

|2D

[~ alues in decimal

Execute

—Receive Data

Output size farmat:

Data received from the device:

IEyte

Output radix format:
IHexadeumaI -

LI The execution was completed

Close

Help |

Linge der Ausgangsdaten des Moduls dndern

Speichern Sie die Modulparameter im Koppler:
» Waihlen Sie den Service Code Set Single Attribute (10)
» Stellen Sie die Objektadressparameter als Hexadezimal-

zahlen ein.

- Class: 64 (Gateway)

- Instance: 1

- Attribute: 6E (Modulparameter speichern / wiederher-

stellen)

» Waihlen Sie Double (4 byte) in der Dropdownliste

Transmit data size.

» Tragen Sie 45564153 in das Textfeld Data sent to the
device ein (,SAVE", ASCll-kodiert, Intel-Format).
» Klicken Sie Execute, um die Transaktion auszul6sen.

% Class Instance Editor - [Mode 192.168.201.101]

2=

Service Code

—Execute Transaction Arguments

Object Address————————————
Class Instance Adtribute
Walue Diescription |E4 1 EE
10 i i
I ISetSlng\eAttrlbute LI [ Send the attibute ID
Transmit clata size: Data sentto the device:
[Dauble @ byte) ]| |45554153

[~ alues in decimal

Execute

—Receive Data

Output size farmat:

Data received from the device:

[Byte =l

Output radix format:
IHexadeumaI -

Close

Help

Modulparameter im Koppler speichern

Weidmiiller 3¢
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Starten Sie den Koppler neu:

» Wahlen Sie den Service Code Reset (b)

» Deaktivieren Sie Send the attribute ID.

» Stellen die Objektadressparameter als Hexadezimalzahlen
ein.
- Class: 1
- Instance: 1

» Wabhlen Sie Byte in der Dropdownliste Transmit data
size.

» Tragen Sie 0 in das Textfeld Data sent to the device
ein.

» Klicken Sie Execute, um die Transaktion auszulosen.

2=

% Class Instance Editor - [Mode 192.168.201.101]
|

—Execute Transaction Arguments
Service Code————————————

Object Address————————————
Class Instance Adtribute
Walue Diescription |1 1 1
o
I IRBSE‘ LI [~ Sendthe attibute ID
Transmit clata size: Data sentto the device:
[Byte =

[~ alues in decimal

Execute

Output size format: Data received from the device: |

[Byte =] -

Output radix format:
IHexadeumaI -

—Receive Data

Close Help

Koppler neu starten

Wechseln Sie zu Studio 5000.

Wechseln Sie in den Offline-Modus.

Offnen Sie die Eigenschaften des Feldbuskopplers.
Klicken Sie auf die Registerkarte General Change.
Stellen Sie die Prozessdatenldnge der Verbindung pas-
send zur Prozessdatenlange des Feldbuskopplers ein.
Klicken Sie OK.

» Laden Sie die Anderungen auf die Steuerung herunter.

vVVvyyvyYyYy
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10-Link-Port bei EtherNet/IP parametrieren

Stellen Sie zuerst die Prozessdatenlange des |0-Link-Masters
auf den erforderlichen Wert ein. Das Einstellen der Prozess-
datenlange erfordert einen Neustart des Kopplers. Dabei
werden die Parametereinstellungen wieder auf Werkseinstel-
lung zurlickgesetzt, die nicht liber die Funktion Modulparameter
speichern im Koppler gespeichert wurden.

Die 10-Link-Ports werden liber die Parameter des
|0-Link-Masters parametriert. Eine Ubersicht tiber alle Pa-
rameter finden Sie in Abschnitt 4.6. Verwenden Sie den u-
remote-Webserver, um 10-Link-Ports zu parametrieren.

» Starten Sie den u-remote-Webserver.

» Offnen Sie die Komponentenansicht des 10-Link-Moduls,
indem Sie in der Stationstibersicht auf das |0-Link-Modul
klicken.

» Klicken Sie unter Parameter auf den Kanal, dessen Para-
meter Sie dndern mochten.

Die Parameter werden angezeigt.

Bei den editierbaren Parametern kdénnen Sie Anderungen in
das jeweilige Eingabefeld eintragen oder alternative Einstel-
lungen aus einem Dropdown-Men( wahlen.

» Geben Sie die gewiinschten Anderungen ein.

Jede Anderung wird mit einem griinen Symbol markiert, bis

sie ibernommen wurde. Alle Anderung(en) werden erst ge-

speichert, wenn Sie auf Anderungen iibernehmen klicken.

Alle Anderung(en) werden zuriickgesetzt, wenn Sie auf Zu-

riicksetzen klicken.

» Wenn Sie alle Anderungen eingegeben haben, klicken
Sie auf Anderungen iibernehmen.

Die Anderungen werden an den Koppler tibermittelt, die grii-

nen Markierungen werden entfernt.

Alternativ konnen Sie 10-Link-Ports Giber azyklische Schreib-
zugriffe parametrieren

2547620000/04/03.2021
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10-Link-Device bei EtherNet/IP einbinden

Stellen Sie zuerst die Prozessdatenlange des |O-Link-Masters
auf den erforderlichen Wert ein. Das Einstellen der Prozess-
datenlange erfordert einen Neustart des Kopplers. Dabei wer-
den die Parametereinstellungen wieder auf Werkseinstellung
zuruckgesetzt.

Ein 10-Link-Device wird Uber die geeignete Parametrierung
des zugehorigen 10-Link-Ports eingebunden. Verwenden Sie
den u-remote-Webserver, um 10-Link-Ports zu parametrieren.

» Starten Sie den u-remote-Webserver.

» Offnen Sie die Komponentenansicht des 10-Link-Moduls,
indem Sie in der Stationstibersicht auf das |O-Link-Modul
klicken.

» Klicken Sie auf Parameter.

Die Parameter werden angezeigt.

» Setzen Sie den Parameter Betriehsmodus des |0-Link-Ports
auf den Wert 10-Link.

» Setzen Sie den Parameter Prozessdatenlinge Input des
10-Link-Ports auf den Wert auto (default).

» Setzen Sie den Parameter Prozessdatenlinge Output des
10-Link-Ports auf den Wert auto (default).

» Andern Sie weitere Parameter wie gewiinscht.

Jede Anderung wird mit einem griinen Symbol markiert, bis
sie ibernommen wurde. Alle Anderung(en) werden erst ge-
speichert, wenn Sie auf Anderungen iibernehmen klicken.
Alle Anderung(en) werden zuriickgesetzt, wenn Sie auf Zu-
riicksetzen klicken.

» Klicken Sie auf Anderungen iibernehmen.

Die Anderungen werden an den Koppler Gibermittelt, die grii-
nen Markierungen werden entfernt.

Alternativ kdnnen Sie |O-Link-Ports lber azyklische Schreib-
zugriffe parametrieren
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6 Inbetriecbnahme | Inbetriebnahme mit Automation Studio (POWERLINK)

2 H 2 H Physical View X
6.8 Inbetriehnahme mit Automation Studio A h
~@E'\«\/\/ ld"“ﬁ
(POWERI—INI() Marne L... Pasition Wersion Drescription
= o x20CP1585 1.300 #20 CPU ATOM, 1.0GHz, PO
o Sl Serial IF1 Communication Port
s - - - IF2 Ethernet
Geratebeschreibende Datei installieren = IF3 POWERLINK
. . . UR20-FBC-PL 5T1 1.0 UR20 Ethemet POWERLIME, b
» Starten Sie Automation Studio. = -E . UR2D " e '
» Klicken Sie in der Meniileiste auf Tools/Import Field- W [IFZ0T00R 0] A ST 10 IOMODILE 4 CRANKELIDA]
- - e |I5B IF4 Universal Serial Bus
bus Device.... - #% |ISB IF5 Universal Senal Bus
» Wahlen Sie das Verzeichnis, in dem Sie die geritebe- - B R e BUR X2 L
schreibenden Dateien abgelegt haben.
5 Select fieldbus file(s) for impart — —— - — |
G- » 0D - J - T s 2] < i I »
Organisieren Neuer Ordner = 0 @ [iLogicalView |.Conﬂguration Wiew ’Physica\ Wiew
X Favorten 4 Name ‘ Anderungsdatum  Typ Grake
B Desktop | 00000230_SAT_ALI_MA_SE_SDLdd 27.02.2019 20:33 HOD-Datei a0 |= Koppler neu starten
L] Zuletat besucht ) 00000230_SA1_AU_M8_SB_BDI0.xld 270220192033 XDD-Datei 85k
& Downloads | 00000330 _SeT_ALL M8 _S 8DO_2Acdd 270220192033 HOD-Datei a1k ) o i )
] 00000230_SALAU_MI2_SB_2Counterxdd 21022018 20:33  XDD-Datei 32k » Rechtsklicken Sie im Phys|ca| View auf das Modul.
id Bibliotheken (= | 0NNND230 ST AL M12 SR 48Lxdd 27.02.20192033  XDD-Datei 2k . . . . -
&5 Bilder | 00000230_SA_A_M12_SE_480uneld 20 HDD-Datei 30k » Klicken Sie im Kontextmenu auf Configuration.
[ Dakumente | 00000230_SALAU_M12_SB_4PT100xdd 27022019 20:33  XDD-Datei 103k Die Liste aller Parameter wird angezeigt.
& Musik [ 00000230_SA1AU_M12_SB_ATHERMOxdd 27022018 20:33  XDD-Datei 08k . . ; - B
B videos L] 00000230_S41_A_M13_SE_8DLxdd 27.02.2019 20:33 XDD-Datei 40k » Ermltteln Sle dle erfOrderhChe Prozessdatenlange deS
| 00000230_541AU_M12_SB_8DIOuxdld 270220092033 XDD-Datei 86 K . . . . .. .
8 Camputer [ 00000230_SALAU_M12_SB_8DO_2Axdd 21022019 20:33  XDD-Datei a1k I0-Link-Masters, indem Sie die Lange der Eingangsdaten
&iiimi .k 00000230 UR20_LCNT_100_1D0dd mzvnz.znmn:;a ADD-Datei | sa’x- und Ausgangsdaten der angeschlossenen 10-Link-Devices
—l h .
Dateiname: "00000230_SL AL_M12_SB_4PT100 xde" "00000230_SLAL_ + addieren.
» Setzen Sie den Parameter Prozessdatenlinge Input des
10-Link-Masters auf den benotigten Wert.

XDD-Datei auswahlen

» Markieren Sie die Dateien, die Sie installieren wollen.
» Klicken Sie auf Offnen.

Der Hardware-Katalog wird automatisch aktualisiert. Im
Hardware-Katalog werden jetzt die Gerate der aktuellen gera-
tebeschreibenden Datei aufgelistet.

10-Link-Master mit Automation Studio einbinden

» Starten Sie Automation Studio.

» Erstellen Sie ein neues Projekt oder 6ffnen Sie ein beste-
hendes Projekt.

» Konfigurieren Sie die Steuerung und das Netzwerk wie
gewohnt.

» Fligen Sie den passenden u-remote Feldbuskoppler hinzu.

» Figen Sie das UR20-4COM-IO-LINK-Modul aus dem Hard-
ware-Katalog zur u-remote-Station hinzu.

» Verbinden Sie den Feldbuskoppler mit der Steuerung.

Die geratebeschreibenden Dateien unterstiitzen verschiede-
ne Konfigurationen fiir das UR20-4COM-IO-LINK-Modul. Die
Konfigurationen unterscheiden sich in der Lange der Pro-
zessdaten fur die angeschlossenen 10-Link-Devices. Wahlen
Sie die Prozessdatenlange nur so gro3 wie benotigt, um das
Feldbussytem zu entlasten.

Weidmiiller 3¢
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» Setzen Sie den Parameter Prozessdatenldnge Output des
10-Link-Masters auf den bendtigten Wert.

Alle Einstellungen werden erst wirksam, nachdem
sie in die Baugruppe geladen worden sind.
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10-Link-Port mit Automation Studio parametrieren

Die 10-Link-Ports werden liber die Parameter des
I0-Link-Masters parametriert. Eine Ubersicht iiber alle Para-
meter finden Sie in Abschnitt 4.6.

» Rechtsklicken Sie im Physical View auf das Modul

» Klicken Sie im Kontextmeni auf Configuration.

Die Liste aller Parameter wird angezeigt.

%] UR20-4COM_IO-LINK_/_1315740000 [Configuration] X ] % x20CP1585.1F3 [Configuration] |

& 0

Al

Narmne
= UR20-ACOM_IO-LINK_/_13157
B ) Modular Devies
@ Process Datalength In.. 12 Bule
-+ @ Process Datalength 0... 18 Byle
B~ 7 Channel 01
e Operating mode

Walue

»

Description

Port cycle Disabled

Port Zykluszeit oo

10-Link device ch...
D5 activation state  Disabled

Dizabled

Process Datalen...  auto

m

Channel diagnosis

& € @9 e e e

Process Datalen...  auto

B Channel 02

6 Inbetriebnahme | Konfiguration der Prozessdatenlange mit Modbus TCP

6.9 Konfiguration der Prozessdatenlinge mit

Modbus TCP

Die Prozessdatenlange kann nur durch Register-Schreibzu-
griffe des Modbus-Masters gedndert werden aber nicht uber
den Webserver.

Der Registerbereich fliir Modulparameter beginnt ab Adresse
0xCO0O0O0 (49152) (siehe Handbuch Remote-l/0-System u-remote,
Kapitel 5.4, Tabelle Registeradressen fiir die Verwendung mit Funkti-
onscodes 3, 4, 6, 16, 22, 23).

Die Modulparameter werden so in die Register einsortiert,

dass ihre Reihenfolge der Parameterposition im Webserver

entspricht:

- Prozessdatenlange Input ist der erste Parameter/Register

- Prozessdatenlange Output ist der zweite Parameter/Regis-
ter

Modulparameter editieren

» Klicken Sie auf den Parameter, den Sie andern wollen und
wahlen Sie die gewiinschte Einstellung.
» Andern Sie auf diese Weise alle gewlinschten Parameter.

10-Link-Device mit Automation Studio einbinden

Ein 10-Link-Device wird Uiber die geeignete Parametrierung

des zugehorigen 10-Link-Ports eingebunden.

» Rechtsklicken Sie im Physical View auf das Modul

» Klicken Sie im Kontextmeni auf Configuration.

Die Liste aller Parameter wird angezeigt.

» Setzen Sie den Parameter Betriehsmodus des |0-Link-Ports
auf den Wert 10-Link.

» Setzen Sie den Parameter Prozessdatenldnge Input des
10-Link-Ports auf den Wert auto (default).

» Setzen Sie den Parameter Prozessdatenldnge Output des
10-Link-Ports auf den Wert auto (default).

» Andern Sie weitere Parameter wie gewiinscht.

Alle Einstellungen werden erst wirksam, nachdem
sie in die Baugruppe geladen worden sind.

Alle Einstellungen werden erst wirksam, nachdem
sie in die Baugruppe geladen worden sind.
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Modul 1: UR20-4COM-IO-LINK (gestelidaten)

Parameter

= Allgemein

Prozessdatenlange Input

o ©

18 Bytes

Prozessdatenlange Output 18 Bytes

Kanal 0

Parameter im Webserver

Beispiel:

Prozessdatenlange Input von Modul 1 auf 24 Byte einstellen:
- Funktionscode: 0x06 (6) Write single register

- Adresse: 0xC000 (49152)

- Wert: 0x18 (24)

Die Werte im Beispiel sind nur verwendbar, wenn
der Kopplerparameter Datenformat auf Motorola
gesetzt ist.

Prozessdatenlange Output von Modul 1 auf 32 Byte einstel-
len:

= Funktionscode:
- Adresse:

- Wert :

0x06 (6) Write single register
0xC001 (49153)
0x20 (32)

Modulparameter werden standardmaRig nicht
persistent im Koppler gespeichert. Falls |hr
Modbus-Master den Koppler nicht bei jedem
Verbindungsaufbau mit den Modulparametern
initialisiert, speichern Sie die Modulparameter
persistent.

Weidmiiller 3¢
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— Persistent speichern liber den Webserver:
siehe Handbuch u-remote-Webserver, Kapitel 6.2

= Persistent speichern iber den Modbus-Registerzugriff:
siehe Handbuch Remote-1/0-System u-remote, Kapitel 5.4,
Abschnitt Modulparameter speichern (0x113E - 0x113F)

@ Modbus_TCP_Slave x|

General Line  Access Type WRITE Offset DefoultValue  Length  Comment t
1 2 1 set 10-Link Process Data length Input

2 Wite Single Regster (Functon Code 06) 1650001 (<9159 32 1 Set10-Lnk Process Data length Output

Modbus Slave Channel

Modbus SlaveInit

ModbusTCPSiave Parameters Initilization Value X

MadsusTCPSlave 0 Mapping Accesstype |write Soge Rester Functoncode) |
Length R

sais
ntalztonvalue
10k roces Dot g Ot

=

Registeroffset
ModbusTCPSave IEC Objects 2

Information Comment

Beispiel fiir den Zugriff auf Modulparameter-Register (CODESYS)

» Kontrollieren Sie die gednderten Einstellungen im Web-
server.

Weidmiiller 3£

Modul 1: UR20-4COM-IO-LINK (gesteiidaten)

Parameter

= Allgemein

Prozessdatenlénge Input

< >

24 Bytes

Prozessdatenléngs Output 32 Bytes

Kanal 0

Konfigurierte Prozessdatenldange im Webserver
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6.10 Datenobjekte auf 10-Link-Devices lesen und
schreiben

Protokoll fiir azyklische Zugriffe

Um auf Datenobjekte eines Feldgerats (FD) zuzugreifen, z. B.
eines 10-Link-Devices, miissen Sie eine Client-Anwendung
(Client app) fur den Feldbus-Master (FB_M) erstellen. Diese
Client-Anwendung kommuniziert mit einem Server auf der u-
remote-Station (FBC/IO_M). Der Server kommuniziert mit der
Feldgeratanwendung (FD app) auf dem Feldgerat.

Falls Sie |0-Link-Datenobjekte nur bei der Inbe-
triebnahme lesen und schreiben wollen, empfeh-
len wir die Verwendung des u-mation configurators
(s. Kapitel 7).

Ein azyklischer Zugriff auf ein 10-Link-Device beginnt im-
mer mit einem Schreibzugriff durch die Client-Anwendung
auf den Server (acyclic-write.req). Die geschriebenen
Daten bestimmen, welche Anfrage der Server an die
10-Link-Device-Anwendung stellt (write.req oder read.req).

AnschlieBend fiihrt die Client-Anwendung eine Abfolge

von Lesezugriffen durch (acyclic-read.req). Solange die
10-Link-Device-Anwendung die Anfrage noch nicht abgear-
beitet hat, gibt der Server zuriick, dass die 10-Link-Device-An-
wendung beschaftigt ist (acyclic-read.res mit Status Busy).
Hat der Server eine Antwort von der |0-Link-Device-Anwen-
dung bekommen (write.conf oder read.conf), dann gibt der
Server die Antwort an die Client-Anwendung weiter (acyclic-
read.res mit Status Done oder Error).

Fiir die Integration von 10-Link bei PROFIBUS und

PROFINET beachten Sie auch die Integrations-

richtlinien der PROFIBUS Nutzerorganisation.

= |O-Link Integration Part 1: Technical Specifica-
tion for PROFIBUS and PROFINET

— 10-Link Integration - Edition 2: Guideline for
PROFINET
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write_data.req C

/ without data

acyclic-read.res
/ “resource busy”

acyclic-read.req

/ without data

acyclic-read.res

. ! /
write_data.res |« I

‘ / with data ‘

e | r

| FBLM | [FBC/I0-M|
T T
oL, acyclic-write.req | "
/ with data < .
Sl write.req
acyclic-write.res / with data
: / without data !
\ \
‘ acyclic-read.req
__________ - | .
/ without data ~k
,\ / Resource busy
a acyclic-read.res ] -1
Q| fe— | Tx
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N
'\ / Resource busy
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write.conf
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Adressen fiir azyklische Zugriffe

Azyklischer Schreibzugriff: Adressierung der Requests (.req)

Protokoll Adresse

PROFIBUS 227 oder 255

PROFINET 227 (0x00E3)

CANopen 0x2200:0

MODBUS-TCP 0x2C00 - 2C7F

EtherCAT 0x4020:1

EtherNet/IP Class 0x64, Instance 1, Attribute 0x78
DeviceNet Class 0x64, Instance 1, Attribute 0x78
POWERLINK 0x2200:0

Azyklischer Lesezugrif: Adressierung der Responses (.res)

Protokoll
PROFIBUS

Adresse
227 oder 255

PROFINET

227 (0x00E3)

Datenobjekt auf 10-Link-Device schreiben

CANopen

0x2201:0

MODBUS-TCP

0x2D00 - 2D7F

read_data.req

AN
data

read_data.res

F

B.M |

[FBC/10-M|

EtherCAT

0x4020:2

Client app

|

acyclic-write.req

T
.-l

/ with data

acyclic-write.res

/ without data

acyclic-read.res
/
1 \
| / “resource busy” |
‘ acyclic-read.req |

/ without data

acyclic-read.res

/ “resource busy”

acyclic-read.req

/ without data

acyclic-read.res

‘ / with data !
| |

fo—— | ]

N

7/

\

) Server

read.req

/ without data

N
'\ / Resource busy
7/

N
\ / Resource busy
4

read.conf

/ with data

FD

EtherNet/IP

Class 0x64, Instance 1, Attribute 0x78

DeviceNet

Class 0x64, Instance 1, Attribute 0x78

POWERLINK

0x2201:0

Datenobjekt auf 10-Link-Device lesen
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Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK

Weidmiiller 3¢

35



36

6 Inbetriecbnahme | Datenobjekte auf I0-Link-Devices lesen und schreiben

10-Link-Call
Uber 10-Link-Call wird auf I0-Link-Datenobjekte und 10-Link-
Portfunktionen zugegriffen.

Bei PROFIBUS und PROFINET kénnen Sie den
Funktionsbaustein I0_LINK_CALL bzw. 10_LINK_DE-

Geriteinformationen auslesen
Sie konnen Gerateinformationen von angeschlossenen
10-Link-Devices auslesen.

Gerateinformationen auslesen: Request

. . Lange . ..
VICE verwenden (s. Abschnitt 6.10) Datenobjekt [Bytge] Beschreibung Beispiel
Length" 1 Gesamtlénge in Byte (0x05) 0x05
10-Link-Call: Request X
G Slot" 1 Steckplatz 0-Link-Master 0x01
. ange . ..
Datenobjekt [Bytge] Beschreibung Beispiel  Ext Function Number? 1 0xO8 (fest) 0x08
Length? 1 Gesamtlinge in Byte 0x0A Port ! 0x00 0x00
Slot" 1 Steckplatz I0-LinkMaster 0x01 Port 1: 65016 (0xFDF8)
Port 2: 65017 (0OxFDF9)
Ext. Function Number? 1 0x08 (fest) 0x08 Fhindex 2 port 3: 65018 (0xFDFA) OxFDFA
Port 1 Nummer des 10-Link-Ports (0x01..0x04)  0x02 Port 4. 65019 (OxFDFB)
FHndex 9 65098 (OxFE4A) OXFE4A 1) Nicht bei PROFIBUS und PROFINET
2) Nur bei PROFIBUS und PROFINET
Control 1 Write (0x02), Read (0x03) 0x02
10L index 2 10-Link-Device-Index (0x0000 ... OxFFFF) ~ 0x0050
IOL subindex 1 10-Link-Device-Daten oder Portfunktion ~ 0x00 Gerateinformationen auslesen: Response
i i ibzugri . Lange . ..
IOL data object 0..232 Daten bei Schreibzugriff 0x42 Datenobjekt g Beschreibung Beispiel
1) Nicht bei PROFIBUS und PROFINET [Byte]
2) Nur bei PROFIBUS und PROFINET Length" 1 Gesamtlénge in Byte (0x05) 0x0D
Slot" 1 Steckplatz |0-Link-Master 0x01
Ext. Function Number? 1 0x08 (fest) 0x08
10-Link-Call: Response
L Port 1 0x00 0x00
. ange . ..
Datenobjekt B ge] Beschreibung Beispiel Port 1: 65016 (OxFDF8)
vt o Fhind ) Port 2: 65017 (OxFDF9) OKEDFA
Length" 1 Gesamtliange in Byte 0x0A -Index Port 3: 65018 (OXFDFA) X
Slot" 1 Steckplatz I0-Link-Master 0x01 Port 4: 65019 (0OxFDFB)
Ext. Function Number? 1 0x08 (fest) 0x08 PROFIBUS/PROFINET:
- S 1 Done (0x00), IDLE (0x01), Error (0x80) 0x01
Port 1 Nummer des I0-Link-Ports (0x01 ...0x04)  0x02 tatus Andere Feldbussysteme: X
Flndex 2 65098 (0xFE4A) OxFE4A Error (0x00), DONE (0x01), Busy (0x02)
PROFIBUS/PROFINET: Vendor ID 9 Iden-tlflkatl(llnsnummer des 0x0134
Status , Done (0x00), IDLE (0x01), Error (0xB0) o 10-Link-Device-Herstellers
Andere Feldbussysteme: Device [D 3 Herstellerhezlugene !demlflkatmnsnum- 0x000050
Error (0x00), DONE (0x01), Busy (0x02) mer des I0-Link-Devices
Control response” 1 Write (0x02), Read (0x03) 0x02 Function 1D 2 Reserviert (0x0000) 0x0000
I0L index 2 I0LinkDevice-ndex (0x0000 ... OXFFFF)  0x0050 1) Nicht bei PROFIBUS und PROFINET
- - ; - 2) Nur bei PROFIBUS und PROFINET
10L subindex 1 10-Link-Device-Daten oder Portfunktion 0x00
Lesezugriff: Daten
I0L data object 0..232 Schreibzugriff: - -
Fehlerfall: Fehlercode
1) Nicht bei PROFIBUS und PROFINET
2) Nur bei PROFIBUS und PROFINET
Weidmiiller 3¢ Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK 2547620000/04/03.2021



Prozessdaten-Mapping auslesen

Sie konnen das Prozessdaten-Mapping eines |O-Link-Masters

auslesen (Angaben in Byte).

Prozessdaten-Mapping auslesen: Request

6 Inbetriebnahme | Datenobjekte auf I0-Link-Devices lesen und schreiben

Event-Warteschlange auslesen
Sie konnen Events aus der Event-Warteschlange auslesen.

Event-Warteschlange auslesen: Request

Lange

= Datenobjekt Beschreibung Beispiel
. Lange . .. [Byte]
Datenobjekt Beschreibung Beispiel i
[Byte] Length? 1 Gesamtlénge in Byte (0x05) 0x05
Length 1 Gesamtlénge in Byte (0x05) 0x05 Slot" 1 Steckplatz Koppler (0x00) 0x00
Slot" ! Steckplatz 0-Link-Master 0x01 Ext. Function Number? 1 0x08 (fest) 0x08
Ext. Function Number? 1 0x08 (fest) 0x08 Port 1 0x00 0x00
Port 1 0x00 0x00 FHndex 2 65101 (0xF34D) 0xF34D
Fl-Index 2 65100 (0xF34C) 0xF34C 1) Nicht bei PROFIBUS und PROFINET
1) Nicht bei PROFIBUS und PROFINET 2) Nur bei PROFIBUS und PROFINET
2) Nur bei PROFIBUS und PROFINET
Event-Warteschlange auslesen: Response
Prozessdaten-Mapping auslesen: Response Linge
= Datenobjekt g Beschreibung Beispiel
. Lange . . . [Byte]
Datenobjekt Beschreibung Beispiel
[Byte] Length? 1 Gesamtlange in Byte (0xOF) 0xOF
Length” 1 Gesamtlange in Byte (0x16) 0x16 Slot" 1 Steckplatz Koppler (0x00) 0x00
Slot" ! Steckplatz [0-Link-Master 0x01 Ext. Function Number? 1 0x08 (fest) 0x08
Ext. Function Number? 1 0x08 (fest) 0x08 Port 1 0x00 0x00
Port 1 0x00 0x00 FHndex 2 65101 (0xF34D) 0xF34D
Fl-Index 65100 (0xF34C) 0xF34C PROFIBUS/PROFINET:
PROFIBUS/PROFINET: Done (0x00), IDLE (0x01), Error (0x80)
Status 1 0x01
Status 1 Done (0x00), IDLE (0x01), Error (0x80) 001 Andere Feldbussysteme:
Andere Feldbussysteme: Error (0x00), DONE (0x01), Busy (0x02)
Error (0x00), DONE (0x01), Busy (0x02) Event at slot 1 Koppler (0x00) 0x01
Port 1: Len IN 1 Port 1: Lange Prozesseingangsdaten 0x02 1/0-Modul (0x01 ... 0x40)
Port 1: Pos IN 1 Port 1: Position Prozesseingangsdaten 0x02 Event at port ! Nummer des [0-Link-Ports (0x01..0x04)  0x02
N 0K (0x00), Fehler bei Event-Kommunika-
Port 1: Lt T 1 Port 1: L P
ort 1: Len 0U ort 1: Lange Prozessausgangsdaten 0x00 Event status 1 tion (0x01), Event-Warteschlange leer 0x00
Port 1: Pos OUT 1 Port 1: Position Prozessausgangsdaten ~ 0x02 (0x02)
Port 2: Len IN 1 Port 2: Lange Prozesseingangsdaten 0x04 Quellinstanz: Bitiibertragungsschicht
Port 2: Pos IN 1 Port 2: Position Prozesseingangsdaten 0x04 Instance 1 (0x01). Sicherungsschicht (0x02), 0x04
i ' gang Anwendungsschicht (0x03), Anwendung
Port 2: Len OUT 1 Port 2: Lénge Prozessausgangsdaten 0x02 (0x04)
Port 2: Pos OUT 1 Port 2: Position Prozessausgangsdaten 0x02 Mode 1 Single-Shot-Event (0x01), Event erlo- 0x01
Port 3: Len IN 1 Port 3: Lange Prozesseingangsdaten 0x02 sehen (0x02), Event entstandan (0x03)
Information (0x01), Warnung (0x02),
Port 3: Pos IN 1 Port 3: Position Prozesseingangsdaten 0x08 Type 1 Fehler (0x03) 0x02
Port 3: Len OUT 1 Port 3: Lange Prozessausgangsdaten 0x05 Quellgerat:
Port 3: Pos OUT 1 Port 3: Position Prozessausgangsdaten ~ 0x04 Source ! I([(]]-L{i]r;k)-Device (0x00), I0-Link-Master 0x00
X
Port 4: Len IN 1 Port 4: Lénge P i dat 0x03
SR S S e Event code 2 EventCode gemaR I04ink Spezifikation <5012
Port 4: Pos IN 1 Port 4: Position Prozesseingangsdaten 0x0A 1) Nicht bei PROFIBUS und PROFINET
Port 4: Len OUT 1 Port 4: Lange Prozessausgangsdaten 0x03 2) Nur bei PROFIBUS und PROFINET
Port 4: Pos OUT 1 Port 4: Position Prozessausgangsdaten ~ 0x09
1) Nicht bei PROFIBUS und PROFINET
2) Nur bei PROFIBUS und PROFINET
2547620000/04/03.2021 Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK Weidmiiller 3¢
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6 Inbetriebnahme | Funktionshaustein ,10_LINK_CALL"

Konfigurationsdatei iibertragen

Sie konnen eine Konfigurationsdatei aus dem

u-mation configurator exportieren und auf den IO-Link-Master
Ubertragen.

Die Konfigurationsdatei wird in maximal 200 Byte groRen
Segmenten Ubertragen. Jedes Segment erfordert einen se-
paraten Zugriff. Die Segmente miissen nacheinander und in
der richtigen Reihenfolge lbertragen werden.

Konfigurationsdatei iibertragen: Request

. Lange . ..
Datenobjekt Beschreibun Beispiel
Length! 1 Gesamtldnge in Byte 0x0A
Slot" 1 Steckplatz 10-Link-Master 0x01
Ext. Function Number? 1 0x08 (fest) 0x08
Port 1 0x00 0x00
Flndex 2 65102 (OxFEAE) OxFEAE

erstes Segment (0x0000)
zweites Segment (0x0001)
Segment count 2 0x00F5
(n-1)tes Segment ((n-2),,,)
ntes Segment ((n-1),,, + 0x8000)
Segment data 0..200 Segment der Konfigurationsdatei 0x42

1) Nicht bei PROFIBUS und PROFINET
2) Nur bei PROFIBUS und PROFINET

Konfigurationsdatei iibertragen: Response

. Lange . ..
Datenobjekt Beschreibun Beispiel
Length" 1 Gesamtldnge in Byte 0x0A
Slot" 1 Steckplatz 10-Link-Master 0x01
Ext. Function Number? 1 0x08 (fest) 0x08
Port 1 0x00 0x00
FiHndex 2 65102 (OxFEAE) OxFE4E

PROFIBUS/PROFINET:
Status : Done (0x00), IDLE (0x01), Error (0x80) 0x01
Andere Feldbussysteme:
Error (0x00), DONE (0x01), Busy (0x02)
erstes Segment (0x0000)
zweites Segment (0x0001)
Segment count 2 0x00F5
(n-1)tes Segment ((n-2),,,)
n-tes Segment ((n-1),,, + 0x8000)
Percent processed 1 Verarbeitungsfortschritt (0 ... 100 %) 0x63

1) Nicht bei PROFIBUS und PROFINET
2) Nur bei PROFIBUS und PROFINET

Weidmiiller 3¢
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6.11 Funktionsbaustein , 10_LINK_CALL"

Fir SIMATIC Manager und TIA Portal bietet SIEMENS die STEP7
10-Link-Bibliothek. Der Funktionsbaustein 10_LINK_CALL er-
moglicht bei PROFIBUS und PROFINET die azyklische Kom-
munikation mit einem |O-Link-Device: Gerateparameter wer-
den geschrieben, Parameter, Messwerte und Diagnosedaten
werden gelesen. In neueren Versionen der |0-Link-Bibliothek
wurde 10_LINK_CALL durch den Baustein 10_LINK_DEVICE er-
setzt.

10_LINK_CALL

BOOL— REQ DONE_VALID —B0OOL
BUSY |—B0OL
DWORD— ID
INT—{ CAP
BOOL— RD_WR ERROR |—BOOL
INT—{ PORT STATUS |—DWORD
INT — FI_INDEX 10L_STATUS |—B0OOL
INT — IOL_INDEX
INT — I0L_SUBINDEX
LEN —DWORD
INT— LEN
ARRAY_OF_BYTES — RECORD_IOL_DATA
Funktionsbaustein ,,10_LINK_CALL"
2547620000/04/03.2021



10_LINK_CALL: Eingangsparameter

Parameter Datentyp  Beschreibung
REQ. BOOL Steigende Flanke startet Dateniibertra-
gung
Adresse des |0-Link-Masters.
1D EWJIRDD S7-300/400: log. Anfangsadresse
- S7-1200/1500: Hardware ID
CAP-ID
CAP INT PROFIBUS: 227 oder 255
PROFINET: 227
0: Lesezugriff
RD_WR BOOL 1: Schreibzugriff
PORT INT Nummer des |0-Link-Ports (1 ... 4)
FI_INDEX INT 65098
I0L_INDEX INT Parameter-Index
10L_SUBINDEX INT Parameter-Subindex
Lange der zu schreibenden Daten in Byte
LEN INT Lesezugriff: nicht erforderlich
Schreibzugriff: 1 ... 232
ARRAY OF  Lesezugriff: Zielbereich fiir Daten
RECORD_IOL_DATA BYTES Schreibzugriff: Quellbereich fiir Daten

10_LINK_CALL: Ausgangsparameter

Parameter Datentyp  Beschreibung
Gilltigkeit der Daten
DONE_VALID BOOL 0: Daten ungiiltig
1: Daten giiltig
BUSY BOOL Lesezugriff/Schreibzugriff wird ausgefiihrt
0: kein Fehler
ERROR BOOL 1: Fehler und Abbruch
STATUS DWORD Kommunikationsfehlermeldung
IOL_STATUS DWORD |0-Link-Fehlermeldung
RD_LEN DWORD Lange der gelesenen Daten

Die Bearbeitung des Funktionsbausteins dauert mehrere
SPS-Zyklen. Der Aufruf, die Verwendung von 10-Link-Port-
funktionen und das remanente Sichern oder Wiederherstel-
len von Geratedaten muss durch das Anwenderprogramm

gesteuert werden.

Weiterfliihrende Informationen erhalten Sie tiber

das SIEMENS-Dokument Azyklisches Lesen und Schrei-

ben mit der 10-Link Bibliothek.

2547620000/04/03.2021

Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK

6 Inbetriebnahme | Funktionshaustein ,10_LINK_CALL"

Sie konnen die SIEMENS |O-Link-Bibliothek von
der SIEMENS Support-Website herunterladen.

Lesen und Schreiben mit ,10_LINK_DEVICE" in STEP7

Sie konnen |0-Link-Device-Parameter (iber den Funktionsbau-
stein 10_LINK_DEVICE lesen und schreiben.

» Flgen Sie den 10_LINK_DEVICE-Funktionsblock zum OB1
lhres Anwenderprogramms hinzu.

» Erstellen Sie einen neuen Datenbaustein vom Typ
ARRAY [O ... 231] of BYTE.

Dieser Datenbaustein ist der Zielbereich fir gelesene Daten

und der Quellbereich fiir zu schreibende Daten.

» Erstellen Sie eine neue Variablentabelle fiir die Eingangs-
parameter und Ausgangsparameter des Funktionsbau-
steins.

10_Link_UR20 » PLC_1 [CPU 1212C AUDGRIy] » PLCVariablen » Variablentabelle_1[12]

e hSkéamepderiorsante ]|
T E
Variablentabelle_1
Neme Datentyp Adresse Rema... Erreic... Schrei.. Sichth. Kommentar
1 @ IoLReQ Bool %MI0.0 ]
2 @  I0L_READ_VRITE Bool %MI10.1 ]
3 @ 1oLPoRT Word AW =] =] =]
4 @ I10LINDEX Word WAW14. ] ™) ™)
5 |4  I10L_SUBINDEX Word L6 ] ] ]
6 @ I10LLEN Word HAMIE =] =] =]
7 4@ I1OL_DONEVALID Bool %0102 ] ™) ™)
8 |@ 1oLBUsY Bool %103 ] ] ]
8 4@ I0LERROR Bool %04 =] =] =]
10 @ 1oLsTATUS Diord %MD22 ™) ™) ™)
11 @ I1oLJI0L_STATUS Dwiord %MD26 ™)} ™} ™}
12 4@  I0L_RDLEN Word HMWZ0 =] =] =]
1

Variablentabelle fiir ,,10_LINK_DEVICE" (TIA Portal)

» Ordnen Sie die Variablen den Eingdngen und Ausgédngen
des Funktionsbausteins zu.

Sie konnen die Parameter ID und CAP direkt am Funktions-

baustein eintragen.

Weidmiiller 3¢
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6 Inbetriebnahme | I&V-Funktionen

6.12 1&M-Funktionen

Das Lesen und Schreiben kann tber die Funktionsblocke
RDREC (SFB52) und WRREC (SFB53) in STEP 7 realisiert
werden.

UDB1
"I0_LINK_
DEVICE_DB"
YFB50001
10_LINK_DEVICE"
= EN
%M10.0
"IOL_REQ" — REQ
277 — D
255 CAP
WM10.1
"IOL_READ_WRITE" — RD_WR Wa10.2
Fp— DOME_VALID — "I0L_DONEVALID”
“IOL_PORT" — pORT %WM10.3
w4 BUSY =— "IOL_BUSY"
“IOL_INDEX" — |OL_INDEX U104
AW 6 ERROR — “IOL_ERROR"
"IOL_SUBIMDEX" — |OL_SUBINDEX WD22
aaws STATUS — “IOL_STATUS"
"IOL_LEN® LEMN WID26
|OL_STATUS — “IOL_IOL_STATUS"
“I0_LINK_ -
DEVICE_DATA”. w20
I0_LINK.  RECORD I0L RD_LEN — "IOL_RDLEN"
DEVICE_DATA __ pata ENQ —

Funktionshaustein ,,10_LINK_DEVICE"” (TIA Portal)

» Erstellen Sie eine Beobachtungs- und Forcetabelle mit
den Eingangsparametern und Ausgangsparametern des

Funktionsbausteins.

» Forcen Sie die Variablen fiir die Eingangsparameter auf

die gewiinschten Werte.

Moduls.

Bei S7-300/400 CPUs verwenden Sie als ID
die logische Anfangsadresse der Eingange des

Bei S7-1200/1500 CPUs verwenden Sie als ID

die Hardwareadresse des Moduls.

Verwenden Sie fliir PORT die Nummer des
10-Link-Ports, nicht die Nummer des Kanals.

» Erzeugen Sie eine steigende Flanke an REQ, um die

Datenlibertragung zu starten.

Die Bearbeitung des Funktionsbausteins dauert mehrere
SPS-Zyklen. Wahrend der Bearbeitung ist der Ausgang BUSY

auf 1.

Nach erfolgreicher Bearbeitung wechselt der Ausgang BUSY
auf O. Der Ausgang DONE_VALID wechselt auf 1. Beim
Lesezugriff werden die gelesenen Daten im Datenbaustein

angezeigt.

40 Weidmiiller 3¢

I&M 0: Basic

Protokoll CAP-ID Fl-Index

PROFIBUS 227 oder 255 65000

PROFINET 45040 (OxAFFO) -

Datenobjekt :;;f:] Zugriff Default / Beschreibung

MANUFACTURER_ ID 2 Read  0x0134 (Weidmiller)

ORDER_ID 20 Read  Order number of module

SERIAL_NUMBER 16 Read  Defined in production process

HARDWARE_REVISION 2 Read  Hardware revision of device

SOFTWARE_REVISION 4 Read  Software revision of device

REVISION_COUNTER 2 Read  Incremented for every static stored
parameter change on 10-Link-Master
(e.g. Device Name or IP-Address)

PROFILE_ID 2 Read  Ox4E0O (I0-Link-Master)

PROFILE_SPECI- 2 Read  0x0000

FIC_TYPE

IM_VERSION 2 Read  0x0101 (I&M Version 1.1)

IM_SUPPORTED 2 Read  0x0001 (Profile specific)

I&M 99: 10L-M directory

Protokoll CAP-ID Fl-Index

PROFIBUS 227 oder 255 65099

PROFINET 45155 (0xB063) -

Datenobjekt :';:?:] Zugriff Default / Beschreibung

Version 1 Read  0x09 (I0-Link Version 1.1)

Profile_Version 1 Read  0x01 (I0-Link Profile Version 1.0)

Feature_Support 4 Read  0x00000000 (unterstiitzte Features)

Num_of_Ports 1 Read  0x04 (Anzahl I0-Link-Ports)

REF_Port_Config 1 Read  OxDC (Referenz Portkonfiguration)

REF_I0_Mapping 1 Read  OxDE (Referenz Get 10-Mapping)

REF_iPar_directory 1 Read  OxDF (Referenz iPar-Verzeichnis)

REF_IOL_M 1 Read  OxDD (Referenz I0L-M-Parameter)

Number_of_cap 1 Read  0xO1 (Anzahl Client Access Points)

Index_cap1 1 Read  OxE3 (IOL_CALL: Client Access Point 1)

Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK
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6 Inbetriebnahme | 1&M-Funktionen

Send Upload Request

PROFIBUS 227 oder255 65101
PROFINET 223 (0xDF) -

Status 1 Read  False (0x00), True (0x01)
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7 10-Link-Device-Konfigurationen projektieren | u-mation configurator

1  10-Link-Device-Konfigurationen projektieren

1.1 u-mation configurator

Mit dem u-mation configurator konnen Sie das 10-Link-System
konfigurieren. Sie kdnnen zu Testzwecken, bei der Inbetrieb-
nahme oder im Servicefall:

= 10-Link-Device-Konfigurationen erstellen und exportieren.

- |O-Link-Devices im laufenden Betrieb parametrieren.

- ldentifikationsdaten, Prozessdaten und Diagnosen von
I0-Link-Devices auslesen.

Die Software konnen Sie von der Weidmiiller Website herun-

terladen.

1.2  u-mation configurator installieren

Installationsversion installieren

Die Installationsversion verknipft Projektdateien (.uce) mit
dem u-mation configurator. Projektdateien konnen durch einen
Doppelklick auf die Datei geoffnet werden.

» Laden Sie den u-mation configurator von der Weidmidiller
Website herunter.

Navigieren Sie in das Download-Verzeichnis.
Doppelklicken Sie auf u-mation_configurator_setup_1.3.0.exe.
Lesen Sie das Lizenzabkommen.

Bestatigen Sie, dass Sie dem Lizenzabkommen zustim-
men.

» Folgen Sie der Installationsroutine.

vVvyyvyy

Auf dem Desktop wird eine Verkniipfung zum
u-mation configurater angelegt. Nach erfolgreicher Installation

konnen Sie den u-mation configurator starten. Die Startseite wird

angezeigt.

Portable-Version installieren

Die Portable-Version kann ohne Installation verwendet wer-
den. Projektdateien konnen nur aus dem u-mation configurator
geoffnet werden.

» Laden Sie den u-mation configurator von der Weidmidiller
Website herunter.
» Navigieren Sie in das Download-Verzeichnis.

» Doppelklicken Sie auf u-mation_configurator_portable_1.3.0.exe.

Der Startseite wird angezeigt.

Weidmiiller 3¢
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1.3  Online-Hilfe aufrufen

Die Bedienung des u-mation configuraters wird in der integrier-
ten Online-Hilfe beschrieben.

» Starten Sie den u-mation configurator.
» Klicken Sie auf der Startseite auf Hilfe.

Die Online-Hilfe wird in lhrem Standard-Webbrowser geoff-
net.

2547620000/04/03.2021
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8 Prozessdaten

8.1  Prozessdaten-Mapping

8 Prozessdaten | Prozessdaten-Mapping

Prozessdaten
Modul

Prozessdaten
10-Link-Devices
(16 Byte)

Prozessdaten

Ausgange

08O

(2Byte) |

0B1

0B12

0B13

0B14

0B15

0B16

0B17

Prozessdaten
Eingénge

1BO

|]L

IB1

IB12

IB13

IB14

IB15

1B16

noq (o.o @)

(000

10-Link-Device (10-Link-Port 1)
Prozessdatenlange Input: 2 Byte
Prozessdatenlange Output: 0 Byte

10-Link-Device (10-Link-Port 2)
Prozessdatenldnge Input: 4 Byte
Prozessdatenlange Output: 2 Byte

10-Link-Device (10-Link-Port 3)
Prozessdatenlange Input: 2 Byte
Prozessdatenlange Output: 5 Byte

10-Link-Device (10-Link-Port 4)
Prozessdatenldnge Input: 3 Byte
Prozessdatenldnge Output: 3 Byte

1B17

=

Beispiel: Prozessdaten-Mapping (Konfiguration: UR20-4COM-I0L-16BYTE-INOUT)

Die Prozessdatenlange des UR20-4COM-IO-LINK-Moduls ist
einstellbar und kann an die jeweilige |0-Link-Device-Konfigu-
ration angepasst werden. Das Vorgehen bei der Anpassung

der Prozessdatenlange hangt davon ab, welchen Feldbus-

koppler und welches Engineering-Tool Sie verwenden (s. Ka-

pitel 6).

Die jeweils ersten zwei Bytes der Eingangsdaten und der
Ausgangsdaten enthalten die Prozessdaten des Moduls.
Darauf folgen die Prozessdaten der angeschlossenen

10-Link-Devices.

Das Mapping der Prozessdaten des einzelnen 10-Link-

Devices auf die Prozessdaten des Moduls wird durch die Pa-
rameter Prozessdatenldnge Input und Prozessdatenldange Qutput des

jeweiligen 10-Link-Ports festgelegt.

Sie kdnnen das Mapping der Prozessdaten ausle-
I sen (s. Abschnitt 6.9).

2547620000/04/03.2021
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8 Prozessdaten | Prozesseingangsdaten

8.2 Prozesseingangsdaten 8.3 Prozessausgangsdaten

Prozessdaten Eingange UR20-4COM-10-LINK Prozessdaten Ausgange UR20-4COM-I0-LINK

Byte Bit Beschreibung Byte Bit Beschreibung
1X0.0 DI'1 0X0.0 DO 1
1X0.1 DI2 0X0.1 D02
1X0.2 DI3 0X0.2 D03
1X0.3 DI4 0X0.3 D04
180 IX0.4 c/Q1 080 0X0.4 reserviert
IX0.5 c/02 0X0.5 reserviert
1X0.6 €/03 0X0.6 reserviert
1X0.7 c/04 0X0.7 reserviert
1X1.0 Prozessdaten IN giiltig 10-Link-Port 1 0X1.0 Prozessdaten OUT giiltig 10-Link-Port 1
IX1.1 Prozessdaten IN giiltig 10-Link-Port 2 0X1.1 Prozessdaten OUT giiltig 10-Link-Port 2
1X1.2 Prozessdaten IN giiltig 10-Link-Port 3 0X1.2 Prozessdaten OUT giiltig 10-Link-Port 3
B1 IX1.3 Prozessdaten IN giiltig 10-Link-Port 4 0B1 0X1.3 Prozessdaten OUT giiltig 10-Link-Port 4
IX1.4 Fehler 10-Link-Port 1 0X1.4 reserviert
IX1.5 Fehler 10-Link-Port 2 0X1.5 reserviert
IX1.6 Fehler 10-Link-Port 3 0X1.6 reserviert
IX1.7 Fehler 10-Link-Port 4 0X1.7 reserviert
IB2 ... Prozesseingangsdaten der 10-Link-Devices" 0B2 .. Prozessausgangsdaten der 10-Link-Devices"

1) Die Lange der Prozessdaten fiir I0-Link-Devices ist einstellbar. Das Mapping
der 0-Link-Devices héangt von der Lange ihrer Prozessdaten und von den Para-
metereinstellungen ab.

1) Die Lange der Prozessdaten fiir I0-Link-Devices ist einstellbar. Das Mapping
der I0-Link-Devices héangt von der Lange ihrer Prozessdaten und von den Para-
metereinstellungen ab.

44 Weidmiiller 32

- DI X: Status DI an Kanal X.

C/Q X: Status C/Q an Kanal X.

Prozessdaten IN giiltig Kanal X: Prozesseingangsda-
ten des |0-Link-Devices an |10-Link-Port X giiltig.

Fehler Kanal X: Fehler an Kanal X.
Prozesseingangsdaten der 10-Link-Devices:

s. Abschnitt 8.1.

Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COM-I0-LINK

DO X: Steuerung C/Q an Kanal X im Betriebsmodus DI.
Prozessdaten OUT giiltig Kanal X: Prozessausgangs-
daten des |O-Link-Devices an Kanal X giiltig.
Prozessausgangsdaten der 10-Link-Devices:

s. Abschnitt 8.1.
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8 Prozessdaten | Feldbusabhangige Prozessdatenbreiten

8.4 Feldbusabhingige Prozessdatenbreiten UR20-FBC-PN-IRT
Die folgenden Tabellen zeigen, welche Prozessdatenlangen Prozessdaten fiir I0-Link-Devices  Feldbusabhéngige Datenbreiten
bei den einzelnen Kopplern verfligbar sind und die jeweiligen . .
feldbusabhangigen Datenbreiten. Eingang Ausgang Eingang Ausgang
Byte Byte Byte Byte
UR20-FBC-PB-DP 4 4 ! !
8 8 1 1
Prozessdaten fiir I0-Link-Devices  Feldbusabhéngige Datenbreiten” 16 16 19 19
Eingang Ausgang Eingang Ausgang 32 32 25 35
e e e e 64 64 67 67
4 4 6 6 128 128 131 131
8 8 10 10 16 8 19 11
16 16 18 18 12 16 35 19
32 32 34 34 32 8 35 1
16 8 18 10 64 8 67 1
32 16 34 18 64 16 67 19
32 8 34 10 64 32 67 35
1) inkl. 2 Byte Modulprozessdaten 128 8 131 1
128 16 131 19
128 32 131 35
128 64 131 67
1) inkl. 2 Byte Modulprozessdaten
2547620000/04/03.2021 Handbuch Kommunikationsmodul UR20-4COMHO-LINK Weidmiiller 3¢
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8 Prozessdaten | Feldbusabhéngige Prozessdatenbreiten

UR20-FBC-EC UR20-FBC-PL
Bei EtherCAT werden mit der ESI-Datei vier verschiedene
Datenbreiten-Varianten zur Verfligung gestellt. Die Varianten Prozessdaten fiir 10-Link-Devices  Feldbusabhéngige Datenbreiten”

werden separat im Hardware-Katalog des Engineering-Tools
gelistet. Eine Anderung der Datenbreite tiber Modulpara-
meter ist nicht moglich. Bei einem Netzwerk-Scan erkannte Byte Byte Byte Byte
10-Link-Module werden mit der Standard-Prozessdatenbreite

Eingang Ausgang Eingang Ausgang

(19/18) ins Projekt eingefiigt. Bei Bedarf konnen diese Mo- 8 8 10 10
dule manuell gegen Modul-Instanzen mit anderer Prozessda- ] 16 10 18
tenbreite ausgetauscht werden. 8 32 10 "
Der EtherCAT-Master initialisiert den Koppler mit der projek-
tierten Prozessdatenbreite des Moduls. Die Prozessdatenbrei- 8 62 10 64
te wird sofort aktiviert, ein Neustart des Kopplers ist nicht 16 3 18 10
notwendig.
16 16 18 18
Prozessdaten fiir 10-Link-Devices Feldbusabhéngige Datenbreiten 16 32 18 3
H H 1)2) 1)
Eingang Ausgang Eingang Ausgang 16 62 18 64
Byte Byte Byte Byte 32 8 2 10
16 16 19 8 32 16 34 18
32 32 3 34 32 32 34 34
64 64 67 66 32 62 34 64
128 128 131 130 62 8 64 10
1) inkl. 2 Byte Modulprozessdaten 62 16 64 18
2) inkl. 1 Byte Module state (wird in der Anzeige der Moduldatenbreite im
Webserver nicht beriicksichtigt) 62 32 64 34
62 62 64 64
UR20-FBC-MOD-TCP, UR20-FBC-MOD-TCP-V2 1) inkl. 2 Byte Modulprozessdaten

Sie kdnnen die Lange der Prozesseingangsdaten und die
Lange der Prozessausgangsdaten unabhangig voneinander
wabhlen.

Prozessdaten fiir 10-Link-Devices  Feldbusabhingige Datenbreiten”

Eingang Ausgang Eingang Ausgang
Byte Byte Byte Byte
0..62 0..62 2..64 2..64

1) inkl. 2 Byte Modulprozessdaten
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UR20-FBC-EIP

Sie konnen die Lange der Prozesseingangsdaten und die
Lange der Prozessausgangsdaten unabhangig voneinander
wahlen.

Prozessdaten fiir 0-Link-Devices  Feldbusabhingige Datenbreiten"

Eingang Ausgang Eingang Ausgang
Byte Byte Byte Byte
0..128 0..128 2..130 2..130

1) inkl. 2 Byte Modulprozessdaten

UR20-FBC-DN

Sie kdonnen die Lange der Prozesseingangsdaten und die
Lange der Prozessausgangsdaten unabhangig voneinander
wahlen.

Prozessdaten fiir 0-Link-Devices  Feldbusabhingige Datenbreiten"

Eingang Ausgang Eingang Ausgang
Byte Byte Byte Byte
0..128 0..128 2..130 2..130

1) inkl. 2 Byte Modulprozessdaten

UR20-FBC-CAN

Sie kdnnen die Lange der Prozesseingangsdaten und die
Lange der Prozessausgangsdaten unabhangig voneinander
wahlen.

Prozessdaten fiir I0-Link-Devices  Feldbusabhéngige Datenbreiten”

Eingang Ausgang Eingang Ausgang
Byte Byte Byte Byte
0..62 0..62 2..64 2..64

1) inkl. 2 Byte Modulprozessdaten

8 Prozessdaten | Feldbusabhéngige Prozessdatenbreiten
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9 Diagnose und Storungsbehebung | Diagnosedaten

9.1

Diagnose und Storungshehebung

Diagnosedaten

Diagnosedaten UR20-4COM-10-LINK

Kanaldiagnosen konnen {iber den Parameter Kanaldiagnose Name Byte  Bit Beschreibung Default
aktiviert werden. 0  Short Circuit 0
1 Undervoltage 0
Error channel 0 11 2 Overvoltage 0
Diagnosedaten UR20-4COM-I0-LINK Error channel 1 13 3 Overload 0
Name Byte Bit Beschreibung Default E"D’ c:anne: g 1? 4 Overtemperature 0
rror channe 5  Line Break 0
? :\:g:l[:: :rrrr(:]rr g 6  Upper Limit Value
2 External error 0 {7] Iéower Limit Value g
rror
Error indicator 0 i [é:]rz:)rrmel error g 1 Parameter fault 0
5 Power supply fault 0 Error channel 0 12 2 Powersupply fault 0
6 Reserved 0 Error channel 1 14 3 Fuse blown 0
T Parameter error 0 Error channel 2 16 4 Communication fault 0
0 Error channel 3 18 5  Error 1 0
i 6  Unknown Error
5 Module Type ~ 0x05 7 Unknown Error 2 0
3 Error channel 4 19 07k d .
Module type 1 eserve
" 4 Reserved ! Error channel 15 42
5 Reserved 0 Timesamp 4346 time stamp [us] (32bit)
6  Reserved 0
7 Reserved 0
Error byte 2 2 0..7 Reserved 0
0..2 Reserved 0
3 Diagnostic Alarm Lost 0 9.2 10-Link-Master-Event-Codes
Error byte 3 3 4 Communication fault 0
5  Reserved 0
6 Res'erved : 0 Event Code Beschreibung
7 I0dink Event in Queve 0 0xC101 Overcurrent at transmitter
0 1 0xC102 Overtemperature at transmitter
1 1 0xC103 Undervoltage at VDD
2 0 0xC104 Undervoltage at VDDH
Channel type 4 i Channel type 1 0xC105 Undervoltage at L+
0xC106 Overcurrent at L+ shunt
5 1 0xC201 Error at Data Storage EEPROM access
6 1 OxFF21 A new connection has established between the Master and the
7 Reserved 0 Device
Diagnostic bits 5 Number of diagnostic bit per 16 0xFF22 The Device hasn't answered for three consequent Master request
per channel channel — OxFF23 DS header settings doesn’t match with the read IDs
?r:JaTngIrs[)f 6 :l:]?:lir of similar channels per 4 0xFF24 the DS buffer overflows
0 Error at channel 0 0 0xFF25 a DS parameter can't accessed
i Error at channel 1 0 OxFF91 Request DS upload
Channel erfor 2 Error at channel 2 0
3 Error at channel 3 0
4.7 Reserved 0
8..10 8..31 Reserved 0
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9 Diagnose und Storungsbehebung | LED-Anzeigen und Stérungsbehebung

9.3 LED-Anzeigen und Storungshehebung

LED Status Empfohlene MaRnahme

Status-LED Rot: = Fehler in der Versorgungsspannung Eingangsstrompfad = Versorgungsspannung priifen
= Kommunikationsfehler auf Systembus Modul auf richtiges Einrasten priifen
- Konfigurationsfehler 10-Link Konfiguration priifen
— Diagnosemeldung liegt an

Kanal-LED 1.1..41  Gelb: - StatusCOM1..COM 4 -

12.42 BRot: = Fehler I0-Link-Port 1 ... 10-Link-Port 4 Verdrahtung priifen
Konfiguration priifen
14..44  Gelb: - StatusDI1..Dl4 -
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10 Demontage und Entsorgung | u-remote-Modul demontieren

10 Demontage und Entsorgung

10.1 u-remote-Modul demontieren

10.2 uremote-Modul entsorgen

Explosionsgefahr!

» Stellen Sie vor Beginn der Arbeiten sicher,
dass keine explosionsfahige Atmosphare
herrscht!

Gefahrliche Berithrungsspannung!

» Fuhren Sie Montage- und Verdrahtungsar-
beiten nur im spannungsfreien Zustand
aus.

» Stellen Sie sicher, dass der Montageort
spannungsfrei ist!

Bevor Sie ein einzelnes Modul demontieren kdnnen, miissen

Sie alle Module rechts dieses Moduls ebenfalls demontieren.

Entfernen Sie alle Kabel und Leitungen.

Entfernen Sie alle Endwinkelmarkierer (falls vorhanden).
Lésen Sie die Befestigungsschraube am rechten Endwinkel.
Schieben Sie den Endwinkel mit der Abschlussplatte
nach rechts und nehmen Sie beide von der Tragschiene
ab.

vVvyyvyy

Nun kénnen Sie die Module demontieren, entweder einzeln
oder in Gruppen von drei bis vier Modulen.

» Dricken Sie alle Losehebel einer Modulgruppe in Rich-
tung der Montageplatte, sodass sie einrasten.

» Schieben Sie die Modulgruppe nach rechts und nehmen
Sie sie von der Tragschiene ab.

» Verfahren Sie ebenso mit allen weiteren Modulen bzw.
Modulgruppen.

» Beachten Sie die Hinweise zur fachgerechten Entsorgung.

Weidmiiller 3¢
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ACHTUNG

Die Produkte der u-remote-Reihe unterliegen

der WEEE (EU-Richtlinie 2012/19/EU), wel-

che die Riicknahme und das Recycling von

Elektro- und Elektronikgeraten regelt.

» Stellen Sie sicher, dass die demontierten
Produkte fachgerecht entsorgt werden!

Sie kdnnen alle u-remote-Produkte nach Ende ihres Lebenszy-

klus an Weidmiiller zuriickgeben, wir sorgen fir die fachge-

rechte Entsorgung. Dies gilt auch fiir Lander auRBerhalb der

Europaischen Union.

» Senden Sie die Produkte bitte sachgerecht verpackt an
lhre zustandige Vertriebsgesellschaft.

Die Adresse lhrer zustdandigen Landervertretung finden Sie
auf der Weidmiiller Website.
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