let’s connect.

UR67-MP-HP-16DI-12-60M
UR67-MP-HP-16D0-12-60M
UR67-MP-HP-8DIDO-12-60M
UR67-MP-HP-16DI10-12-60M

2426270000
2426280000
2426290000
2512840000

UR67-MP-78-16DI-12-60M 2426300000
UR67-MP-78-16D0-12-60M 2426310000
UR67-MP-78-8DIDO0-12-60M 2426320000
UR67-MP-78-16D10-12-60M 2512830000
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1  Uber diese Dokumentation

1.1 Symbole und Hinweise

Die Sicherheitshinweise in dieser Dokumentation sind nach
Schwere der Gefahr unterschiedlich gestaltet.

Unmittelbare Lebensgefahr!

Hinweise mit dem Signalwort ,Gefahr” war-
nen Sie vor Situationen, die zu tddlichen oder
schweren Verletzungen fiihren, falls Sie die
angegebenen Hinweise nicht beachten.

Lebensgefahr moglich!

Hinweise mit dem Signalwort ,Warnung” war-
nen Sie vor Situationen, die zu todlichen oder
schweren Verletzungen fiihren konnen, falls
Sie die angegebenen Hinweise nicht beachten.

Verletzungsgefahr!
Hinweise mit dem Signalwort ,Vorsicht” war-
nen Sie vor Situationen, die zu Verletzungen

fihren konnen, falls Sie die angegebenen Hin-
weise nicht beachten.

Sachbeschiadigung!

Hinweise mit dem Signalwort ,Achtung” warnen Sie vor
Gefahren, die eine Sachbeschadigung zur Folge haben kon-
nen.

Texte neben diesem Pfeil sind Hinweise, die nicht
I sicherheitsrelevant sind, aber wichtige Informatio-

nen fur das richtige und effektive Arbeiten geben.

1 Uber diese Dokumentation | Symbole und Hinweise

Die situationsbezogenen Sicherheitshinweise kdnnen folgen-
de Warnsymbole enthalten:

Symbol

Bedeutung

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Span-
nung

Warnung vor elektrostatischer Aufladung von
Bauteilen

Warnung vor heien Oberflachen

Warnung vor automatischem Anlauf

QP BB >

Dokumentation beachten

» Alle Handlungsanweisungen erkennen Sie an dem
schwarzen Dreieck vor dem Text.
= Aufzahlungen sind mit Strichen markiert.

2
o o

IS

3

€

=

~)

Anschlisse mit Buchsen (female) sind mit offe-
nen Kreisen dardgestellt.

Anschlisse mit Stiften (male) sind mit gefiillten
Kreisen dargestellt.

1.2 Gesamtdokumentation

O @

2454540000/02/12.2019 Handbuch URG7-Multiprotokoll

Die Dokumentation wendet sich an ausgebilde-
te Elektrofachkrafte, die mit den nationalen und
internationalen Gesetzen, Vorschriften und Stan-
dards vertraut sind.

Alle Dokumente konnen Sie von der Weidmiiller
Website herunterladen.

Weidmiiller 3¢
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1 Uber diese Dokumentation | Standarddatenstruktur

1.3  Standarddatenstruktur

Alle Angaben lber die Struktur von Daten (z. B.
I Prozessdaten, Parameter) beziehen sich auf die
Standardeinstellung des Datenformats in den Pa-

rametern der Module. Diese werden im Motorola
Format dargestellt.

1.4 Beschriebene Softwareversionen

Das vorliegende Handbuch beschreibt die Software in fol-
genden Versionen:

Firmware

Best.-Nr. Modul Version
2426270000 UR67-MP-HP-16DI-12-60M F10017
2426280000 UR67-MP-HP-16D0-12-60M F10017
2426290000 UR67-MP-HP-8DID0-12-60M F10017
2512840000 UR67-MP-HP-16DI0-12-60M F10017
2426300000 UR67-MP-78-16DI-12-60M F10017
2426310000 UR67-MP-78-16D0-12-60M F10017
2426320000 UR67-MP-78-8DID0-12-60M F10017
2512830000 UR67-MP-78-16DI0-12-60M F10017

Geritebeschreibende Dateien

Feldbusprotokell  Version
EtherNet/IP 1.0
PROFINET 20190830
EtherCAT 1.2

Sprachdateien Wehserver

Sprache Version Verfiigbarkeit
Deutsch 01.00.00 Bei Lieferung
Englisch 01.00.00 Bei Lieferung
Chinesisch 01.00.00 Bei Lieferung

Weidmiiller 3¢ Handbuch UR67-Multiprotokoll
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2 Sicherheit

Dieser Abschnitt umfasst allgemeine Sicherheitshinweise
zum Umgang mit den u-remote IP67-Modulen. Spezifische
Sicherheitshinweise zu konkreten Handlungen und Situatio-
nen werden an den entsprechenden Stellen in der Dokumen-
tation genannt.

Alle Arbeiten diirfen nur von ausgebildeten
Elektrofachkraften ausgefiihrt werden, die
mit den Sicherheitsstandards der Automati-
sierungstechnik vertraut sind.

Die Dokumentation ist so aufzubewahren,
dass sie fir das Bedienpersonal jederzeit zu-
ganglich ist.

2.1  Aligemeine Sicherheitshinweise

Bei Arbeiten im laufenden Betrieb diirfen Not-Aus-Einrichtun-
gen nicht unwirksam gemacht werden.

Sollten sich Stérungen an einem u-remote-Produkt nicht be-
heben lassen, muss das betroffene Produkt an Weidmidiller
eingeschickt werden. Bei Manipulationen am Modul tber-
nimmt Weidmdiller keine Gewahrleistung!

Alle angeschlossenen Gerate mussen die Anforderungen
der EN 61558-2-4 und EN 6 1558-2-6 erfiillen. Es diirfen nur
Leitungen und Zubehor installiert werden, die den Anforde-
rungen und Vorschriften fur Sicherheit, elektromagnetische
Vertraglichkeit und ggf. Telekommunikations-Endgerateein-
richtungen sowie den Spezifikationsangaben entsprechen.
Informationen dartiber, welche Leitungen und Zubehor zur
Installation zugelassen sind, sind in diesem Handbuch be-
schrieben oder bei Weidmdiller erhaltlich.

Elektrostatische Entladung

Die u-remote-Produkte konnen durch elektrostatische Ent-
ladung beschadigt oder zerstort werden. Beim Umgang
mit den Produkten sind die notwendigen SicherheitsmaR-
nahmen gegen elektrostatische Entladung (ESD) gemal
IEC 61340-5-1 und IEC 61340-5-2 vorzusehen. Das Aus-
und Einpacken sowie die Montage und Demontage eines
Gerates darf nur von qualifiziertem Personal vorgenommen
werden.

2454540000/02/12.2019
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Absicherung

Der Schutz vor Uberlastung der Anlage muss vom Betreiber
bereitgestellt werden. Die vorgeschaltete Sicherung muss so
ausgelegt werden, dass sie den maximalen Laststrom nicht
Uberschreitet. Der maximal zulédssige Laststrom der u-remote-
Komponenten ist in den technischen Daten aufgefiihrt.

Ob ein zusatzlicher Uberspannungsschutz erforderlich ist,
muss der Betreiber gemaB IEC 62305 entscheiden. Span-
nungen lUber +/- 30 V konnen zur Zerstérung der Module
fuhren. Fur die Einspeisung ist ein Netzteil mit sicherer Tren-
nung zu verwenden.

Erdung (Funktionserde FE)

Jedes UR67-MP-Modul ist mit einem Erdungsanschluss aus-
gestattet, der Anschlusspunkt ist mit ,XE” bezeichnet. Weite-
re Informationen finden Sie in Kapitel 5.

Schirmung
Geschirmte Leitungen sind mit Schirmsteckern normgerecht
anzuschlieBen.

2.2 BestimmungsgemélBer Gebrauch

Die UR67-MP-Module sind dezentrale Ein- und Ausgabege-
rate in einem EtherNet/IP-, PROFINET- oder EtherCAT-Netz-
werk. Die Produkte sind fiir den Einsatz in der industriellen
Umgebung vorgesehen und dirfen nur innerhalb der ge-
nannten technischen Spezifikationen verwendet werden. Die
anzuschlieBenden Gerate miissen die Anforderungen der
EN 61558-2-4 und EN 61558-2-6 erfiillen.

Die industrielle Umgebung ist dadurch gekennzeichnet,
dass Verbraucher nicht direkt an das offentliche Niederspan-
nungsnetz angeschlossen sind. Fir den Einsatz im Wohnbe-
reich, in Geschéfts- und Gewerbebereichen sind zuséatzliche
MaBnahmen zu treffen.

Bei UL-Anwendungen gelten zusatzlich folgende Einschran-
kungen:

= nur in geschlossenen Rdumen verwenden

= nur unter 2000 m verwenden

= max. Verschmutzungsgrad Il

Eingriffe in die Hard- und Software der Produkte, soweit
sie nicht in diesem Handbuch beschrieben sind, diirfen nur
durch Weidmdiiller vorgenommen werden.

Der storungsfreie Betrieb ist nur bei vollstandig montiertem
Gehéause gewahrleistet. Zum bestimmungsgemalen Ge-
brauch gehort auch das Beachten der Dokumentation.

Weidmiiller 3¢
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2 Sicherheit | Rechtliche Hinweise

2.3  Rechtliche Hinweise

Die Produkte der UR67-Reihe sind konform mit der EU-Richt-
linie 2014/30/EU (EMV-Richtlinie).

In den Modulen sind Bestandteile folgender freier Software-

Produkte integriert:

Komponente Lizenz

Link
https://github.com/jquery/jquery/blob/master/

iQuery MIT LICENSE txt
jQuery-custom- MIT https://github.com/jquery/jquery/blob/master/
Select LICENSE. .txt

jQuery-i18n  MIT

https://github.com/jquery/jquery/blob/master/
LICENSE.txt

jQuery-overs- MIT https://github.com/jquery/jquery/blob/master/
croll LICENSE.txt
. > https://github.com/jquery/jquery/blob/master/
Queryui — MIT LICENSE.txt
. https://github.com/Stuk/jszip/blob/master/
I5Zip MIT LICENSE.markdown
mdb (as part MIT https://code.google.com/archive/p/crypto-js/
of CryptaJS) wikis/License.wiki
snansv Apache https://github.com/adobe-webplatform/Snap.
psvg license 2.0 svg/blob/master/LICENSE

underscore MIT

https://github.com/jashkenas/underscore/blob/
master/LICENSE

Weidmiiller 3¢
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Systemiibersicht

3 Systemiibersicht

UR67-MP-HP-X (2426270000, 2426280000, 2426290000, 2512840000)

UR67-MP-78-X (2426300000, 2426310000, 2426320000, 2512830000)

u-remote-IP67-Module fiir EtherNet/IP, PROFINET und EtherCAT

Die UR67-MP-Module sind Multiprotokoll-Module, die tiber
EtherNet/IP, PROFINET oder EtherCAT kommunizieren. Das
gewlinschte Protokoll wird tGber Drehkodierschalter am Mo-
dul eingestellt.

Durch das komplett vergossene Metallgehause erfiillen die
Module die Schutzart IP67.

Der Ausgangsstrom betragt bis zu 2 A pro Kanal.

Die Module mit Ausgangsfunktionalitat unterstiitzen eine
Fail-Safe-Funktion. Mit dieser Funktion lasst sich das Verhal-
ten festlegen, das ein als Ausgang konfigurierter Kanal bei

gestorter oder abgebrochener Feldbuskommunikation zeigen

soll.

Die UR67-MP-Module werden nach ihrer I/0-Funktionalitat
und den Anschliissen fiir die Spannungsversorgung unter-
schieden.

Alle Anschlisse sind farblich und mechanisch codiert:
- 2 x Versorgungsanschliisse (grau):
= URG67-MP-HP-xx: M 12, L-kodiert, 5-polig
- UR6B7-MP-78-xx: 7/8", 5-polig
- 2 % Feldbusnetzwerk (grin): M 12, D-kodiert, 4-polig
- 8 x I/0-Anschliisse (schwarz): M 12, A-kodiert, 5-polig

Jedem 1/0-Anschluss sind zwei Status-LED zugeordnet, de-
ren Farbe und Blinkverhalten den Zustand des Anschlusses
erkennen lassen (s. Kapitel 12).

Modulbezeichnung Bestellnummer

Versorgungsanschluss

Anzahl digitale Eingange Anzahl digitale Ausgange

URG7-MP-HP-16DI-12-60M 2426270000 M12 16 0
UR67-MP-HP-16D0-12-60M 2426280000 M12 0 16
UR67-MP-HP-8DIDO-12-60M 2426290000 M12 8 8
URG7-MP-HP-16DI0-12-60M 2512840000 M12 max. 16 (konfigurierbar) max. 16 (konfigurierbar)
UR67-MP-78-16DI-12-60M 2426300000 1/8" 16 0
UR67-MP-78-16D0-12-60M 2426310000 /8" 0 16
UR67-MP-78-8DID0-12-60M 2426320000 /8" 8 8
UR67-MP-78-16D10-12-60M 2512830000 1/8" max. 16 (konfigurierbar) max. 16 (konfigurierbar)

2454540000/02/12.2019
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3 Systemiibersicht | Feldbusmerkmale

3.1  Feldbusmerkmale

MAC-Adressen

Jedes Modul hat eine eindeutige, vom Hersteller zugewie-
sene MAC-Adresse, die nicht durch den Benutzer anderbar
sind. Die MAC-Adresse ist auf dem Modul aufgedruckt.

Integrierter Ethernet-Switch

Der integrierte Ethernet-Switch mit zwei Anschliissen ermog-
licht den Aufbau verschiedener Topologien:

- EtherNet/IP: Ring- oder Linientopologie

= PROFINET: Ring- oder Linientopologie

- EtherCAT: Linientopologie

EtherNet/IP-Produktmerkmale

Die UR67-MP-Module unterstiitzen die folgenden EtherNet/

IP-Funktionen:

- Device-Level-Ring-Protokoll (DLR) fiir einfache Ringtopolo-
gien entsprechend der EtherNet/IP-Spezifikation.

= QuickConnect fiir den schnellen Hochlauf

PROFINET-Produktmerkmale

Die UR67-MP-Module unterstiitzen PROFINET 10-Device IRT

(Isochronous Real-Time). Dadurch konnen Prozessdaten in

Echtzeit Gbertragen werden.

Die UR67-MP-Module unterstiitzen die folgenden PROFINET-

Funktionen:

- DCP fir die automatisierten Zuweisung von IP-Adressen

- Fast-Start-Up fiir den priorisierten Hochlauf

- Geratetausch ohne Wechselmedium/PG fiir den Aus-
tausch von Geraten ohne erneute Projektierung

- LLDP fiir die Gerateerkennung im naheren Umfeld (Nach-
barschaftserkennung)

- MRP fir die Realisierung redundanter PROFINET-Netz-
werke ohne zusatzliche Switches

- SNMP fiir die Uberwachung von Netzwerkkomponenten

EtherCAT-Produktmerkmale

Die UR67-MP-Module unterstiitzen die folgenden Mailbox-

Protokolle:

— Ethernet over EtherCAT (EoE) fiir den Zugriff auf die Web-
server-Funktion

- CANopen over EtherCAT (CoE) zur Ubertragung von Pro-
zess-, Diagnose- und Parameterdaten

- File access over EtherVAT (FoE) fiir Firmware-Updates

Weidmiiller 3¢

Handbuch UR67-Multiprotokoll

Alarm- und Diagnosemeldungen
Die Module bieten erweiterte Alarm- und Diagnosemeldun-
gen bei EtherNet/IP, PROFINET und EtherCAT.

Geritebeschreibende Dateien

Fur die Konfiguration und Parametrierung des Moduls im
Engineering Tool wird eine geratebeschreibende Datei beno-
tigt.

- EtherNet/IP: EDS-Datei

- PROFINET: GSDML-Datei

= EtherCAT: ESI-Datei

Konfigurierbare Prozessdaten bei 16DI0-Modulen

Bei den URG7-MP-XX-16DIO-Modulen konnen das Prozess-
daten-Mapping und die Datenrichtung der Kanéle parame-
triert werden. Dadurch kdnnen bestehende Gerate durch
UR67-MP-XX-16DIO-Module ersetzt werden, ohne das Map-
ping der Prozessdaten zu verandern.

Fur die vereinfachte Inbetriebnahme enthalten die geratebe-
schreibenden Dateien vorkonfigurierte Modulprofile.

Sie kdnnen die aktuellen geratebeschreibenden
Dateien von der Weidmiiller-Website herunterla-
den.

Modulprofil Beschreibung

16D1/D0 16 kombinierte Eingénge und Ausgénge

8DI/D0 8 kombinierte Eingdnge und Ausgange (nur Pin 4)
16DI 16 Eingange

8Dl 8 Eingange (nur Pin 4)

16D0 16 Ausgange

800 8 Ausgénge (nur Pin 4)

8DI/8D0 8 Eingange, 8 Ausgénge

2454540000/02/12.2019
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3.2 Webserver

Mit dem Webserver wird das UR67-MP-Modul auf einem an-
geschlossenen PC abgebildet. Damit kdnnen Sie zu Testzwe-
cken, bei der Inbetriebnahme oder im Servicefall folgende
Funktionen ausfiihren:

- den Status des Moduls abfragen

- die Parameter des Moduls anzeigen und andern

- Diagnosen abrufen

- das Modul zu Testzwecken im Forcemodus betreiben

Die Beschreibung des Webservers finden Sie in Kapitel 13.

3.3  Galvanische Trennung

Falls Sie Module mit galvanischer Trennung
gemeinsam mit Modulen ohne galvanische Tren-
nung verwenden, wird die galvanische Trennung
dieser Module aufgehoben.

Bei einigen Modulen ist der Ausgangsstromkreis galvanisch
vom Systemstrompfad mit der Sensorversorgung getrennt:

Modulbezeichnung Galvanische Trennung

URG7-MP-HP-16DI-12-60M ja
URG7-MP-HP-16D0-12-60M ja
URG7-MP-HP-8DIDO-12-60M ja
URG7-MP-HP-16DI0-12-60M nein
UR67-MP-78-16DI-12-60M ja
URG7-MP-78-16D0-12-60M ja
URG7-MP-78-8DIDO-12-60M ja

UR67-MP-78-16DI0-12-60M

2454540000/02/12.2019
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34  Zubehor

Schutzkappen

Die Schutzart IP67 ist nur bei komplett verbautem Modul ge-
geben. Deshalb missen alle nicht genutzten Anschliisse mit
Schutzkappen versehen werden.

GroBe Verwendung Schutzkappe Best.-Nr.

M12 Sensoranschluss SAI-SKM12 9456050000

M12  Bus-Out, Power-Out SASK-M12-UNI 2330260000

M12  Bus-n, PowerIn SAI-SK Stecker M12 1781520000

7/8"  Power-Out SAI-7/8-SK-P-F 1422760000

7/8"  PowerIn SAL-7/8-SK-P-M 2007270000
Markierer

Zur Betriebsmittelkennzeichnung sind Modul- und Anschluss-
markierer erhaltlich. Alle Markierer konnen mit dem Weidmiil-
ler PrintJet ADVANCED (Best.-Nr. 1324380000) bedruckt
werden.

Modul
URB7-MP-xx-xxx-60M

Markierer

ESG-M8/20 MC NE WS

Best.-Nr.
1027290000

Leiter und Anschliisse

Fir die Auswahl geeigneter Leitungen empfehlen wir den
Weidmiiller Katalog 8 oder den Produktkonfigurator auf der
Weidmiiller-Website.

Weidmiiller 3¢
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4 Modulbeschreibungen | UR67-MP-HP-16DI-12-60M und UR67-MP-78-16DI-12-60M

4 Modulbeschreibungen

4.1 UR67-MP-HP-16DI-12-60M und
UR67-MP-78-16DI-12-60M

Links: Eingangsmodul UR67-MP-HP-16DI-12-60M (Best.-Nr. 2426270000)
Rechts: Eingangsmodul UR67-MP-78-16DI-12-60M (Best.-Nr. 2426300000)

. —
B —

Jedes Modul hat acht Anschlisse (M 12, 5-polig, A-kodiert)
fir Signalleitungen sowie Anschliisse fiir den Feldbus (M 12,
4-polig, D-kodiert). Die Spannungsversorgung wird tber
5-polige, L-kodierte M12- oder 7/8"-Anschliisse angeschlos-
sen.

EC:  X01 X02 RUN ERR

Die UR67-MP-xx-16DI-12-60M-Module verfiigen tber 16 di- 0P 0, 0,
gitale Eingange (P-schaltend). /<®ZPN I@Z Z@Z @
1 { ~NAK MNA >
6 X100 x10 Xl —n
Diagnose- und Status-LED T —— JJ L| |
IN /N’ out
. Ethen'et/I®
LED Anzeige  Bedeutung o)) ooey @
i . o EtherCAT~ x°2
Ug griin/rot Status System-/Sensorversorgung B _
1..8A gelb/rot Status Kanal A | |J L| |
- 8 —llw our
1..8B weil/rot  Status Kanal B w\
Lnk/Act X01 ~ grin/gelb  Verbindung/Aktivitit Anschluss X01 Q * O
Lnk/Act X02 ~ grin/gelb  Verhindung/Aktivitit Anschluss X02 160! N
Modulstatus (EtherNet/IP) 9 ~— *{ﬂ fﬁﬁ/xg |12
MS/BF/RUN  griin/rot Busstatus (PROFINET) Q! O I @ W
aktueller Zustand (EtherCAT)
Netzwerkstatus (EtherNet/IP) Produktdetails UR67-MP-HP-16DI-12-60M, UR67-MP-78-16DI-12-60M

NS/DIA/ERR  griin/rot Diagnoseanzeige (PROFINET)
Fehleranzeige (EtherCAT)

Markierer Anschluss 1

|/0-Anschluss 1

Status-LED Anschluss 1, Kanal A/Kanal B

Status-LEDs Feldbus und Modul

Status-LEDs Lnk/Act

Drehkodierschalter (Protokoll einstellen)

Anschluss Feldbus

Versorgungsanschluss M12 oder 7/8"

Modulmarkierer

Status-LED Versorgung (System-/Sensorversorgung Us)
Mikro-USB-Schnittstelle (nicht zur kundenseitigen Verwendung)
Erdungsanschluss (M4-Gewinde)

LED-Anzeigen, Storungsmeldungen s. Abschnitt 12.5

OoNSOST R WN =

O -]
N -0
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4 Modulbeschreibungen | UR67-MP-HP-16D0-12-60M und UR67-MP-78-16D0-12-60M

4.2 UR67-MP-HP-16D0-12-60M und
UR67-MP-78-16D0-12-60M

Links: Ausgangsmodul UR67-MP-HP-16D0-12-60M (Best.-Nr. 2426280000)
Rechts: Ausgangsmodul UR67-MP-78-16D0-12-60M (Best.-Nr. 2426310000)

Jedes Modul hat acht Anschlisse (M 12, 5-polig, A-kodiert)

fir Signalleitungen sowie Anschliisse fiir den Feldbus (M 12,

4-polig, D-kodiert). Die Spannungsversorgung wird tber
5-polige, L-kodierte M12- oder 7/8"-Anschliisse angeschlos-
sen.

Die UR67-MP-xx-16D0-12-60M-Module verfiigen tiber

16 digitale Ausgange (P-schaltend).

Diagnose- und Status-LED

LED Anzeige  Bedeutung

U, griin/rot Status Aktorversorgung

Ug griin/rot Status System-/Sensorversorgung
1..8A gelb/rot Status Kanal A

1..8B weiR/rot Status Kanal B

Lnk/Act X01 ~ grin/gelb  Verhindung/Aktivitit Anschluss X01

Lnk/Act X02  grin/gelb  Verhindung/Aktivitit Anschluss X02

Modulstatus (EtherNet/IP)

MS/BF/RUN  griin/rot Busstatus (PROFINET)

aktueller Zustand (EtherCAT)

Netzwerkstatus (EtherNet/IP)

NS/DIA/ERR  griin/rot Diagnoseanzeige (PROFINET)

Fehleranzeige (EtherCAT)

LED-Anzeigen, Storungsmeldungen s. Abschnitt 12.5

7T

8D’B?A8

MAC: XXXXXXXXXXXXXXXXX

X01 XOZ RUN ERR

E/IP \ 0,

/
6 x100

A A @
x10

o Ny

QI

o EtherCAT~

N /N’ out
Etheri'et/I®
o © o
X0

L T

] 16D0

out

=10\ &

@l

12

Produktdetails UR67-MP-HP-16D0-12-60M, UR67-MP-78-16D0-12-60M

OoNSOST R WN =

O -]
N -0

Markierer Anschluss 1

|/0-Anschluss 1

Status-LED Anschluss 1, Kanal A/Kanal B
Status-LEDs Feldbus und Modul
Status-LEDs Lnk/Act

Drehkodierschalter (Protokoll einstellen)
Anschluss Feldbus
Versorgungsanschluss M12 oder 7/8"
Modulmarkierer

Status-LED Versorgung (Aktorversorgung U,, System-/Sensorversorgung Us)
Mikro-USB-Schnittstelle (nicht zur kundenseitigen Verwendung)

Erdungsanschluss (M4-Gewinde)

14 Weidmiiller 3¢ Handbuch UR67-Multiprotokoll
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43 UR67-MP-HP-8DIDO-12-60M und
UR67-MP-78-8DIDO-12-60M

4 Modulbeschreibungen | UR67-MP-HP-8DIDO-12-60M und URG7-MP-78-8DIDO0-12-60M

Links: Ein-/Ausgangsmodul UR67-MP-HP-8DID0-12-60M (Best.-Nr. 2426290000)
Rechts: Ein-/Ausgangsmodul UR67-MP-78-8DID0-12-60M (Best.-Nr. 2426320000)

Jedes Modul hat acht Anschlisse (M 12, 5-polig, A-kodiert) 4 6

fir Signalleitungen sowie Anschliisse fiir den Feldbus (M 12, N

4-polig, D-kodiert). Die Spannungsversorgung wird tber . o 2

5-polige, L-kodierte M 12- oder 7/8"-Anschliisse angeschlos- —~= N on oy s —10
sen. % Ou/

Die UR67-MP-xx-8DIDO-12-60M-Module verfiigen iiber 8 di- AT N Y

gitale Eingange und 8 digitale Ausgange (P-schaltend).

Diagnose- und Status-LED

5 AL XL CED @\11

X100 x10 X1
A e o
L
N /N’ our
Etheri'et/I®
o © o
X0

LED Anzeige  Bedeutung o
Xo1 E N
U, griin/rot Status Aktorversorgung B EtherCAT: _
Ug griin/rot Status System-/Sensorversorgung | |J L| |
g —llw ouT
1..8A gelb/rot Status Kanal A w\
1..8B weil/rot Status Kanal B Q % O
Lnk/Act X01 ~ grin/gelb  Verhindung/Aktivitit Anschluss X01
in/gelb  Verbindung/Aktivitat Anschluss X02 3 = w12
Lnk/Act X02 ~ grun/ge erbindung/Aktivitdt Anschluss gy
= JO\-{Cu
Modulstatus (EtherNet/IP) N =
MS/BF/RUN  griin/rot Busstatus (PROFINET)
aktueller Zustand (EtherCAT) Produktdetails UR67-MP-HP-8DIDO-12-60M, UR67-MP-78-8DID0-12-60M
Netzwerkstatus (EtherNet/IP) )
NS/DIAVERR i/ D e (PROFINET 1 Markierer Anschluss 1
griin/rot iagnoseanzeige ( ) 2 1/0-Anschiuss 1
Fehleranzeige (EtherCAT) 3 StatusLED Anschluss 1, Kanal A/Kanal B
LED-Anzeigen, Storungsmeldungen s. Abschnitt 12.5 4  Status-LEDs Feldbus und Modul
5 Status-LEDs Lnk/Act
6  Drehkodierschalter (Protokoll einstellen)
7  Anschluss Feldbus
8  Versorgungsanschluss M12 oder 7/8"
9  Modulmarkierer
10 Status-LED Versorgung (Aktorversorgung U,, System-/Sensorversorgung Us)
11 Mikro-USB-Schnittstelle (nicht zur kundenseitigen Verwendung)
12 Erdungsanschluss (M4-Gewinde)

2454540000/02/12.2019
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4 Modulbeschreibungen | UR67-MP-HP-16D10-12-60M und URG67-MP-78-16D10-12-60M

44 UR67-MP-HP-16DI10-12-60M und
UR67-MP-78-16D10-12-60M

Links: Ein-/Ausgangsmodul UR67-MP-HP-16DI0-12-60M (Best.-Nr. 2512840000)
Rechts: Ein-/Ausgangsmodul UR67-MP-78-16DI0-12-60M (Best.-Nr. 2512830000)

Jedes Modul hat acht Anschlisse (M 12, 5-polig, A-kodiert)

fir Signalleitungen sowie Anschliisse fiir den Feldbus (M 12,

4-polig, D-kodiert). Die Spannungsversorgung wird tber
5-polige, L-kodierte M12- oder 7/8"-Anschliisse angeschlos-
sen.

Die UR67-MP-xx-16DIO-12-60M-Module verfliigen tiber 16
konfigurierbare digitale Ein- und Ausgéange (P-schaltend).

Diagnose- und Status-LED

LED Anzeige  Bedeutung
U, griin/rot Status Aktorversorgung
Ug griin/rot Status System-/Sensorversorgung
1..8A gelb/rot Status Kanal A
1..8B weil/rot Status Kanal B
Lnk/Act X01 ~ grin/gelb  Verhindung/Aktivitit Anschluss X01
Lnk/Act X02  grin/gelb  Verhindung/Aktivitit Anschluss X02
Modulstatus (EtherNet/IP)
MS/BF/RUN  griin/rot Busstatus (PROFINET)
aktueller Zustand (EtherCAT)
Netzwerkstatus (EtherNet/IP)
NS/DIA/ERR  griin/rot Diagnoseanzeige (PROFINET)

Fehleranzeige (EtherCAT)

LED-Anzeigen, Storungsmeldungen s. Abschnitt 12.5

16 Weidmiiller 3¢

5 —EP MS NS

EC:  X01 X02 RUN ERR
L0 P

Oy N

X100 x10 X1

0,
5 /@:PN @ :@:

C/>\\11

o Ny

QI

o EtherCAT~

N /N’ out
Etheri'et/I®
o © o
X0

L T

] 16DI0

= TJo\-

out

A
XE
o

_ Al 12
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Produktdetails UR67-MP-HP-16DI0-12-60M UR67-MP-78-16D10-12-60M

OoNSOST R WN =

O -]
N -0

Markierer Anschluss 1

|/0-Anschluss 1

Status-LED Anschluss 1, Kanal A/Kanal B
Status-LEDs Feldbus und Modul
Status-LEDs Lnk/Act

Drehkodierschalter (Protokoll einstellen)
Anschluss Feldbus
Versorgungsanschluss M12 oder 7/8"
Modulmarkierer

Status-LED Versorgung (Aktorversorgung U,, System-/Sensorversorgung Us)
Mikro-USB-Schnittstelle (nicht zur kundenseitigen Verwendung)

Erdungsanschluss (M4-Gewinde)

Handbuch UR67-Multiprotokoll
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4.5

1/0-Anschliisse (schwarz)

Anschlusshelegungen

4 Modulbeschreibungen | Anschlussbelegungen

EtherNet/IP, PROFINET, EtherCAT (griin)

M12, A-kodiert 16DI 16D0 8DID0 16DI0
e Y g,

e D% m el wm
(50)) = o mou gL imeten 0 o,
T m Sl
5 FE FE FE FE

ACHTUNG

Verwenden Sie fur die System-/Sensorversorgung und

die Aktorversorgung ausschlieBlich Netzteile, die PELV
(Protective-Extra-Low-Voltage) oder SELV (Safety-Extra-
Low-Voltage) entsprechen. Spannungsversorgungen nach
EN 61558-2-6 (Trafo) oder EN 60950-1 (Schaltnetzteile)

erfiillen diese Anforderungen.

Versorgungsanschluss (grau)

M12, 5-polig, L-kodiert Signal Funktion
1 +24V Ug System-/Sensorversorgung
5 2 GND U, Masse/Bezugspotential U,
ouT
3 GND U Masse/Bezugspotential Ug
1
5
0@ 1 4V Aktorversorgung (galva-
24 t nisch getrennt)
3
IN 5 FE (PE) Funktionserde
1/8" Signal Funktion
1 GND U, Masse/Bezugspotential U,
2 GND U Masse/Bezugspotential Ug
3 FE (PE) Funktionserde
4 +24V Ug System-/Sensorversorgung
5 28V, Aktorversorgung (galva-

nisch getrennt)

2454540000/02/12.2019

M12, 4-polig, D-kodiert Signal Funktion
1 TD+ Sendedaten +
/o oV 2 RD+ Empfangsdaten +
)
¢ : 3 TD- Sendedaten -
4 RD- Empfangsdaten -

Produkt kann zerstort werden!
» Legen Sie die Spannungsversorgung (24 V DC) niemals
auf die Signal- oder Datenleitungen.

Handbuch UR67-Multiprotokoll

Weidmiiller 3¢
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4 Modulbeschreibungen | Technische Daten

46 Technische Daten

Technische Daten

Bussystem
Protokoll

EtherNet/IP, PROFINET, EtherCAT

Vendor Name (EtherNet/IP)

1015

Product Type (EtherNet/IP)

Ziffer: 7
String: General Purpose Discrete I/0

Produktcode (EtherNet/IP)

34000 (UR67-MP-78-16DI-12-60M)
34001 (UR67-MP-78-16D0-12-60M)
34002 (UR67-MP-78-8DID0-12-60M)
34006 (UR67-MP-78-16DI0-12-60M)
34003 (UR67-MP-HP-16DI-12-60M)
34004 (UR67-MP-HP-1600-12-60M)
34005 (UR67-MP-HP-8DID0-12-60M)
34007 (UR67-MP-HP-16DI0-12-60M)

VendorlD (PROFINET) 0x0134 hex
DevicelD (PROFINET) 0x18C6 hex
Vendor ID (EtherCAT) 0x00000230 hex

Produktcode (EtherCAT)

0xE763D70 (UR67-MP-78-16DI-12-60M)

0xE764158 (UR67-MP-78-16D0-12-60M)

0xE764540 (URG7-MP-78-8DID0-12-60M)
0x95C6BE30 (URG7-MP-78-16DI0-12-60M)
0xE7631B8 (UR67-MP-HP-16DI-12-60M)

0xE7635A0 (UR67-MP-HP-16D0-12-60M)

0xE763988 (URG7-MP-HP-8DIDO-12-60M)
0x95C6E540 (UR67-MP-HP-16DI0-12-60M)

EDS-Datei (EtherNet/IP) WM_xx_Vz_z_z_yyyymmdd.eds
GSDML-Datei (PROFINET) GSDMLVx.x-WI-FUR67-yyyymmdd.xml
ESI-Datei (EtherCAT) Weidmueller-UR67-DigitalH0.xm|

Dateniibertragungsrate

100 MBit/s, Full Duplex

Ubertragungsverfahren

100BASE-TX

Autonegotiation wird unterstiitzt
Adressierungsart (EtherCAT) Autoinkrementelle Adressierung, feste Adressierung
Zykluszeit (EtherCAT) min. 250 pis

Unterstiitzte Ethernetprotokolle

ICMP, ARP, DHCP, HTTP, TCP/ IP, BOOTP, DLR-Beacon Based (EtherNet/IP)
ICMP, ARP, LLDP, DCP, HTTP, TCP/ IP, SNMP, MRP (PROFINET)

ICMP, ARP, HTTP, TCP/IP (EtherCAT)

Switch-Funktionalitat

integriert, 2 Anschliisse
RT und IRT wird unterstiitzt (PROFINET)

Autocrossing

wird unterstiitzt

Anschluss

M12, 4-polig, D-kodiert

1) Bei induktiven Lasten der Gebrauchskategorie DC13 (gem. EN 60947-5-1) konnen die Ausgénge Strdme von 1,6 A mit einer Frequenz von 1 Hz schalten.
2) Der Gesamtstrom der Anschlussgruppen 1und 2, 3 und4, 5und 6 und 7 und 8 darf jeweils 6,5 A nicht iiberschreiten.
3) Technisch mdglich und freigegeben unter folgenden Voraussetzungen: Durchgeschleifte System-/Sensorversorgung Ug max. 2,5 A; minimaler Leiterquerschnitt der
Versorgungsleitung: 5x 1,0 mm?2, Umgebungstemperatur max. 40 °C (104 °F )

4) Die Schutzart IP 69 wird ausschlieRlich von Modulen mit M12-Versorgungsanschluss erreicht (UR6 7-MP-HP-xxx-12-60M).

Weidmiiller 3¢

Handbuch UR67-Multiprotokoll
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4 Modulbeschreibungen | Technische Daten

Eingéange

Kanaltyp SchlieRer, P-schaltend
Eingangsheschaltung Typ 3 gem. IEC 61131-2
Nenneingangsspannung 24V DC
Eingangsstrom bei 24 V DC typ. 5 mA
Kurzschlussfest ja
Statusanzeige LED gelb (Kanal A), LED weiB (Kanal B)
Diagnoseanzeige LED rot je M12-Buchse
Anschluss M12, 5-polig, A-kodiert
Ausginge

Kanaltyp SchlieRer, P-schaltend
Ausgangshbeschaltung typ. 2 A gem. IEC 61131-2

Ausgangsstrom pro Kanal "

Signalzustand "1"

max. 2 A?

Signalzustand "0"

max. 1 mA (Normangabe)

Signalpegel der Ausgange

Signalzustand "1"

min. (U - 1V)

Signalzustand "0"

max. 2 V

Ausgangsstrom pro Modul

9 A, s. Derating-Kurve (s. Abschnitt 4.7)

Kurzschlussfest

ja
Uberlastfest ja
Statusanzeige LED gelb (Kanal A), LED weiB (Kanal B)
Diagnoseanzeige LED rot, kanalweise
Anschluss M12-Buchse, 5-polig, A-kodiert

Versorgung Elektronik/Sensorik

Nennspannung Ug 24V DC (SELV/PELV)
Spannungsbereich 24V DC + 25%
Strombelastbarkeit Ug URB7-MP-78-xx: max. 9 A (12 A%)

URG7-MP-HP-xx: max. 16 A

Stromaufnahme Elektronik

typ. 95 mA bei 24 V
typ. 120 mA bei 30 V

Spannung Sensorik min. (Us - 1,5V)
Stromaufnahme Sensorik max. 200 mA je Anschluss (bei T, 30 °C)
Verpolschutz ja
Betriehsanzeige (Us) LED griin/rot

Anschluss

7/8"-Stecker und -Buchse, 5-polig (UR67-MP-78-X)

M12, 5-polig, L-kodiert (URG7-MP-HP-X)

1) Bei induktiven Lasten der Gebrauchskategorie DC13 (gem. EN 60947-5-1) kdnnen die Ausgange Stréme von 1,6 A mit einer Frequenz von 1 Hz schalten.
2) Der Gesamtstrom der Anschlussgruppen 1und 2, 3 und4, 5und 6 und 7 und 8 darf jeweils 6,5 A nicht iiberschreiten.
3) Technisch mdglich und freigegeben unter folgenden Voraussetzungen: Durchgeschleifte System-/Sensorversorgung Ug max. 2,5 A; minimaler Leiterquerschnitt der

Versorgungsleitung: 5x 1,0 mm2, Umgebungstemperatur max. 40 °C (104 °F )

4) Die Schutzart IP 69 wird ausschlieRlich von Modulen mit M12-Versorgungsanschluss erreicht (UR67-MP-HP-xxx-12-60M).

2454540000/02/12.2019
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4 Modulbeschreibungen | Technische Daten

Versorgung Aktorik

Nennspannung U, 24V DC (SELV/PELV)

Spannungsbereich 24V DC + 25%

Strombelastbarkeit U, URB7-MP-78-xx: max. 9,0 A (12 AY)
URG67-MP-HP-xx: max. 16 A

Potentialtrennung ja

Unterspannungsschwelle typ. 18V

Verzigerungszeit <20 ms

Unterspannungserkennung

Verpolschutz ja

Anzeige Aktorversorgung (U,) LED griin/rot

Anschluss

Allgemeine Daten

7/8"-Stecker und -Buchse, 5-polig (UR67-MP-78-X)
M12, 5-polig, L-kodiert (UR67-MP-HP-X)

Schutzart im verschraubten Zustand: IP 65, IP 67, IP 69
Umgebungstemperatur 20°C...+70 °C
Luftfeuchtigkeit max. 98% (bei UL: 80%)
Gewicht 500 g (URB7-MP-HP-X)

520 g (UR67-MP-78-X)
Gehausematerial Zinkdruckguss, Oberfléche Nickel matt

Vibrationsfestigkeit Schwingen

159/5...500 Hz

Vibrationsfestigkeit Schocken 509/ 11 ms
Anzugsdrehmomente
Befestigungsschraube M4 1 Nm
Erdanschluss M4 1 Nm
Steckverbinder M12 0,5 Nm
Zulassungen und Normen
cULus UL 508
EMV EN 61000-6-2:2005/AC:2005,

EN 61000-6-4:2007/A1:2001

1) Bei induktiven Lasten der Gebrauchskategorie DC13 (gem. EN 60947-5-1) kénnen die Ausgange Strome von 1,6 A mit einer Frequenz von 1 Hz schalten.
2) Der Gesamtstrom der Anschlussgruppen 1und 2, 3 und4, 5und 6 und 7 und 8 darf jeweils 6,5 A nicht iiberschreiten.
3) Technisch moglich und freigegeben unter folgenden Voraussetzungen: Durchgeschleifte System-/Sensorversorgung U max. 2,5 A; minimaler Leiterquerschnitt der

Versorgungsleitung: 5x 1,0 mm?, Umgebungstemperatur max. 40 °C (104 °F )

4) Die Schutzart IP 69 wird ausschlieBlich von Modulen mit M12-Versorgungsanschluss erreicht (UR67-MP-HP-xxx-12-60M).

Weidmiiller 3¢
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4.7 Derating

Der zulassige Gesamtausgangsstrom ist abhangig von der

Umgebungstemperatur.

A

A --mm e —cL LN

Derating: Gesamtausgangsstrom |,_iiber Umgebungstemperatur T,

2454540000/02/12.2019
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4 Modulbeschreibungen | Derating
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4 Modulbeschreibungen | Derating
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5 Montage und Verdrahtung

Gefahrliche Beriihrungsspannung!

» Fuhren Sie Montage- und Verdrahtungsar-
beiten nur im spannungsfreien Zustand
aus.

» Stellen Sie sicher, dass der Montageort
spannungsfrei ist!

HeiRBe Oberfliache!

Das Gerat kann sich im Betrieb stark erwar-

men.

» Lassen Sie das Gerat abkihlen, bevor Sie
es berihren!

5.1 Montage vorbereiten

Stellen Sie sicher, dass die zuldassigen Umgebungsbedingun-

gen fiir die Montage und den Betrieb eingehalten werden
(s. technische Daten).

MontagemaRe
Die Montagemale finden Sie in den Montagezeichnungen
auf den Folgeseiten.

Lieferung auspacken
» Prifen Sie die Lieferung auf Vollstandigkeit und Trans-
portschaden.

» Transportschaden melden Sie bitte umgehend dem jewei-

ligen Transportunternehmen.

Zerstorung des Produkts durch elektro-

statische Entladung!

Die u-remote-Produkte kdnnen durch elektro-

statische Entladung zerstort werden.

» Achten Sie auf ausreichende Erdung von
Personen und Arbeitsgerat!

» Packen Sie alle Teile aus.

» Entsorgen Sie alle Verpackungsmaterialien entsprechend
den lokalen Entsorgungvorschriften. Die Kartonagen kon-
nen dem Papier-Recycling zugefiihrt werden.

2454540000/02/12.2019
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5 Montage und Verdrahtung | Montage vorbereiten

.2 Modul montieren

Die Montageflache muss eben sein.

» Stellen Sie die Bohrungen fiir die Befestigung her (Bohr-
male s. Montagezeichnungen auf den Folgeseiten).

» Befestigen Sie jedes Modul mit zwei Schrauben und je
einer Unterlegscheibe (gem. DIN EN ISO 7089).

» Beachten Sie die angegebenen Schraubenmalie und
Anzugsdrehmomente (s. technische Daten).

5.3 Modul erden

Zur Ableitung von Storstromen und fir die EMV-Festigkeit

muss das Modul geerdet werden.

» Verbinden Sie den Erdanschluss XE (iber eine niederim-
pedante Verbindung mit der Bezugserde (s. Montage-
zeichnung).

Falls die Montageflache geerdet ist, konnen Sie die Verbin-
dung direkt mit einer Befestigungsschraube herstellen.

Bei nicht geerdeter Montageflache verwenden Sie ein Mas-
seband oder eine geeignete Leitung mit Kabelschuh!

Weidmiiller 3¢
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b4 Markierer anbringen

Das Modul und alle Anschliisse konnen mit Markierern ge-
kennzeichnet werden.

» Dricken Sie den beschrifteten Markierer in die jeweilige
Aufnahmeoffnung.

» Um einen Markierer zu entfernen, hebeln Sie ihn vorsich-
tig mit einem Schraubendreher (2,5 oder 3 mm) heraus.

5.5  Verdrahtung ausfiihren

Gefahrliche Beriihrungsspannung!

» Fihren Sie Montage- und Verdrahtungsar-
beiten nur im spannungsfreien Zustand
aus.

» Stellen Sie sicher, dass der Montageort
spannungsfrei ist!

Nachdem die mechanische Montage des Moduls abge-
schlossen ist, konnen Sie die Verdrahtung gemaB Verdrah-
tungsplan vornehmen.

Element Drehmoment
M12 Steckverbinder 0,5Nm
M12 Schutzkappe 0,5Nm

Achten Sie darauf, dass die minimal zulassigen
Biegeradien der Anschlussleitungen eingehalten
werden.

Verschlieen Sie alle nicht genutzten Anschlisse
mit Schutzkappen, um die Schutzart IP67 zu er-
reichen.

Bei Umgebungstemperaturen groRer 55 °C:
» Verwenden Sie Leitungen mit einem Quer-
schnitt von 2,5 mm?2 fir die Spannungsversor-

gung.

Bei UL-Anwendungen:
» Verwenden Sie nur UL-zertifizierte Kabel mit
geeigneten Bewertungen (CYJV oder PVVA).
» Verwenden Sie temperaturbestandige Kabel:
UR67-MP-xx-16DI-12-60M: bis 85 °C
UR67-MP-xx-16D0O-12-60M: bis 96 °C
UR67-MP-xx-8DIDO-12-60M: bis 96 °C
UR67-MP-xx-16DIO-12-60M: bis 96 °C

Weidmiiller 3¢
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b.6 Isolationspriifung

Isolationsprufungen sind entsprechend den nationalen Vor-
schriften durchzufiihren, in jedem Fall unbedingt vor jeder
Inbetriebnahme.

Zerstorung des Produkts durch zu hohe

Priifspannung!

Beachten Sie bei der Isolationspriifung:

- Innerhalb eines Kanals darf die Priifspan-
nung zwischen 24 V und GND maximal
30 V betragen!”

= An allen anderen Anschlusspunkten kann
eine Prifspannung von max. 500 V ange-
legt werden.

* Wir empfehlen, 24 V und GND am Versorgungsstecker an-
zuschlieRBen.

b.7  Werkseinstellungen iiber Drehkodierschal-

ter herstellen

Sie konnen die Werkseinstellungen des Moduls liber die
Drehkodierschalter wiederherstellen. Die Protokolleinstellun-
gen werden ebenfalls zurlickgesetzt.

» Drehen Sie den linken Drehkodierschalter (,x100") auf
den Wert 9.

» Drehen Sie den mittleren Drehkodierschalter (,x10") auf
den Wert 7.

» Drehen Sie den rechten Drehkodierschalter (,x1") auf den
Wert 9.

» Schalten Sie die Stromversorgung aus und 10 s spéter
wieder an.

Das Modul wird auf Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

Die Webserver-Funktion Werkseinstellungen
setzt die Protokolleinstellungen nicht zurtck.

9 7 9
L0 E/P

OMECEQ:
/ \ / \

“EC
x100 x10 X1

Werkseinstellungen iiber Drehkodierschalter herstellen
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5.8  Feldbusprotokoll einstellen

Das Feldbusprotokoll und das Verhalten des Moduls im
Netzwerk werden lber die Drehkodierschalter eingestellt.
Das Modul Gibernimmt und speichert diese Einstellung nach
erneutem Einschalten der Stromversorgung.

Das Feldbusprotokoll kann nur gedndert wer-
den, nachdem das Modul auf Werkseinstellun-
gen zuriickgesetzt wurde.

Anderungen an der Stellung der Drehkodier-
schalter werden erst nach Ausschalten und
erneutem Anschalten der Stromversorgung
wirksam. Warten Sie mindestens 10 s, bevor Sie
die Stromversorgung wieder anschalten, damit
die Anderungen sicher wirksam werden.

2 1 0
OEP 0, 0,
X1

SEEOIEO:

x100 x10

Beispiel: Einstellung des Werts ,,210” (IP-Adresse 192.168.1.210 bei EtherNet/IP)

Die folgende Tabelle zeigt die moglichen Einstellungen der
Drehkodierschalter.

Einstellung Protokoll  Beschreibung
Die zuletzt gespeicherten Netzwerkeinstellungen wer-
000 EtherNet/IP  den verwendet. Im Auslieferungszustand werden die
Netzwerkparameter iber DHCP/BOOTP angefordert.
Das letzte Oktett der IP-Adresse wird mit dem einge-
001...254 EtherNeVP ellten Wert aberschrieben (192.168.1.XXX).
955 998 EtherNet/IP Die Netzwerkparan?eter Werd.en iiber DHCP/BOQTP
angefordert, aber nicht gespeichert.
Die Werkseinstellung der IP-Adresse wird verwendet
299 EtherNet/IP (192.168.1.1).
300...399 PROFINET Netzwerkparameter werden Giber DCP vergeben.
400 499 EtherCAT Netzwerkparameter werden iiber Engineeringtool
vergeben.
800 .. 999 ungiltige Einstellun
(Ausnahme: 979) guiig g
979 - Werkseinstellung herstellen

2454540000/02/12.2019
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5 Montage und Verdrahtung | Feldbusprotokoll einstellen

Verwenden Sie DHCP/BOOTP nur, wenn sich ein
entsprechender Server im Netzwerk befindet,
der dem Modul die Netzwerkparameter zuwei-
sen kann.

» Stellen Sie die Werkseinstellungen tber die Drehkodier-
schalter her (s. Abschnitt 5.7).

» Drehen Sie den linken Drehkodierschalter (,x100") auf
einen Wert von O bis 4.

» Drehen Sie den mittleren Drehkodierschalter (,x10") auf
einen Wert von O bis 9.

» Drehen Sie den rechten Drehkodierschalter (,x1") auf
einen Wert von O bis 9.

» Schalten Sie die Stromversorgung aus und 10 s spater
wieder an.

Das Modul Gibernimmt die neuen Einstellungen.

Falls Sie eine ungiiltige Einstellung vornehmen, blinkt die BF/
MS/RUN-LED dreimal rot.

Weidmiiller 3¢
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6 Inbetriebnahme bei EtherNet/IP

Eingriff in die Steuerung!

Bei der Inbetriebnahme sind Manipulationen

an der Anlage moglich, die zu lebensgefahrli-

chen Personenschaden und zu Sachschaden

fuhren konnen.

» Stellen Sie sicher, dass es nicht zum unbe-
absichtigten Anlaufen von Anlagenteilen
kommen kann!

HeiBe Oberfliache!

Das Gerat kann sich im Betrieb stark erwar-

men.

» Lassen Sie das Gerat abkihlen, bevor Sie
es berlhren!

Das Vorgehen bei der Inbetriebnahme hangt davon ab, wel-
ches Feldbusprotokoll gewahlt wird und welche Steuerung
zum Einsatz kommt.

Die Beschreibung in diesem Abschnitt zeigt beispielhaft die
Inbetriebnahme mit Studio 5000 Logix Designer von Rock-
well Automation im Online-Betrieb.

6.1 Voraussetzungen

Bevor Sie mit der Inbetriebnahme beginnen, miissen die fol-

genden Voraussetzungen gegeben sein:

- Die Steuerung ist in Betrieb.

= Die UR67-Module sind vollstandig montiert und verkabelt.

= Die Steuerung und alle UR67-Module sind tber Ethernet
verbunden, ein PC/Laptop mit der Steuerungssoftware ist
ebenfalls angeschlossen.

— Das Modul ist iiber die Drehkodierschalter auf EtherNet/
IP mit einer eindeutigen IP-Adresse eingestellt
(s. Abschnitt 5.8).

- Die Stromversorgung ist eingeschaltet.

2454540000/02/12.2019
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6.2 EDS-Dateiinstallieren

Alle Modulvarianten sind in Dateien mit dem Dateinamen
WM_xx_Vz_z_z_yyyymmdd.eds beschrieben. (xx steht
fur die zehnstellige Bestellnummer des Moduls, z_z_z fir die
Softwareversion, yyyymmdd fiir das Ausgabedatum der
Datei). Alle EDS-Dateien sind in einer Archivdatei mit dem
Namen IP67_GSDML_EDS_ESI_Weidmueller.zip zusam-

mengefasst.

» Offnen Sie die Studio 5000-Software.

» Laden Sie die Archivdatei von der Weidmiiller Website
herunter und entpacken Sie sie.

» Wahlen Sie im Meni Tools der Studio 5000-Software
die Option EDS-Hardware-Installation Tool

» Folgen Sie der Installationsroutine.

6.3 Modul in EtherNet/IP-Netzwerk einbinden

» Offnen Sie die Studio 5000-Software.

» Legen Sie ein neues Projekt an oder 6ffnen Sie ein beste-
hendes Projekt.

Wenn der Kommunikationspfad zur Steuerung veraltet oder
nicht festgelegt ist, muss dieser vor der ersten Verbindung
festgelegt werden.
» Klicken Sie auf das Meni Connections und wahlen Sie
Who Active.
» Wahlen Sie im Dialog Who Active die verwendete Steu-
erung aus.
» Stellen Sie eine Verbindung zur Steuerung her
(Go Online).
Wenn lhr Projekt nicht mit dem Projekt auf der Steuerung
Ubereinstimmt, laden Sie stattdessen Ihr Projekt auf die Steu-
erung (Download) oder ibernehmen Sie das Projekt von
der Steuerung in Studio 5000 (Upload). In beiden Fallen
muss sich die Steuerung im Programmiermodus befinden.

» Klicken Sie mit der rechten Maustaste im Controller Orga-
nizer auf I/0 Configuration/... oder den Unterordner
Backplane.

» Wahlen Sie Discover Modules.

Das Fenster Select Module Type 6ffnet sich.

Der Download eines Projekts von Studio 5000
auf die Steuerung Uberschreibt ein vorhandenes
Projekt auf der Steuerung unwiderruflich.

Weidmiiller 3¢
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6 Inbetriecbnahme bei EtherNet/IP | Modul in EtherNet/IP-Netzwerk einbinden

i LogaDengrer - o i
EEL ] = AR B oW i - - @

o [T T e ()

T Cormiter Orgen. W Lo o etz || & b

s FAREA wber -

o [T T ) ()
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EtherNet/IP-Schnittstelle auswahlen

» Wahlen Sie die gewilinschte EtherNet/IP-Schnittstelle und
klicken Sie auf Create.
Das Fenster New Module 6ffnet sich.

Modul auswihlen

» Wahlen Sie das gewiinschte UR67-MP-Modul und klicken
Sie auf Create.
Das Fenster New Module 6ffnet sich.

= = |
"-:'-;'*.'.'.’f‘i.-:‘.*"
EtherNet/IP-Schnittstelle konfigurieren Modulnamen eingeben
» Geben Sie einen Namen fur die Schnittstelle ein und defi- » Geben Sie einen Namen fur das Modul ein.
nieren Sie die gewlinschten IP-Adresseinstellungen. » Klicken Sie auf Change.
» Klicken Sie auf OK Das Fenster Module Definition 6ffnet sich.
Die EtherNet/IP-Schnittstelle wird im Controller Organizer
angelegt.
» Klicken Sie mit der rechten Maustaste im Controller
Organizer unter der gerade angelegten EtherNet/IP-
Schnittstelle auf Ethernet.
» Wahlen Sie Discover Modules.
Das Fenster Select Module Type o6ffnet sich.
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Verbindungsart wéhlen

» Wabhlen Sie die Verbindung.

Die Verbindungsart bestimmt, welche Prozess-
und Diagnosedaten das Modul zur Verfliigung
stellt (s. Abschnitt 6.4).

» Driicken Sie OK.
Das Fenster Module Definition wird geschlossen.

» Klicken Sie im Fenster New Module auf den Reiter Con-

nections.

Register Connections

» Stellen Sie das Requested-Packet-Interval (RPI) und die
Kommunikationsform (Unicast oder Multicast) ein und
bestatigen Sie mit OK.

Das RPI muss groBer 1 ms gewahlt werden.

2454540000/02/12.2019
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6.4 Verbindungen und Assembly-Objekt

Die UR67-MP-Module unterstiitzen die Verbindungsarten Ex-
clusive Owner, Input Only und Listen Only.

Exclusive Owner

» Wahlen Sie die Verbindungsart Exclusive Owner fiir unab-
hangige Verbindungen, tber die sowohl Eingangsdaten
als auch Ausgangsdaten Ubertragen werden sollen.

Eine Exclusive-Owner-Verbindung besteht unabhangig von

anderen Verbindungen. Ein UR67-MP-Modul kann nur eine

Exclusive-Owner-Verbindung akzeptieren.

Die Verbindungsart Exclusive Owner ist ausschlieRlich bei

Modulen mit Ausgangsfunktionalitat verfliigbar (UR67-MP-

xx-16D0-12-60M, UR67-MP-xx-8DIDO-12-60M, UR6 7-MP-

xx-16DI0-12-60M).

Input Only

» Wahlen Sie die Verbindungsart Input Only fiir unabhéan-
gige Verbindungen, Uber die ausschlieRlich Eingangsda-
ten Ubertragen werden sollen.

Eine Input-Only-Verbindung besteht unabhangig von anderen

Verbindungen. Ein UR67-MP-Modul kann mehrere Input-

Only-Verbindungen akzeptieren.

Die Verbindungsart Input Only ist bei allen Modulen verflig-

bar

Listen Only

» Wabhlen Sie die Verbindungsart Listen Only fur abhangige
Verbindungen, Uber die ausschlieBlich Eingangsdaten
Ubertragen werden sollen.

Ein Listen-Only-Verbindung ist abhdngig von anderen Verbin-

dungen, die nicht vom Typ Listen Only sind. Wenn die letzte

Verbindung beendet wird, von der eine Listen-Only-Verbin-

dung abhangig ist, so wird diese Listen-Only-Verbindung

ebenfalls beendet. Ein UR67-MP-Modul kann mehrere Listen-

Only-Verbindungen akzeptieren.

Die Verbindungsart Listen Only ist bei allen Modulen verfiig-

bar

Durch die Auswahl der Instanz-ID des Assembly-Objekts

entscheiden Sie, ob das Modul den Prozessdaten zusatzlich
Diagnosedaten hinzufiigt.

Weidmiiller 3¢
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6 Inbetriecbnahme bei EtherNet/IP | Verbindungen und Assembly-Objekt

UR67-MP-xx-16DI-12-60M UR67-MP-xx-8DID0-12-60M

Verbindung Verbindungsart Diagnose  Instanz-ID Lange Verbindung Verbindungsart Diagnose  Instanz-ID Lange
Eingang: 101 4 Byte Eingang: 101 6 Byte
16 Bit In + Dia Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte 8 Bit In / Out +Dia  Exclusive Owner ja Ausgang: 100 1 Byte
Konfiguration: 105 2 Byte Konfiguration: 105 34 Byte
Eingang: 102 3 Byte Eingang: 102 3 Byte
16 Bit In Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte 8 Bit In / Out Exclusive Owner nein Ausgang: 100 1 Byte
Konfiguration: 105 2 Byte Konfiguration: 105 34 Byte
Eingang: 101 4 Byte Eingang: 101 6 Byte
16 Bit In + Dia Listen Only ja Ausgang: 192 0 Byte 8 BitIn / Out + Dia  Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Konfiguration: - - Konfiguration: 105 34 Byte
Eingang: 102 3 Byte Eingang: 102 3 Byte
16 Bit In Listen Only nein Ausgang: 192 0 Byte 8 Bit In / Out Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Konfiguration: - - Konfiguration: 105 34 Byte
Eingang: 101 6 Byte
UR67-MP-xx-16D0-12-60M 8 BitIn/Out + Dia Listen Only ia Ausgang: 192 0 Byte
Verbindung Verbindungsart Diagnose  Instanz-ID Lange Konfiguration: - -
Eingang: 101 7 Byte Eingang: 102 3 Byte
16 Bit Out +Dia Exclusive Owner ja Ausgang: 100 2 Byte 8Bitln/ Out Listen Only nein Ausgang: 182 0 Byte
Konfiguration: 105 66 Byte Konfiguration: - -
Eingang: 102 3 Byte
16 Bit Qut Exclusive Owner nein Ausgang: 100 2 Byte
Konfiguration: 105 66 Byte
Eingang: 101 7 Byte
16 Bit Out + Dia Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Konfiguration: 105 66 Byte
Eingang: 102 3 Byte
16 Bit Out Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Konfiguration: 105 66 Byte
Eingang: 101 7 Byte
16 Bit Out + Dia Listen Only ja Ausgang: 192 0 Byte
Konfiguration: - -
Eingang: 102 3 Byte
16 Bit Out Listen Only nein Ausgang: 192 0 Byte
Konfiguration: - -
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6 Inbetriecbnahme bei EtherNet/IP | Verbindungen und Assembly-Objekt

16DI-Modulprofile

16DI/D0-Modulprofile Verhindung Verhindungsart Diagnose  Instanz-ID Linge
Verbindung Verbindungsart Diagnose  Instanz-ID Lange Eingang: 101 7 Byte
Eingang: 101 7 Byte 16DI + DIA Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
16D1/D0 + DIA Exclusive Owner ja Ausgang: 100 2 Byte Konfiguration: 112 66 Byte
Konfiguration 130 Byte Eingang: 102 3 Byte
Eingang 3 Byte 16DI Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
16D1/D0 Exclusive Owner nein Ausgang 2 Byte Konfiguration: 112 66 Byte
Konfiguration 130 Byte
Eingang 8 Byte 8DI-Modulprofile
1601/D0 + DIA Exclusive Owner ja Ausgan 2 Byte
(Even DI/D0-Bytes) : gang y Verbindung Verbindungsart Diagnose  Instanz-ID Lange
Konfiguration 130 Byte .
Eingang: 104 6 Byte
Eingang 7 Byte .
. 8Dl + DIA Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
16 DI/DO + DIA . .
. Exclusive Owner ja Ausgang 2 Byte : ;
(Default Config) Konfiguration: 113 66 Byte
Konfiguration 0 Byte :
Eingang: 105 2 Byte
Eingang 7 Byte .
8Dl Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
16DI/D0 + DIA Input Only ja Ausgang 0 Byte : ;
Konfiguration: 113 66 Byte
Konfiguration 130 Byte
Eingang 3 Byte
16D1/D0 Input Only nein Ausgang 0 Byte 1600-Modulprofile
Konfiguration 130 Byte Verbindung Verbindungsart Diagnose  Instanz-ID Lange
Eingang 8 Byte Eingang: 106 5 Byte
16DI/D0 + DIA . .
i 16D0 + DIA Exclusive Owner a Ausgang: 100 2 Byte
(Even DI/D0-Bytes) Input Only ja Ausgang 0 Byte ] gang y
Konfiguration 130 Byte Konfiguration: 114 130 Byte
1) Bei dieser Verbindung werden keine Parameter iibertragen. Eingang: 107 1 Byte
16D0 Exclusive Owner nein Ausgang: 100 2 Byte
8DI1/D0-Modulprofile Konfiguration: 114 130 Byte
Verbindung Verbindungsart Diagnose  Instanz-ID Linge
Eingang 6 Byte 8D0-Modulprofile
8DI/D0 + DIA Exclusive Owner ja Ausgang 1Byte Verbindung Verbindungsart Diagnose  Instanz-ID Lange
Konfiguration: 1 130 Byte Eingang: 106 5 Byte
Eingang 2 Byte 800 + DIA Exclusive Owner ja Ausgang: 103 1 Byte
8DI/DO Exclusive Owner nein Ausgang 1 Byte Konfiguration: 115 130 Byte
Konfiguration: 1 130 Byte Eingang: 107 1 Byte
Eingang 6 Byte 8D0 Exclusive Owner nein Ausgang: 103 1 Byte
8D1/D0 + DIA Input Only ja Ausgang 0 Byte Konfiguration: 115 130 Byte
Konfiguration: 1 130 Byte
Eingang 2 Byte
8DI/DO Input Only nein Ausgang 0 Byte
Konfiguration: 1 130 Byte
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8D1/8D0-Modulprofile

URG67-MP-xx16DI-12-60M mit Diagnose

Allgemein

Transporttyp Input Only
Triggermodus Cyclic
Requested-Packet-Interval (RPI) Minimum 1 ms

Ausgangsdaten (0->T) Verbindungsparameter

Echtzeit-Transferformat Heartbeat
Verbindungstyp POINT2POINT
Assembly-InstanzID 193
Datentyp USINT
DatengroRe 1 Byte
Datenldnge 0 Byte

Eingangsdaten (T->0) Verbindungsparameter

Echtzeit-Transferformat Connection is pure data and modeless

Verbindungstyp MULTICAST
Assembly-InstanzID 101
Datentyp USINT
DatengroRe 1 Byte
Datenlange 4 Byte

UR67-MP-xx16D0-12-60M mit Diagnose

Verbindung Verbindungsart Diagnose  Instanz-ID Lange
Eingang: 104 6 Byte
8D1/8D0 + DIA Exclusive Owner ja Ausgang: 103 1 Byte
Konfiguration: 116 130 Byte
Eingang: 105 2 Byte
8DI/8D0 Exclusive Owner nein Ausgang: 103 1 Byte
Konfiguration: 116 130 Byte
Eingang: 104 6 Byte
8DI/8D0 + DIA Input Only ja Ausgang: 193 0 Byte
Konfiguration: 116 130 Byte
Eingang: 105 2 Byte
8D1/8D0 Input Only nein Ausgang: 193 0 Byte
Konfiguration: 116 130 Byte
Generische DI-Modulprofile
Verbindung Verbindungsart Diagnose Instanz-ID Lange
Eingang: 101 7 Byte
Generic 16DI + DIA  Listen Only ja Ausgang: 192 0 Byte
Konfiguration: - -
Eingang: 102 3 Byte
Generic 16DI Listen Only nein Ausgang: 192 0 Byte
Konfiguration: - -
_ Eingang: 108 8 Byte
FEevneE;lchl}g([])-lB:/zls/-; Listen Only ja Ausgang: 192 0 Byte
Konfiguration: - -
Eingang: 104 6 Byte
Generic 8Dl + DIA  Listen Only ja Ausgang: 192 0 Byte
Konfiguration: - -
Eingang: 105 2 Byte
Generic 8DI Listen Only nein Ausgang: 192 0 Byte
Konfiguration: - -
6.5 Anfangseinstellungen der Verbindungspara-

meter

Konfigurations-Tools anderer Steuerungshersteller fordern
Sie moglicherweise dazu auf, weitere Parameter fiir den

Aufbau einer Komunikationsverbindung zwischen lhrem 1/0-

Scanner und dem Modul einzugeben.

Weidmiiller 3¢
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Allgemein

Transporttyp Exclusive Owner
Triggermodus Cyclic
Requested-Packet-Interval (RPI) Minimum 1 ms
Ausgangsdaten (0->T) Verbindungsparameter
Echtzeit-Transferformat 32-bit run/idle header
Verbindungstyp POINT2POINT
Assembly-Instanz-ID 100
Datentyp USINT
DatengrdRe 1 Byte
Datenldnge 2 Byte

Eingangsdaten (T->0) Verbindungsparameter

Echtzeit-Transferformat Connection is pure data and modeless

Verbindungstyp MULTICAST

Assembly-InstanzID 101

Datentyp USINT

DatengroRe 1 Byte

Datenlange 7 Byte
2454540000/02/12.2019



URG67-MP-xx-8DID0-12-60M mit Diagnose

Allgemein

Transporttyp Exclusive Owner
Triggermodus Cyclic
Requested-Packet-Interval (RPI) Minimum 1 ms

Ausgangsdaten (0->T) Verbindungsparameter

6 Inbetriecbnahme bei EtherNet/IP | Modul parametrieren bei EtherNet/IP

6.6 Modul parametrieren bei EtherNet/IP

» Wechseln Sie im Controller Organizer zu .../Controller
Tags.

Die Controller-Tags fiir die Parameter tragen den Namen des

Moduls gefolgt von ,:C”, der Parameterbezeichnung, dem An-

schlusskennzeichen und dem Pinkennzeichen.

Echtzeit-Transferformat 32-bit run/idle header
Verbindungstyp POINT2POINT
Assembly-InstanzID 100
Datentyp USINT
DatengroRe 1 Byte
Datenlange 1 Byte

Eingangsdaten (T->0) Verbindungsparameter

Echtzeit-Transferformat

Connection is pure data and modeless

Verbindungstyp MULTICAST

Assembly-InstanzID 101

Datentyp USINT =
DatengroRe 1 Byte

Datenlange 6 Byte v o &

URG67-MP-xx16D10-12-60M mit 16D1/D0-Profil und Diagnose

Controller Tags

» Geben Sie fir jeden Ausgangskanal die gewiinschten

Allgemein Parameterwerte ein.

Transporttyp Exclusive Owner

Triggermodus Cyclic !Eine detaillierte B'esc.:hreibur'lg .der einzelpen Parameter und
ihrer Verfligbarkeit finden Sie in Abschnitt 6.9 und Ab-

Requested-Packet-Interval (RPI) Minimum 1 ms schnitt 6.10.

Ausgangsdaten (0->T) Verbindungsparameter

Echtzeit-Transferformat 32-bit run/idle header

Verbindungstyp POINT2POINT

Assembly-Instanz-ID 100

Datentyp USINT

DatengrdRe 1 Byte

Datenldnge 2 Byte

Eingangsdaten (T->0) Verbindungsparameter

Echtzeit-Transferformat

Connection is pure data and modeless

Verbindungstyp MULTICAST
Assembly-InstanzID 101
Datentyp USINT
DatengroRe 1 Byte
Datenlange 7 Byte
2454540000/02/12.2019 Handbuch UR67-Multipratokall
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6 Inbetriecbhnahme bei EtherNet/IP | Prozessdatenstruktur bei 16D10-Modulen parametrieren

6.7 Prozessdatenstruktur bei 16D10-Modulen Die Default-Einstellung und der erlaubte Wertebereich der
) . Parameter sind abhangig vom gewahlten Modulprofil.
parametrleren
Process Data Direction (Default-Einstellungen)
Kanal ~ 16DI/DO  8DI/DO 16DI 8Dl 1600 8D0  8DI/8DO
Unerwartetes Steuerungsverhalten! 1A 0 0 1 1 2 2 1
Aktoren und Sensoren konnen unerwartet B 0 0 1 1 ) ) |
aktiviert oder deaktiviert werden, falls Sie die -
Prozessdatenstruktur fehlerhaft parametrie- 2B 0 0 ! ! 2 2 1
ren. 2B 0 0 1 1 2 2 1
» Uberpriifen Sie die parametrierte Prozess- 3A 0 0 1 1 2 2 1
datenstruktur, bevor Sie die Parameter auf 28 0 0 1 1 ) ) ’
das Gerat Gbertragen! -
4-A 0 0 1 1 2 2 1
4-B 0 0 1 1 2 2 1
5A 0 0 1 1 2 2 2
Datenrichtung der Kanile parametrieren 58 0 0 ! ! 2 2 2
Falls Sie ein UR67-MP-xx-16DIO-12-60M-Modul verwenden, 6-A 0 0 1 1 2 2 2
kt_'mnen Sie die Datenrichtung der einzelnen Kanale parame- 6B 0 0 1 1 9 2 2
trieren.
1A 0 0 1 1 2 2 2
» Wihlen Sie das Modulprofil 16DI/DO, wenn Sie das 8 0 0 ! ! 2 2 2
Modul zur Konfiguration hinzufliigen. 8A 0 0 1 1 2 2 2
8-B 0 0 1 1 2 2 2

Falls Sie den Kanal als bidirektionalen Eingang und Ausgang

parametrieren wollen:

» Setzen Sie den Parameter ,Process Data Direction” des
betreffenden Kanals auf O.

Falls Sie den Kanal als Eingang parametrieren wollen:
» Setzen Sie den Parameter ,Process Data Direction” des
betreffenden Kanals auf 1.

Falls Sie den Kanal als Ausgang parametrieren wollen:

» Setzen Sie den Parameter ,Process Data Direction” des
betreffenden Kanals auf 2.

Weidmiiller 3¢
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0: Eingang und Ausgang, 1: nur Eingang, 2: nur Ausgang

Prozessdaten-Mapping parametrieren

Sie kdnnen jedem physischen Eingangsbit und jedem physi-
schem Ausgangsbit eine Position in den jeweiligen Prozess-
daten zuweisen. Bei bidirektionalen Kanalen gilt die Zuwei-
sung fur die Eingangsrichtung und fur die Ausgangsrichtung.

Falls Sie den Prozessdatenbits eines Kanals eine neue Bitpo-

sition zuweisen wollen:

» Setzen Sie den Parameter 10 Mapping” des betreffenden
Kanals auf die gewiinschte Bitposition.

Falls Sie den Kanal deaktivieren wollen:

» Setzen Sie den Parameter 10 Mapping” des betreffenden
Kanals auf 255.

2454540000/02/12.2019



Die Default-Einstellung und der erlaubte Wertebereich der

Parameter sind abhangig vom gewahlten Modulprofil.

10 Mapping (Default-Einstellungen)

Kanal 16DI/D0  8DI/DO 16D1 8DI 16D0 8D0 8DI/8D0
1-A 0 0 0 0 0 0 0
1B 1 255 1 255 1 255 1
2-B 2 1 2 1 2 1 2
2B 3 255 3 255 3 255 3
3A 4 2 4 2 4 2 4
3B 5 255 5 255 5 255 5
4A 6 3 6 3 6 3 6
48 7 255 7 255 7 255 7
5-A 8 4 8 4 8 4 0
5-B 9 255 9 255 9 255 1
6-A 10 5 10 5 10 5 2
6-B 1 255 1 255 " 255 3
1-A 12 6 12 6 12 6 4
1-B 13 255 13 255 13 255 5
8-A 14 7 14 7 14 7 6
8B 15 255 15 255 15 255 7

0 ... 15: Bitposition in den Prozessdaten (Eingangsdaten oder Ausgangsdaten)

255: deaktiviert

2454540000/02/12.2019
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6 Inbetriecbnahme bei EtherNet/IP | QuickConnect einrichten

6.8 QuickConnect einrichten

Mit QuickConnect vergehen zwischen dem Einschalten eines
Gerates und der Aufnahme der EtherNet/IP-Kommunikation
weniger als 500 ms.

Um QuickConnect zu verwenden, miissen folgende Voraus-

setzungen erflllt sein:

- Das Netzwerk hat eine Sterntopologie oder eine Liniento-
pologie. Ringtopologien sind nicht zulassig.

- Das Gerét hat eine statische IP-Adresse. DHCP/BOOTP
wird nicht unterstutzt.

Falls Sie QuickConnect verwenden, sind folgende Parameter
fir die Ethernet-Schnittstelle unveranderlich eingestellt:

- Ubertragungsgeschwindigkeit 100 Mbit/s

= Vollduplex-Verbindung

- Autonegation deaktiviert

= Auto MDI-X deaktiviert.

Sie kdnnen QuickConnect liber die Konfigurations-Assembly-
Instanz aktivieren.
» Setzen Sie den Parameter ,QuickConnect” auf 1.

Alternativ konnen Sie QuickConnect wahrend der Laufzeit
iber das TCP/IP-Interface-Objekt aktivieren. Die Anderung
erfordert einen Neustart des Gerats.

- CIP Class ID: OxFb

- Attribute: OxOC

- Value: Ox01

Fur Details zu QuickConnect, beachten Sie das
Dokument ENET-ATOO 1C-ENP von Rockwell
Automation. Sie konnen das Dokument von der
Rockwell-Automation-Website herunterladen.

Weidmiiller 3¢
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6 Inbetriebnahme bei EtherNet/IP | Konfigurations-Assembly-Instanz

6.9 Konfigurations-Assembly-Instanz UR67-MP-xx-8DIDO-12-60M (Assembly-ID 105)
. . . . . Parameter Anschluss Kanal Werte
Mit der Konfigurations-Assembly-Instanz lassen sich die
Parameter festlegen. Eine detaillierte Beschreibung der ein- Wort0  Surveillance Timeout Anschluss 5 A{Pin4) 0..255
zelnen Parameter und ihrer Verfligbarkeit finden Sie in Ab- Wort 1 Surveillance Timeout Anschluss 5 B(Pin2) 0..255
schnitt 6.10. Wort2  Surveillance Timeout Anschluss6 A (Pin4) O0..255
Aufbau der Konfigurations-Assembly-Instanz , . _
Struktur und Lange der Konfigurations-Assembly-Instanz Wortb  Surveillance Timeout Anschluss 7 B(Pin2) 0..255
hangen vom verwendeten Modul oder vom verwendeten Wort 6 Surveillance Timeout Anschluss 8 A(Pin4) 0..255
Modulprofil ab. Wort 7 Surveillance Timeout Anschluss8 B (Pin2) O0..255
Wort8  Fail Safe Anschluss 5 A(Pin4) 0..2
URG7-MP-xx-16DI-12-60M (Assembly-ID 105) Wort9 Fail Safe Anschluss5  B(Pin2) 0.2
Parameter Anschluss Kanal Werte Wort 10 Fail Safe Anschluss 6 A(Pin4) 0..2
Wort 0 General Settings, QuickConnect - - S. U.
Wort 13 Fail Safe Anschluss 7 B(Pin2) 0..2
UR67-MP-xx-16D0-12-60M (Assembly-ID 105) Wort 14 Fail Safe Anschluss 8 A(Pin4) 0..2
Parameter Anschluss Kanal Werte Wort 15 Fail Safe Anschluss 8 B(Pin2) 0..2
Wort0  Surveillance Timeout Anschluss 1 A(Pin4) 0. 255 Wort 16 General Settings, QuickConnect - - s.u.
Wort 1 Surveillance Timeout Anschluss 1 B(Pin2) 0..255
Wort 2 Surveillance Timeout Anschluss 2 A(Pin4) 0..255
Wort 13 Surveillance Timeout Anschluss 7 B(Pin2) 0..255
Wort 14 Surveillance Timeout Anschluss 8 A(Pin4) 0..255
Wort 15 Surveillance Timeout Anschluss 8 B(Pin2) 0..255
Wort 16 Fail Safe Anschluss 1 A(Pin4) 0..2
Wort 17  Fail Safe Anschluss 1 B(Pin2) 0..2
Wort 18  Fail Safe Anschluss 2 A(Pin4) 0..2
Wort 29  Fail Safe Anschluss 7 B(Pin2) 0..2
Wort 30  Fail Safe Anschluss 8 A(Pind4) 0..2
Wort 31  Fail Safe Anschluss 8 B(Pin2) 0..2
Wort 32 General Settings, QuickConnect - - s. U
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UR67-MP-xx-16D10-12-60M mit Modulprofil 16DI/DO (Assembly-ID 110)

6 Inbetriecbnahme bei EtherNet/IP | Konfigurations-Assembly-Instanz

UR67-MP-xx-16D10-12-60M mit Modulprofil 8DI/D0 (Assembly-ID 111)

Parameter Anschluss Kanal Werte Parameter Anschluss Kanal Werte
Wort 0 Surveillance Timeout Anschluss 1 A(Pin4) 0..255 Wort 0 Surveillance Timeout Anschluss 1 A(Pin4) 0..255
Wort 1 Surveillance Timeout Anschluss 1 B(Pin2) 0..255 Wort 1 Surveillance Timeout Anschluss 1 B(Pin2) 0..255
Wort 2 Surveillance Timeout Anschluss 2 A(Pin4) 0..255 Wort 2 Surveillance Timeout Anschluss 2 A(Pin4) 0..255
Wort 13 Surveillance Timeout Anschluss 7 B(Pin2) 0..255 Wort 13 Surveillance Timeout Anschluss 7 B(Pin2) 0..255
Wort 14 Surveillance Timeout Anschluss 8 A(Pin4) 0..255 Wort 14 Surveillance Timeout Anschluss 8 A(Pin4) 0..255
Wort 15 Surveillance Timeout Anschluss 8 B(Pin2) 0..255 Wort 15 Surveillance Timeout Anschluss 8 B(Pin2) 0..255
Wort 16 Fail Safe Anschluss 1 A(Pin4) 0..2 Wort 16 Fail Safe Anschluss 1 A(Pin4) 0..2
Wort 17  Fail Safe Anschluss 1 B(Pin2) 0..2 Wort 17  Fail Safe Anschluss 1 B(Pin2) 0..2
Wort 18  Fail Safe Anschluss 2 A(Pin4) 0..2 Wort 18  Fail Safe Anschluss 2 A(Pin4) 0..2
Wort 29  Fail Safe Anschluss 7 B (Pin 2) .2 Wort 29  Fail Safe Anschluss 7 B (Pin 2) .2
Wort 30  Fail Safe Anschluss 8 A(Pind4) 0..2 Wort 30  Fail Safe Anschluss 8 A(Pind4) 0..2
Wort 31  Fail Safe Anschluss 8 B (Pin 2) .2 Wort 31  Fail Safe Anschluss 8 B (Pin 2) .2
Wort 32 General Settings, QuickConnect - - S.U. Wort 32 General Settings, QuickConnect - - s.
Wort 33 Process Data Direction Anschluss 1 A(Pin4) 0..2 Wort 33 Process Data Direction Anschluss 1 A(Pind4) 0..2
Wort 34 Process Data Direction Anschluss 1 B(Pin2) 0..2 Wort 34 Process Data Direction Anschluss 1 B(Pin2) 0..2
Wort 35 Process Data Direction Anschluss 2 A(Pin4) 0..2 Wort 35 Process Data Direction Anschluss 2 A(Pind4) 0..2
Wort 46  Process Data Direction Anschluss 7 B(Pin2) 0..2 Wort 46  Process Data Direction Anschluss 7 B(Pin2) 0..2
Wort 47  Process Data Direction Anschluss 8 A(Pin4) 0..2 Wort 47  Process Data Direction Anschluss 8 A(Pin4) 0..2
Wort 48  Process Data Direction Anschluss 8 B(Pin2) 0..2 Wort 48  Process Data Direction Anschluss 8 B(Pin2) 0..2
Wort 49 10 Mapping Anschluss 1 A(Pin4) 0..15,255 Wort 49 10 Mapping Anschluss 1 A(Pin4) 0..7,255
Wort 50 10 Mapping Anschluss 1 B(Pin2) 0..15,255 Wort 50 10 Mapping Anschluss 1 B(Pin2) 0..7,255
Wort 51 10 Mapping Anschluss 2 A(Pin4) 0..15,255 Wort 51 10 Mapping Anschluss 2 A(Pin4) 0..7,255
Wort 62 10 Mapping Anschluss 7 B(Pin2) 0..15,255 Wort 62 10 Mapping Anschluss 7 B(Pin2) 0..7,255
Wort 63 10 Mapping Anschluss 8 A(Pin4) 0..15,255 Wort 63 10 Mapping Anschluss 8 A(Pin4) 0..7,255
Wort 64 10 Mapping Anschluss 8 B(Pin2) 0..15,255 Wort 64 10 Mapping Anschluss 8 B(Pin2) 0..7,255
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39



6 Inbetriebnahme bei EtherNet/IP | Konfigurations-Assembly-Instanz

UR67-MP-xx-16DI0-12-60M mit Modulprofil 16DI (Assembly-ID 112) URG67-MP-xx-16DI0-12-60M mit Modulprofil 16D0 (Assembly-1D 114)
Parameter Anschluss Kanal Werte Parameter Anschluss Kanal Werte

Wort 0 General Settings, QuickConnect - - s. U. Wort 0 Surveillance Timeout Anschluss 1 A(Pin4) 0..255
Wort 1 Process Data Direction Anschluss 1 A(Pin4) 1 Wort 1 Surveillance Timeout Anschluss 1 B(Pin2) 0..255
Wort 2 Process Data Direction Anschluss 1 B(Pin2) 1 Wort 2 Surveillance Timeout Anschluss 2 A(Pin4) 0..255
Wort 3 Process Data Direction Anschluss 2 A(Pin4) 1

Wort 13 Surveillance Timeout Anschluss 7 B(Pin2) 0..255
Wort 14 Process Data Direction Anschluss 7 B(Pin2) 1 Wort 14 Surveillance Timeout Anschluss 8 A(Pin4) 0..255
Wort 15 Process Data Direction Anschluss 8 A(Pin4) 1 Wort 15 Surveillance Timeout Anschluss 8 B(Pin2) 0..255
Wort 16 Process Data Direction Anschluss 8 B(Pin2) 1 Wort 16 Fail Safe Anschluss 1 A(Pin4) 0..2
Wort 17 10 Mapping Anschluss 1 A(Pin4) 0..15,255 Wort 17  Fail Safe Anschluss 1 B(Pin2) 0..2
Wort 18 10 Mapping Anschluss 1 B(Pin2) 0..15,255 Wort 18  Fail Safe Anschluss 2 A(Pin4) 0..2
Wort 19 10 Mapping Anschluss 2 A(Pin4) 0..15,255
Wort 29  Fail Safe Anschluss 7 B(Pin2) 0..2
Wort 30 10 Mapping Anschluss 7 B(Pin2) 0..15,255 Wort 30  Fail Safe Anschluss 8 A(Pind4) 0..2
Wort 31 10 Mapping Anschluss 8 A(Pin4) 0..15,255 Wort 31  Fail Safe Anschluss 8 B(Pin2) 0..2
Wort 32 10 Mapping Anschluss 8 B(Pin2) 0..15,255 Wort 32 General Settings, QuickConnect - - s. U.

Wort 33 Process Data Direction Anschluss 1 A(Pind) 2
URB7-MP-xx-16DI0-12-60M mit Modulprofil 8DI (Assembly-ID 113) Wort 34 _ Process Data Direction Anschluss 1 B(Pin2) 2

P Aaediies e Ve Wort 35 Process Data Direction Anschluss 2 A(Pind) 2

Wort 0 General Settings, QuickConnect - - s. U
Wort 1 Process Data Direction Anschiuss 1 A(Pind) 1 Wort 46  Process Data Direction Anschluss 7 B(Pin2) 2
Wort 2 Process Data Direction Anschluss 1 B(Pin2) 1 Wort 47  Process Data Direction Anschluss 8 A(Pin4) 2
Wort3  Process Data Direction Anschluss 2 A(Pind) 1 Wort 48  Process Data Direction Anschluss 8 B(Pin2) 2

Wort 49 10 Mapping Anschluss 1 A(Pin4) 0..15,255
Wort 14 Process Data Direction Anschluss 7 B(Pin2) 1 Wort 50 10 Mapping Anschluss 1 B{Pin2) 0..15 255
Wort 15 Process Data Direction Anschluss 8 A(Pin4) 1 Wort 51 10 Mapping Anschluss 2 AfPin4) 0..15, 255
Wort 16 Process Data Direction Anschluss 8 B(Pin2) 1
Wort 17 10 Mapping Anschiuss 1 A(Pind) 0..7,255 Wort 62 10 Mapping Anschluss 7 B(Pin2) 0..15,255
Wort 18 10 Mapping Anschluss 1 B(Pin2) 0..7, 255 Wort 63 10 Mapping Anschluss 8 A(Pin4) 0..15,255
Wort 19 10 Mapping Anschluss 2 A(Pind) 0.7, 255 Wort 64 10 Mapping Anschluss 8 B(Pin2) 0..15,255
Wort 30 10 Mapping Anschluss 7 B(Pin2) 0..7,255
Wort 31 10 Mapping Anschluss 8 A(Pin4) 0..7,255
Wort 32 10 Mapping Anschluss 8 B(Pin2) 0..7,255
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UR67-MP-xx-16D10-12-60M mit Modulprofil 8D0 (Assembly-ID 115)

6 Inbetriecbnahme bei EtherNet/IP | Konfigurations-Assembly-Instanz

UR67-MP-xx-16D10-12-60M mit Modulprofil 8DI/8D0 (Assembly-ID 116)

Parameter Anschluss Kanal Werte Parameter Anschluss Kanal Werte
Wort 0 Surveillance Timeout Anschluss 1 A(Pin4) 0..255 Wort 0 Surveillance Timeout Anschluss 1 A(Pin4) 0..255
Wort 1 Surveillance Timeout Anschluss 1 B(Pin2) 0..255 Wort 1 Surveillance Timeout Anschluss 1 B(Pin2) 0..255
Wort 2 Surveillance Timeout Anschluss 2 A(Pin4) 0..255 Wort 2 Surveillance Timeout Anschluss 2 A(Pin4) 0..255
Wort 13 Surveillance Timeout Anschluss 7 B(Pin2) 0..255 Wort 13 Surveillance Timeout Anschluss 7 B(Pin2) 0..255
Wort 14 Surveillance Timeout Anschluss 8 A(Pin4) 0..255 Wort 14 Surveillance Timeout Anschluss 8 A(Pin4) 0..255
Wort 15 Surveillance Timeout Anschluss 8 B(Pin2) 0..255 Wort 15 Surveillance Timeout Anschluss 8 B(Pin2) 0..255
Wort 16 Fail Safe Anschluss 1 A(Pin4) 0..2 Wort 16 Fail Safe Anschluss 1 A(Pin4) 0..2
Wort 17  Fail Safe Anschluss 1 B(Pin2) 0..2 Wort 17  Fail Safe Anschluss 1 B(Pin2) 0..2
Wort 18  Fail Safe Anschluss 2 A(Pin4) 0..2 Wort 18  Fail Safe Anschluss 2 A(Pin4) 0..2
Wort 29  Fail Safe Anschluss 7 B (Pin 2) .2 Wort 29  Fail Safe Anschluss 7 B (Pin 2) .2
Wort 30  Fail Safe Anschluss 8 A(Pind4) 0..2 Wort 30  Fail Safe Anschluss 8 A(Pind4) 0..2
Wort 31  Fail Safe Anschluss 8 B (Pin 2) .2 Wort 31  Fail Safe Anschluss 8 B(Pin2) 0..2
Wort 32 General Settings, QuickConnect - - S.U. Wort 32 General Settings, QuickConnect - - s.
Wort 33 Process Data Direction Anschluss 1 A(Pind) 2 Wort 33 Process Data Direction Anschluss 1 A(Pind) 1..2
Wort 34 Process Data Direction Anschluss 1 B(Pin2) 2 Wort 34 Process Data Direction Anschluss 1 B(Pin2) 1..2
Wort 35 Process Data Direction Anschluss 2 A(Pind) 2 Wort 35 Process Data Direction Anschluss 2 A(Pind4) 1..2
Wort 46  Process Data Direction Anschluss 7 B(Pin2) 2 Wort 46  Process Data Direction Anschluss 7 B(Pin2) 1..2
Wort 47  Process Data Direction Anschluss 8 A(Pin4) 2 Wort 47  Process Data Direction Anschluss 8 A(Pin4) 1.2
Wort 48  Process Data Direction Anschluss 8 B(Pin2) 2 Wort 48  Process Data Direction Anschluss 8 B(Pin2) 1..2
Wort 49 10 Mapping Anschluss 1 A(Pin4) 0..7,255 Wort 49 10 Mapping Anschluss 1 A(Pin4) 0..7,255
Wort 50 10 Mapping Anschluss 1 B(Pin2) 0..7,255 Wort 50 10 Mapping Anschluss 1 B(Pin2) 0..7,255
Wort 51 10 Mapping Anschluss 2 A(Pin4) 0..7,255 Wort 51 10 Mapping Anschluss 2 A(Pin4) 0..7,255
Wort 62 10 Mapping Anschluss 7 B(Pin2) 0..7,255 Wort 62 10 Mapping Anschluss 7 B(Pin2) 0..7,255
Wort 63 10 Mapping Anschluss 8 A(Pin4) 0..7,255 Wort 63 10 Mapping Anschluss 8 A(Pin4) 0..7,255
Wort 64 10 Mapping Anschluss 8 B(Pin2) 0..7,255 Wort 64 10 Mapping Anschluss 8 B(Pin2) 0..7,255
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General-Settings-Parameter und QuickConnect-Parameter

General Settings, QuickConnect

MSB LSB
st | 1514|1312 |11 |10)9 |87 6|5|4|3]|2]1]0
- |DOR| - | - |RDOJRUL|WIL|FML QuickConnect (Werte: 0, 1)
Kiirzel Bedeutung
DOR Digital Out Restart Mode
RDO Report DO Fault without UL
RUL Report UL Supply Voltage Fault
WIL Web Interface Locked
FML Force Mode Locked

6.10 Einstellbare Parameter hei EtherNet/IP

Parameter ,Digital Out Restart Mode"
Dieser Parameter legt das Verhalten der Ausgéange nach ei-
nem Kanalfehler oder einem Fehler der Aktorversorgung fest.

False (0)
Die Kanaldiagnose wird erst beim Zurlicksetzen des Aus-
gangs zuriickgesetzt.

True (1)
Der Ausgang startet nach einem Fehler automatisch neu.

Parameter ,,Report DO Fault without UL"

Uber diesen Parameter kdnnen Diagnosen bei Ansteuerung
eines Ausgangs und fehlender Aktorversorgung aktiviert
werden.

False (0)
Die Diagnosen sind deaktiviert.

True (1)
Die Diagnosen sind aktiviert.

Parameter ,Report UL Supply Voltage Fault”
Uber diesen Parameter konnen Diagnosen infolge eines Feh-
lers der Aktorversorgung aktiviert werden.

False (0)
Die Diagnosen sind deaktiviert.

True (1)
Die Diagnosen sind aktiviert.
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Parameter ,Web Interface Locked”
Uber diesen Parameter kann die Webserver-Anwendung ge-
sperrt werden.

False (0)
Die Webserver-Anwendung ist nicht gesperrt.

True (1)
Die Webserver-Anwendung ist gesperrt.

Parameter ,Force Mode Locked”
Uber diesen Parameter kann der Force-Modus der Webser-
ver-Anwendung gesperrt werden.

False (0)
Der Forcemodus der Webserver-Anwendung ist nicht ge-
sperrt.

True (1)
Der Forcemodus der Webserver-Anwendung ist gesperrt.

Parameter ,,Quick Connect”
Dieser Parameter aktiviert QuickConnect.

False (0)
QuickConnect ist deaktiviert.

True (1)
QuickConnect ist aktiviert.

Parameter , Surveillance Timeout”

Uber diesen Parameter wird eine Verzdgerungszeit fiir die
Ausgangstiberwachung eingestellt. Die Verzogerungszeit
startet nach einer Zustandsanderung des Ausgangs. Erst
nach Ablauf dieser Zeit wird der Ausgang tberwacht und
Fehlerzustande werden als Diagnose gemeldet. Ist der Aus-
gang dauerhaft eingeschaltet oder ausgeschaltet, betragt die
Uberwachungszeit 100 ms.

0 ... 255 (Default: 80)
Die Uberwachung des Ausgangs beginnt O ... 255 ms nach
einer Zustandsanderung des Kanals.

Parameter ,Fail Safe”
Uber diesen Parameter wird das Verhalten des zugehorigen
Ausgangs bei gestorter Feldbuskommunikation eingestellt.

Set Low (0)
Der Ausgang wird bei gestorter Feldbuskommunikation ab-
geschaltet.

Set High (1)
Der Ausgang wird bei gestorter Feldbuskommunikation ein-
geschaltet.
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Hold Last (2)
Der Ausgang wird bei gestorter Feldbuskommunikation auf
dem letzten Wert gehalten.

Parameter , Process Data Direction”
Uber diesen Parameter wird die Datenrichtung des Kanals
eingestellt.

Input/Output (0)

Der Kanal funktioniert als bidirektionaler Eingang und Aus-
gang.

Input (1)

Der Kanal funktioniert als Eingang.

Output (2)
Der Kanal funktioniert als Ausgang.

Parameter .10 Mapping”

Uber diesen Parameter wird die Position der physischen Pro-
zessdatenbits des Kanals in den Prozessdatentelegrammen
eingestellt. Bei bidirektionalen Kanalen gilt die Zuweisung fur
die Eingangsrichtung und fiir die Ausgangsrichtung.

0..15
Das physische Prozessdatenbit des Kanals befindet sich an
Position O ... 15 der zugehorigen Prozessdaten.

255
Der Kanal ist deaktiviert.
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1 Inbetriebnahme bei PROFINET

Eingriff in die Steuerung!

Bei der Inbetriebnahme sind Manipulationen

an der Anlage moglich, die zu lebensgefahrli-

chen Personenschaden und zu Sachschaden

fuhren konnen.

» Stellen Sie sicher, dass es nicht zum unbe-
absichtigten Anlaufen von Anlagenteilen
kommen kann!

HeiBe Oberfliache!

Das Gerat kann sich im Betrieb stark erwar-

men.

» Lassen Sie das Gerat abkihlen, bevor Sie
es berlhren!

Das Vorgehen bei der Inbetriebnahme hangt davon ab, wel-
ches Feldbusprotokoll gewahlt wird und welche Steuerung
zum Einsatz kommt.

Die Beschreibung in diesem Abschnitt zeigt beispielhaft die
Inbetriebnahme mit dem Siemens SIMATIC Manager Step7
(ab V5.5 SP2).

1.1 Voraussetzungen

Bevor Sie mit der Inbetriebnahme beginnen, miissen die fol-

genden Voraussetzungen gegeben sein:

- Die Steuerung ist in Betrieb.

= Die UR67-Module sind vollstandig montiert und verkabelt.

= Die Steuerung und alle UR67-Module sind tber Ethernet
verbunden, ein PC/Laptop mit der Steuerungssoftware ist
ebenfalls angeschlossen.

= Das Modul ist tiber die Drehkodierschalter auf PROFINET
eingestellt (s. Abschnitt 5.8).

- Die Stromversorgung ist eingeschaltet.

2454540000/02/12.2019
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1.2  GSDML-Datei installieren

Die Benennung der GSDML-Dateien folgt immer diesem
Muster: GSDML_V2.33-WI-UR67-yyyymmdd.xml. Am Da-
tum im Dateinamen (dd.mm.yyyy) kbnnen Sie den Stand der
GSDML-Datei ablesen und erkennen, ob Sie die aktuelle Ver-
sion bereits verwenden.

» Laden Sie die gerategeschreibenden Dateien von der
Weidmuller Website herunter.

» Legen Sie die mitgelieferten Bitmap-Dateien
zur Visualisierung der Module immer in dem-
selben Ordner ab wie die GSDML-Datei.

Wahrend die Datei installiert wird, darf im Hard-

warekonfigurator kein Projekt geoffnet sein!

» SchlieBen Sie ggf. alle gedffneten Projekte,
bevor Sie die GSDML-Datei installieren!

» Starten Sie den SIMATIC Manager.

» Offnen Sie im Hardwarekonfigurator: Extras/GSD-
Dateien installieren.

» Waihlen Sie das Verzeichnis, in dem Sie die geratebe-
schreibende Datei abgelegt haben.

Die verfligbaren Dateien werden angezeigt.

GSD-Datsien installieren |
GEN-Dateirn instalipen 2ur dam Varzeschiug -
C:\DeviceDercription\D evicell escription Drchesuchen .. |
Lates | fuegabestand Warzon | Sprachen |
GANML A2 31T IRRT-ANMAN 3 wml - 2303 200R ONCO0CON. - W2 31 Frglisrh
| Pratokall anzeigen Alle auzwihlen Alle: abwahlen
Schielen | Hife

Handbuch UR67-Multiprotokoll

GSDML-Datei auswihlen

» Markieren Sie die Datei, die Sie installieren wollen.

» Klicken Sie auf Installieren.

» Wenn die Installation beendet ist, klicken Sie auf Schlie-
RBen.

» Aktualisieren Sie den Geratekatalog mit Extras/Katalog
aktualisieren.

Im Geratekatalog werden jetzt die UR67-MP-Module der ak-

tuellen geratebeschreibenden Datei aufgelistet.

Weidmiiller 3¢
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1.3  Modul in PROFINET-Netzwerk einbinden

» Um ein neues Projekt anzulegen, wéahlen Sie im SIMATIC
Manager Datei/neu.
Das Fenster Neues Projekt wird getffnet.

» Geben Sie einen Namen fiir das neue Projekt ein (z. B.
UR67_Station1) und klicken Sie auf OK.
Das neue Projekt wird im SIMATIC Manager angezeigt.

L, SIMATIC Manager - URGT_Stationl

Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe
0O & &7 8 55| |8 <Ki
% URGT _Stationl -- C\Program Files (x86)\Siemens\StepT\s7proj\URGT_Sta

P [1)

Neues Projekt anlegen

» Markieren Sie das Projekt im SIMATIC Manager.
» Wahlen Sie den Steuerungstyp Uber Einfiigen/Station
aus (z. B. SIMATIC 300).

[ #SIMATIC Manager - UR67_Stationl

Datei Bearbeiten Zielsystern  Ansicht Extras  Fenster Hilfe

O = | 87 Station 3 1 SIMATIC 400-Station
) Subnetz » 2 SIMATIC 300-Station ]

£ UR67_Stationl
Programm 3 3 SIMATIC H-5tation =

7-Software N 4 SIMATIC PC.-Statlon

S7-Baustein > 5 Andere Station

M7-Software v BIALATLEE

7 PG/PC

Symboltabelle
Texthibliothek 3
Externe Quelle...

Station einfiigen

» Doppelklicken Sie auf den Projektnamen, so dass die Sta-
tion (SIMATIC 300) im Verzeichnisbaum darunter ange-
zeigt wird.

» Klicken Sie auf die Station (SIMATIC 300).

» Doppelklicken Sie auf Hardware im rechten Teil des
Fensters.

Der Hardwarekonfigurator (HW Konfig) wird geoffnet.
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Dt @ & L il=N

Sagchen: | atiny
Bofi  [Sidwd =
o I PR o
PROABUS PA
+ PROFNE T 10
# i ST X0
# ] SIMATIC 400
Bl SIAATIC P Biated Coniol J00400
i B SIMATIC P S1sien
] saanc oo
Stnchoiss | Baswchrurg T ———
I 1 naUs O siene du SMATE ST a1
| LT famoert sien Auftuns]
Drishen S FL urn Hife tu erhaken
Hardwarekonfigurator

» In diesem Fenster wird rechts der Geratekatalog ange-
zeigt. Sollte das nicht der Fall sein, 6ffnen Sie den Katalog
mit Ansicht/Katalog.

» Wabhlen Sie im Geratekatalog die vorhandene Profil-
schiene aus (z. B. SIMATIC 300/RACK-300).

8 b0 Ko - [EIAATIC 0008} (Kefigrarasion] -- URST, Stationd = e
[ S e — T P m— 5
Dt 5 s MO W W
o=
st [ Lt

[ ] -

] saaamoc 3000

Stnchgistz | Beowchrung e
i 1 57 T 770D L

[ in verscbmederen Largen befeber
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Profilschiene wéhlen
» Doppelklicken Sie auf die Profilschiene oder ziehen Sie

sie mit der Maus in den linken Teil des Fensters.
Die Profilschiene (UR) mit den freien Platzen wird angezeigt.
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8 W Kiomtig - [EMATIC J00(1) (Konfigurstion — URET_Sesticnl |

B jestion  fearbeten  [infigen Jwimptem  fnucht [trs  femcter  pame _ i@
O T =R
- 1 L L1
C— e EE
r Bl |[Siadwd -
= W OGP
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I FPROFINET 1D
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= w@o
L
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z I ] I I = e ]| e L Boa
13 T I T T [l ||
Drucken Se Fl, um Hilfe su ethalien. And

Profilschiene mit freien Platzen

» Klicken Sie auf die zweite Zeile in der Tabelle UR.

» Wahlen Sie aus dem Katalog die vorhandene Steuerung
und deren Version aus (s. Aufdruck auf der Steuerung,
z. B. 314-GEHO4-...).

T L a————r ==
B pation feabesen [ofigen Jeloptem finucht s Beester pe =&
DEF+" @ & G =0

- LT
|| Sachen: ntayf
Bl [Siwdud -
5 G -

120 CPu a2
23 CRU 7PN

w o P
g CPU B3
B O CPU A
3 CRU B2 0P
B L0 CPU M2 P
W e
10 CPU BIPN
B0 CPU TC2 0e
=33 CPU 39402 PHADP
B W 5T NS0
Va3
0 CPUTICT PF
-0 CPU TS
3 cPu M52 0P
2 CPU 52 PP
w0 CPU AR08
# 00 CPU M52 PRDP

p=lo0
|
-

- oW

Is:wa-: Ln agges
1

|12 1 DY, A2 rtecriet. &

F] | Iepinmtgirge 2 BHH bk sl .
Dribeken S FL uem Hilfe 2w erhaiter, knd

&1 G RE

— [T a0 - E
s 15000 0 O

lr-m |mmm |(-\ & l;.
1 | | 1
I I I I

Steuerungsversion wihlen

» Doppelklicken Sie auf die zutreffende Version oder ziehen
Sie sie mit der Maus in den linken Teil des Fensters auf
den zweiten Platz der Tabelle.

Das Fenster Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle wird

geoffnet.

2454540000/02/12.2019

Handbuch UR67-Multiprotokoll

Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle PN-IO [IWJ’SZ.Z:I‘

Algemein  Parameter I

Bei Anwahl eines Subnietzes werden die
nachaten freien Adressen vorgeschlagen

Netzibergang

lipiesscs ' Keinen Router venwenden

Subnetzmaske:

32.168.0.1
255 255.255.0

" Router verwenden

Adresse: 17

[~ IP-Adresse auf anderem VWeg beziehen

Subnetz:
— nicht vemetat —

Eigenschaften Ethernet Schnittstelle

» Geben Sie die vorgesehene IP-Adresse und die Subnetz-
maske der Steuerung ein.

» Klicken Sie auf Neu.

Das Fenster Eigenschaften - Neues Subnetz Industrial

Ethernet wird gedffnet.

» Gegen Sie einen Namen fir das Subnetz ein und bestati-
gen Sie mit OK.

» Wabhlen Sie im Fenster Eigenschaften - Ethernet
Schnittstelle das neue Subnetz aus und bestatigen Sie
mit OK.

» Klicken Sie auf die Netzlinie im Konfigurationsfenster.

» Wahlen Sie im Geratekatalog das Modul unter PROFI-
NET 10/Weitere FELDGERATE/ 1/0 /WI UR67.

» Doppelklicken Sie auf das Modul oder ziehen Sie es
genau auf die Subnetzlinie.

Das Modul wird im Subnetz eingefligt.

e

L] g _Ststianl]
W Gnon Bestetn Dmiigen Daioatem Amicht b Ferster e

Ok f & e dbd DO W w

! 1, PROFRET. I = =
] a-ﬁunoaeoFgw.w il;

Bt [Grarded -

|- s
w0 ) Hea
W 2 V0

LR 2

o Ex) LA B0 6
LA RHO0- N

g.

i

LRI ROLIZEN ~

b A~ '
PRCFINL T 13 Devce

Driscken 5ot FL, um Hilfe ru erhalten. End

URG67-MP-Modul einbinden
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7 Inbetriecbnahme bei PROFINET | Modulprofil bei 16DI0-Modulen dndern

14  Modulprofil bei 16DI0-Modulen d@ndern
Falls Sie ein UR67-MP-xx-16DIO-12-60M-Modul verwenden,
konnen Sie verschiedene Modulprofile wahlen. Ein Modul-
profil bestimmt die Eingangs- und Ausgangsfunktionalitat
des Moduls.

» Loschen Sie das Submodul in Steckplatz 1.
» Setzen Sie das gewilinschte Modulprofil aus dem Hard-
warekatalog in Steckplatz 1 ein.

1.5  Modul bei PROFINET parametrieren

» Doppelklicken Sie im Hardwarekonfigurator auf Steck-
platz O.

Das Fenster Eigenschaften... wird geoffnet.

» Waihlen Sie die Registerkarte Parameter.

Die Liste aller Parameter des Moduls wird angezeigt.

e

Eigenschatten - LRST-MP-T8-8000CH12-60M (8-50)
r

Mlgeeecins | Aknasen  Parometer |

=
|

] Fad Safe Value P

l] Fad Safe Value P ChE

] Fad Sele Value Portll Cho

] Foil Safe Value PortB ChE
L5 Turveillance Timeeut Configurstic.
] Surceillance Timeout PonS Chud
] Surveillance Timeout Ports ChB
Surveillence Timeout Partf Chud
Surveillence Timeout Port Ch
Surveillance Timecut PorT Chua
Surveillance Timeout For? ChB
Surveillance Tineout Pa Chus
Surveillance Timeout Pond Chal

Rl ] ] =] L] ] L]
& Bz Es3as

OK

Modul parametrieren

» Klicken Sie auf den Parameter, den Sie andern wollen und
wihlen Sie die gewlinschte Einstellung.

» Andern Sie auf diese Weise alle gewiinschten Parameter.

» Sichern Sie die Einstellungen durch Klick auf OK.

Eine detaillierte Beschreibung der einzelnen Parameter und
ihrer Verfluigbarkeit finden Sie in Abschnitt 7.15.

Alle Einstellungen werden erst wirksam, nach-
dem sie in die Baugruppe/Steuerung geladen
worden sind.

Weidmiiller 3¢
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1.6  Prozessdaten-Mapping bei 16DI0-Modulen

parametrieren

Sie kdnnen jedem physischen Eingangsbit und jedem physi-
schem Ausgangsbit eine Position in den jeweiligen Prozess-
daten zuweisen. Bei bidirektionalen Kanalen gilt die Zuwei-
sung fur die Eingangsrichtung und fur die Ausgangsrichtung.

Falls Sie den Prozessdatenbits eines Kanals eine neue Bitpo-

sition zuweisen wollen:

» Setzen Sie den Parameter ,I0 Mapping Configuration”
des betreffenden Kanals auf die gewiinschte Bitposition.

Falls Sie den Kanal deaktivieren wollen:
» Setzen Sie den Parameter ,I0 Mapping Configuration”

des betreffenden Kanals auf ,Not used”.

Die Default-Einstellung der Parameter ist abhangig vom ge-
wahlten Modulprofil.

10 Mapping Configuration (Default-Einstellungen)

Kanal 16DI/D0  8DI/DO 16D1 8DI 16D0 8D0 8D1/8D0
1A 000 1000 10.0 10.0 000 000 10.0
1B 100.1 - 10.1 - 001 - 10.1
2-B 002 1001 10.2 10.1 002 001 102
2-B 003 - 10.3 - 003 - 103
3A 004 1002 10.4 10.2 004 002 104
3B 1005 - 105 - 005 - 105
4A 006 1003 10.6 10.3 006 003 106
4B 100.7 - 10.7 - 007 - 10.7
5-A 1.0 1004 1.0 10.4 010 005 000
5-B a1 - 1.1 - a1 - 001
6-A @12 1005 1.2 105 012 004 002
6-B 213 - 1.3 - 013 - 003
1-A 014 1006 114 10.6 014 006 004
1-B 015 - 115 - Q15 - 005
8A 216 1007 116 10.7 Q016 007 006
8-B Q17 - 1.7 - Q17 - 007

I X.Y: Byte X, Bit Y der Eingangsdaten

Q X.Y: Byte X, Bit Y der Ausgangsdaten

10 X.Y: Byte X, Bit Y der Eingangsdaten und Ausgangsdaten
- : deaktiviert
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1.7  Modul eine IP-Adresse zuweisen

Sie konnen einem Modul eine IP-Adresse zuweisen, z. B. um
auf den Webserver zuzugreifen.

» Wahlen Sie im Geratemanager Zielsystem/Ethernet/
Ethernet-Teilnehmer bearbeiten.

i

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten

Ethemet T eilhehmer
Online ereichbare Teilnehmer

MAC-Adresse:

|P-K.onfiguration einstellen

+ |P-Parameter venwenden

Metziibergang

IP-Adresse: .
- * Keinen Router venwenden

" Router venwenden

Subnetzmaske:

" |P-Adiesse von einem DHCP-Server beziehen
identifiziert Liber

= i i

Client-ID: [

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten

» Geben Sie die MAC-Adresse des Moduls ein oder klicken
Sie auf Durchsuchen, um alle angeschlossenen Teilneh-
mer zu suchen.

Die MAC-Adresse ist auf dem Modul aufgedruckt.

» Wahlen Sie das gewilinschte Modul aus und klicken Sie
auf OK.

Dle MAC-Adresse des Moduls wird in das Feld MAC-Adres-

se libernommen.

» Vergleichen Sie die MAC-Adresse mit der MAC-Adresse
auf dem Modul.

» Aktivieren Sie IP-Parameter verwenden.

» Tragen Sie die gewlinschte IP-Adresse und Subnet-
maske ein.

» Klicken Sie auf IP-Konfiguration zuweisen.

2454540000/02/12.2019
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7 Inbetriebnahme bei PROFINET | Modul eine IP-Adresse zuweisen

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten [ =

Ethernet Teilnehmer
Online ereichbare Teilnehmer

00-15-7E-1B-02-08 Durchsuchen...

MAC-Adresse:

|P-Konfiguration einstellen

% |P-Parameter verwenden

Metziibergang
IPAdresse: 192168.01 (* Keinen Router verwenden
Subnetzmaske: 255.255.255.0 " Router verwenden
192.168.0.1
(" IP-idresse von einem DHCP-Server beziehen
identifiziert Liber
i+ i i

Client-D:

|P-K.onfiguration zuweisen |

Gerdtename vergeben

IP-Adresse und Subnetmaske eintragen

Diese Einstellungen werden direkt an die Geréate
gesendet.

18

PROFINET-Gerate werden im PROFINET uber einen eindeuti-
gen Geratenamen angesprochen. Diesen konnen Sie frei ver-
geben, er darf jedoch im Netzwerk nur einmal vorkommen.

Geratenamen ansehen und dndern

» Doppelklicken Sie auf das das Modul.
Das Fenster Eigenschaften ... wird geoffnet.

Weidmiiller 3¢
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7 Inbetriecbnahme bei PROFINET | Gerdtenamen einem UR67-MP-Modul zuweisen

== =
Engenschaiten - URDT-MP- 15-BIDO-12-60M %
Migernsi | ldentiication |

URGT-MP-78-801D0-12-60M
RS 7 M12460. /78 inch. Multiprolocol (FROFINE T/ Bhemel/1F). § DUVBDO

| Kurbesschnung:

Bestel Mr / Frrmwnen:  PAZE330000 7 20
Eomiin: W URET

Garmirnams: [IRET WP 7B E0ID 12 60M

GH0-Datem GIOMLAE 3 1WHIRET-20160323 aml

Tednehmer PROFINET K3 System
Gerstenummer: 0 - [PROFINETA0-Symem (100}
1P Aeknaan: 192 18202 ...

F WP Adreses durch K0-Controber sumesn

0K Abbmchen Hife

Eigenschaften Modul

» Falls erforderlich, andern Sie den Geratenamen.

» Prifen Sie, ob die angezeigte IP-Adresse korrekt ist und
ob sich Steuerung und Modul in demselben Ethernet-
Subnetz befinden.

» Bestatigen Sie die Einstellungen mit OK

Der Geratename muss mit dem Namen Uberein-
stimmen, der dem Modul zugewiesen ist.

Alle Einstellungen werden erst wirksam, nach-
dem sie in die Baugruppe/Steuerung geladen
worden sind.

1.9 Geritenamen einem UR67-MP-Modul

zuweisen

Um einem Modul einen Gerdtenamen zuzuweisen, muss der

PC lber eine PROFINET-Verbindung mit dem Modul verbun-

den sein.

» Wahlen Sie das Modul aus.

» Offnen Sie den Dialog Zielsystem/Ethernet/Geritena-
men vergeben.

Weidmiiller 3¢

Geritenamen vergeben ﬁ
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[ rwr Gesdte gleichen Typs anceigen | rae Gerdte ohne Mamen anecigen
d Akluaksizen Expuilieren... I
Schiiefen Hite
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Gerdtenamen zuweisen

» Wahlen Sie das gewilinschte UR67-MP-Modul aus.
» Klicken Sie auf Name zuweisen.
» SchlieBen Sie den Dialog

1.10 Fast-Start-Up einrichten

Mit Fast-Start-Up vergehen zwischen dem Einschalten eines
Gerates und dem ersten Prozessdatenaustausch weniger als
500 ms.

Das Gerat muss in das PROFINET-Netzwerk eingebunden
sein, um Fast-Start-Up einzurichten.

Aktivieren Sie Fast-Start-Up fiir das Modul:

» Doppelklicken Sie im Hardwarekonfigurator auf Steck-
platz X1.

» Wabhlen Sie Registerkarte Allgemein.

» Aktivieren Sie Priorisierter Hochlauf.

» Bestatigen Sie die Einstellungen mit OK.

Parametrieren Sie die Feldbusanschlisse:

» Doppelklicken Sie im Hardwarekonfigurator auf Steck-
platz X1P1.

» Wahlen Sie Registerkarte Optionen.

» Unter Ubertragungsmedium / Duplex, wihlen Sie TP
mit 100 Mbit/s Vollduplex.

» Aktivieren Sie Autonegation deaktivieren.

» Wiederholen Sie das Vorgehen fiir Steckplatz X1P2.

Bei den Geraten, die Giber die Feldbusanschliisse
mit dem Modul verbunden sind, muss ebenfalls
Autonegation deaktiviert werden und 100 Mbit/s
Vollduplex aktiviert werden.
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1.11 Topologie projektieren

Die Topologie des PROFINET-Netzwerks muss projektiert

sein. Dazu planen Sie die Verschaltung der PROFINET-Ports

der einzelnen Gerate.

» Doppelklicken Sie im Hardwarekonfigurator auf den PRO-
FINET-Port eines Gerates, dessen Verschaltung Sie projek-
tieren wollen.

» Wechseln Sie auf das Register Topologie.

» Wahlen Sie im Menu Partner Port den Port des benach-
barten Gerats und bestatigen Sie mit OK.

» Wiederholen Sie diesen Vorgang, bis Sie alle Verschaltun-
gen projektiert haben.

Alternativ konnen Sie die Topologie mit dem SIMATIC Topo-

logie-Editor projektieren.

112 Geritetausch ohne Wechselmedium/PG
einrichten

Die UR67-MP-Module unterstiitzen die Funktion ,Geréate-
tausch ohne Wechselmedium/PG". Die Module kénnen in
einem PROFINET-Netzwerk gegen gleiche Module ausge-
tauscht werden, ohne dass der Geratename erneut liber ein
Programmiergerat zugewiesen werden muss. Der |0-Control-
ler (z. B. eine Steuerung) weist dem eingewechselten Modul
den Geratenamen anhand der projektierten Topologie und
den von den 10-Geraten ermittelten, realen Nachbarschafts-
beziehungen zu.

Unter folgenden Voraussetzungen kann die Funktion ,Gerate-

tausch ohne Wechselmedium/PG” genutzt werden:

— Der 10-Controller unterstiitzt ,Geratetausch ohne Wech-
selmedium/PG".

- Die benachbarten PROFINET-Gerate des auszutauschen-
den Moduls unterstiitzen ,Geratetausch ohne Wechsel-
medium/PG".

- Die Funktion ist fiir den 10-Controller aktiviert.

- Die Topologie des PROFINET-Netzwerkes ist projektiert.

- Das einzuwechselnde Gerat muss Werkseinstellung
haben.

Sie konnen ,Geratetausch ohne Wechselmedium/PG” in
STEP 7 projektieren.

Setzten Sie das einzuwechselnde Gerat zurlick
auf Werkseinstellungen, bevor Sie es eintau-
schen, wenn Sie dazu die Funktion ,Geratetausch
ohne Wechselmedium/PG” nutzen.
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» Doppelklicken Sie im Hardwarekonfigurator auf den PRO-
FINET-IO-Port (PN-10) des Controllers, um das Fenster
Eigenschaften - PN-IO... zu 6ffnen.

» Aktivieren Sie Geratetausch ohne Wechselmedium
unterstiitzen und schlieBen Sie das Fenster mit OK.

7.13 MRP einrichten

Mit den UR67-MP-Modulen kann tiber eine Ringtopologie
ohne zusétzliche Switches eine redundante PROFINET-Kom-
munikation realisiert werden. Ein MRP-Redundanz-Manager
schlieBt dabei den Ring, erkennt Einzelausfalle und sendet
im Fehlerfall die Datenpakete Gber den redundanten Pfad.

Um MRP zu verwenden, miissen folgende Voraussetzungen

erflllt sein:

- Alle Gerate miissen MRP unterstiitzen.

- Die Gerate sind ausschlieBlich tber die Ringports verbun-
den, eine vermaschte Topologie ist nicht zulassig.

- Der Ring enthalt maximal 50 Gerate.

- Alle Gerate haben dieselbe Redundanz-Domaéne.

— Es ist kein priorisierter Hochlauf (FSU) zulassig.

= An allen Geraten sollte die automatische Netzwerkeinstel-
lung verwendet werden.

Konfigurieren Sie ein Gerat als Redundanz-Manager:

» Doppelklicken Sie im Hardwarekonfigurator auf den PRO-
FINET-Port eines Gerates, dass Sie als Redundanz-Mana-
ger konfigurieren mochten.

» Wechseln Sie auf die Registerkarte Medienredundanz.

» Wahlen Sie im Menli Domain die gewlinschte Redun-
danz-Domaéne aus.

» Wahlen Sie im Meni Rolle die Option Manager (Auto).

» Wabhlen Sie in den Menus Ringport 1 und Ringport 2
die Ringports aus.

» Wechseln Sie auf die Registerkarte 10-Zyklus.

Stellen Sie die Aktualisierungszeit ein.

» Stellen Sie die Ansprechiiberwachungszeit ein. Die
Ansprechiiberwachungszeit muss groRRer sein als die
Rekonfigurationszeit (typ. 200 ms).

» Bestatigen Sie die Einstellungen mit OK.

v

Konfigurieren Sie alle weiteren Gerate als Redundanz-Clients:
» Doppelklicken Sie im Hardwarekonfigurator auf den PRO-
FINET-Port eines Gerates, dass Sie als Redundanz-Client

konfigurieren mochten.
» Wechseln Sie auf die Registerkarte Medienredundanz.
» Wahlen Sie im Meni Domain die Redundanz-Doméne
des Redundanz-Managers aus.
» Wahlen Sie im Meni Rolle die Option Client.
» Wechseln Sie auf die Registerkarte 10-Zyklus.
» Stellen Sie die Aktualisierungszeit ein.
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» Stellen Sie die Ansprechiberwachungszeit ein. Die
Ansprechiiberwachungszeit muss groRer sein als die
Rekonfigurationszeit (typ. 200 ms).

» Bestatigen Sie die Einstellungen mit OK.

» Wiederholen Sie das Vorgehen fir alle Gerate im Ring.

1.14  Simple Network Management Protocol
(SNMP)

Die UR67-MP-Module unterstiitzen die in der PROFINET-
Spezifikation geforderten Objekte geméaR Protokollstandard
SNMP v1. Dazu gehoren Objekte aus der RFC 1213 MIB-II
(System Group und Interfaces Group) und aus der LLDP-MIB.

Die Community Strings lauten:
- Read Community: public
- Write Community: private

71.15 Einstellbare Parameter bei PROFINET

Parameter , Report Alarms”
Uber diesen Parameter kdnnen Diagnosen aktiviert werden.

On
Die Diagnosen sind aktiviert.

off
Die Diagnosen sind deaktiviert.

Parameter ,,Report Alarm UL"
Uber diesen Parameter konnen Diagnosen infolge eines Feh-
lers der Aktorversorgung aktiviert werden.

Enabled
Die Diagnosen sind aktiviert.

Disabled
Die Diagnosen sind deaktiviert.

Parameter ,Report UL Supply Voltage Fault”

Uber diesen Parameter kénnen Diagnosen bei Ansteuerung
eines Ausgangs und fehlender Aktorversorgung aktiviert
oder deaktiviert werden.

On
Die Diagnosen sind aktiviert.

Off
Die Diagnosen sind deaktiviert.
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Parameter ,Force Mode”
Uber diesen Parameter kann der Force-Modus der Webser-
ver-Anwendung gesperrt werden.

Enabled
Der Forcemodus der Webserver-Anwendung ist nicht ge-
sperrt.

Disabled
Der Forcemodus der Webserver-Anwendung ist gesperrt.

Parameter ,Web Interface”
Uber diesen Parameter kann die Webserver-Anwendung ge-
sperrt werden.

Enabled
Die Webserver-Anwendung ist nicht gesperrt.

Disabled
Die Webserver-Anwendung ist gesperrt.

Parameter , Digital-Out Restart Mode"
Dieser Parameter legt das Verhalten der Ausgéange nach ei-
nem Kanalfehler oder einem Fehler der Aktorversorgung fest.

Automatic Restart after Failure
Der Ausgang startet nach einem Fehler automatisch neu.

Restart after Output Reset
Die Kanaldiagnose wird erst beim Zurlicksetzen des Aus-
gangs zuriickgesetzt.

Parameter ,Fail Safe”
Uber diesen Parameter wird das Verhalten des zugehorigen
Ausgangs bei gestorter Feldbuskommunikation eingestellt.

Set Low
Der Ausgang wird bei gestorter Feldbuskommunikation ab-
geschaltet.

Set High
Der Ausgang wird bei gestorter Feldbuskommunikation ein-
geschaltet.

Hold Last
Der Ausgang wird bei gestorter Feldbuskommunikation auf
dem letzten Wert gehalten.
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Parameter , Surveillance Timeout Configuration”

Uber diesen Parameter wird eine Verzégerungszeit fiir die
Ausgangsiiberwachung eingestellt. Die Verzogerungszeit
startet nach einer Zustandsanderung des Ausgangs. Erst
nach Ablauf dieser Zeit wird der Ausgang tiberwacht und
Fehlerzustande werden als Diagnose gemeldet. Ist der Aus-
gang dauerhaft eingeschaltet oder ausgeschaltet, betragt die
Uberwachungszeit 100 ms.

0... 255 (Default: 80)
Die Uberwachung des Ausgangs beginnt O ... 2565 ms nach
einer Zustandsanderung des Kanals.

Parameter ,10 Mapping Configuration”
Uber diesen Parameter wird die Position der physischen Pro-
zessdatenbits des Kanals in den Prozessdaten eingestellt.

INByte0...1/Bit0...7
Das physische Eingangsbit des Kanals befindet sich in Byte
0..1,BitO ... 7 der zugehorigen Prozesseingangsdaten.

OUTByte0...1/Bit0...7
Das physische Ausgangsbit des Kanals befindet sich in Byte
0.. 1,BitO ... 7 der Prozessausgangsdaten.

IN/OUT Byte 0...1/Bit0...7
Die physische Prozessdatenbits des Kanals befindet sich in
Byte O ... 1, Bit O ... 7 der zugehorigen Prozessdaten.

Not Used
Der Kanal ist deaktiviert.
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8 Inbetriebnahme bei EtherCAT

Eingriff in die Steuerung!

Bei der Inbetriebnahme sind Manipulationen

an der Anlage moglich, die zu lebensgefahrli-

chen Personenschaden und zu Sachschaden

fuhren konnen.

» Stellen Sie sicher, dass es nicht zum unbe-
absichtigten Anlaufen von Anlagenteilen
kommen kann!

HeiBe Oberfliache!

Das Gerat kann sich im Betrieb stark erwar-

men.

» Lassen Sie das Gerat abkihlen, bevor Sie
es berlhren!

Das Vorgehen bei der Inbetriebnahme hangt davon ab, wel-
ches Feldbusprotokoll gewahlt wird und welche Steuerung
zum Einsatz kommt.

Die Beschreibung in diesem Abschnitt zeigt beispielhaft die
Inbetriebnahme mit TwinCAT 3 von Beckhoff Automation.

8.1 Voraussetzungen

Bevor Sie mit der Inbetriebnahme beginnen, miissen die fol-
genden Voraussetzungen gegeben sein:

- Die Steuerung ist in Betrieb.

- Die UR67-Module sind vollstandig montiert und verkabelt.
= Steuerung und URG67-Modul sind Uber Ethernet verbun-
den, ein PC/Laptop ist ebenfalls angeschlossen.

Das Modul ist Uiber die Drehkodierschalter auf EtherCAT
eingestellt (s. Abschnitt 5.8).

Die Stromversorgung ist eingeschaltet.

8.2 ESI-Dateiinstallieren

» Laden Sie die Archivdatei von der Weidmiiller Website
herunter und entpacken Sie diese.
» Kopieren Sie die ESI-Datei in den Installationsordner von

TwinCAT (z. B. C:\TwinCAT\3.1\Config\lo\EtherCAT)
» Starten Sie TwinCAT neu.

Die UR67-MP-Module sind nun im Hardware-Katalog verflig-

bar.

2454540000/02/12.2019

Handbuch UR67-Multiprotokoll

8 Inbetriebnahme bei EtherCAT | Voraussetzungen

8.3  Modul in EtherCAT-Netzwerk einbinden
» Offnen Sie TwinCAT 3.

» Legen Sie ein neues Projekt an.

» Wechseln Sie zum Solution Explorer.

» Rechtsklicken Sie unter I/0 auf Devices.

» Waihlen Sie Scan...

Ein EtherCAT-Master wird hinzugefligt. Eventuell miissen Sie
aus mehreren Geraten auswahlen.

» Rechtsklicken Sie auf den EtherCAT-Master.

» Waihlen Sie Scan...

Das UR67-MP-Modul wird hinzugefiigt. Eventuell missen
Sie aus mehreren Geraten auswahlen.

Der EtherCAT Station Alias des Moduls ist in den
Werkseinstellungen auf O gesetzt. Bei TwinCAT
wird er standardmaRig nicht verwendet.

Wenn Sie Konfigurationssoftware anderer Her-
steller nutzen, kann es notwendig sein, vor der
Inbetriebnahme jedem Modul einen eindeuti-
gen EtherCAT Station Alias zuzuweisen. Er wird
im Modul bis zum nachsten Riicksetzen auf
Werkseinstellungen dauerhaft gespeichert. Bitte
beachten Sie die Hinweise des Herstellers der
Steuerung.

Falls Sie ein UR67-MP-xx-16DI0O-12-60M-Modul hinzufligen:
» Wahlen Sie im Dialog Select Box das gewilinschte Modul-
profil aus.

1601/D0 (Byte) -
1601 {Byle)

1600 (Dyte)

8DI/DO {Byic) i
8O (Byte)

800 (Byie)

8DIfBDO (Byte)

16DI/DO (Bif

16DI (Bif

ThlIC) (Hit) Y

Modulprofil auswahlen
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Solution Explorer

-4 Solution "URGTEC' (1 project)
4 oll URRTFC
- i@ sYSTCM

4+ " Devices
4 =¥ Device 2 (EtherCAlL)
*® Image
£% Imagc Info
2 syncUnits
Inputs
B Outputs
> InfoData
4 3= Box 1 (UR67-MP-HP-8DIDO-12-60M)
Inputs (Bytc)
4 [ Qutputs (Byte)
&~ Port X5A.X8B
& WcState
» @ InfoData
=" Mappinas

Modul im Solution Explorer hinzugefiigen

8.4 IP-Adresse fiir EoE-Protokoll einstellen
Um die Webserver-Funktion zu nutzen, muss eine IP-Adresse
fir das Modul eingestellt werden.

» Wechseln Sie zu EtherCAT.

» Klicken Sie auf Advanced Settings.

Der Advanced-Settings-Dialog wird geo6ffnet.

» Klicken Sie auf Mailbox/EoE.

» Aktivieren Sie Virtual Ethernet Port.

» Aktivieren Sie IP Port.

» Aktivieren Sie IP Adress.

» Tragen Sie die gewlinschten Netzwerkparameter in die
Felder ein.

Klicken Sie auf OK um den Dialog zu schlieBen.

Sie kénnen die Webserver-Funktion jetzt nutzen.

v

Moglicherweise miissen Sie ein Ethernet-
Loopback-Adapter auf dem Hostsystem der
TwinCAT-Runtime installieren. Bitte beachten Sie
die Hinweise des Herstellers der Steuerung.

Die Module sind ab Werk auf DHCP eingestellt.
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T . W . e |

+- General i FoF
=-Mailbox .
o | | Virtual Cthemet Part
CoE 3
-FoE Wirial MAC I 010203 04 05 06
FoF Switch Pont
& Distributed Clock @ IP Pont
- ESC Access
DHCP
Q) IP Addriess 192 168 100 10

Subinet Mask 255.9255 .255. O

Default Gatewsy: 192 . 168 . 100 . 1
DINS Server.

DMNS Name:

| Tirne Skamp Rexquested
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Advanced-Settings-Dialog

8.5 Prozessdaten auswahlen

» Wechseln Sie zu Process Data.

» Wabhlen Sie Inputs im Feld Sync-Manager.

» Wahlen Sie die gewtlinschten PDOs fiir Eingangsdaten im
Feld PDO Assignement.

» Wahlen Sie Outputs im Feld Sync-Manager.

» Wahlen Sie die gewtlinschten PDOs fiir Ausgangsdaten
im Feld PDO Assignement.

Eine detaillierte Beschreibung der einzelnen PDOs finden Sie

in Kapitel 11.

JRETEC
Ganeral | EharCAT | DG | Procass Data | Siseup | Cof - Onine | Osline
Syne Manager PDO List
50 Sgs Typa Fla mdsy  Siza  Nama Fiaga M SU
0 M M GOAD 10 lepum By 1 [
1 14 Mexdn QAN 10 epuss (B (]
| g WIAR 10 TaPOA Ouiput Mimors [Byie) ]
1 Inputs QoA 10 TaPOX Quiput Mimors (B ]
QOAM 10 TP Emor Register (]
1A 40 TxPDO Diagnostic Register o
OIE0 10 Outputs Byls) 2 [
BAEN 10 Outpus i L
PO Assignmen {(01G12) POO Contont
¥ s lndex Swe O MName Teps Detault{h
Diomkoad
o PO Assigemend s
FOD Conbguentian
Sync Uit Assignment.

Reiter Prozessdaten
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8.6  Modul bei EtherCAT parametrieren

» Wechseln Sie zu Startup.
Die aktuelle Parametereinstellung wird angezeigt.

Gangeal | EMGrCAT [DC | Procass Data| SImup | Cok - Oning | Onlns.
Transi . Protocol  Index Crata Commane
C PS5 BeC1301  (wADD (B656) download poo Ge1C1307 index
C PS> BT (el (1) download pdo G&e1C13 count
|rs 2001 FALSE Waeb Inferface Locked O=faise, T=tue
mes 020002 FALSE Farce Mode Locked: Defalso. Tstue
mPrs ®000  FALSE Disabie All Emergency Messages: O+false. T=tue
mPs GR00M  FALSE Disabde UL Emasgency Massages: [-6aise, 1-tue
mrs 0005 FALSE Disable Actuator Emergency Messages: Defalse, Isbue
mrs G0 B0 Fisl Sl X5 Owdow 1-bigh. Zelast
mrs GBI D0 () Fial Siafe X565 Owbow. 1=2igh, 2elast
mrs G0N B (5 Fisl Sl XA O-bow. 1-bigh, 2+last
[ L5} CeBA0104 O () Faud Safes MBE e 1ubisgh, Sulaat
|rs B2 0E D0 1) Fad Sarle XA D=l Tobagh, Dulasl
|rg B 0e (D000 Fad Sl XTR O Tobughs, Dulaal
Brs 0T (e () Fal Sate XEA (slow. 1skigh, Jeiast
[ 1] (i e ] Fal Sate XB6 Oslow. 1shigh, elast
|rs B2 (el (500 Surveilance Timacut X0A 0 255
mPs MR (bl (30) Surveilance Timeout X580 255
Brs D200 (S0 (20) Surveilance Timocut XEA
mrs B0 S0 (80 Surveilance Timeost XGB: 025
mrs G056 DS (80) Sunveifance Timeost X7 0255
mrs G220 S0 (30 Sunveilance Timeout K78 1 355
mrs G30207 (50 (30 Sunveilance Timeost XEA 0 255
mps 230208 (50 {30 Surviilance Tinesst XEE 0 355
Haw_
Reiter Startup

Sie konnen die Parametereinstellung bearbeiten.

» Doppelklicken Sie auf den Parameter, den Sie bearbeiten
wollen.

Der Edit-Dialog 6ffnet sich.

» Geben Sie einen neuen Wert fiir den Parameter in das
Textfeld Data ein.

Edit CANopen Startup Entry E— ]
Transition oK.
I-3P Inclex: (hew): 300 :
Cancel
J|P2s 5aP Sutrindes () z E—
S0 Q=5 aliclate Complete Accass
[lates foesiain] (] | HuxEd
Comment Furca Moy Lockisd Edit Eney..
Index Morme Flogs Value Linit
= 2300:0 Genaral Devics Settings RO
2W001 Web Interface Locked R
2300:02 Force Mode Locked o
230003 Disable All Ememgency Mess . FW -
2300:04 Disable UL Emergency Mess.. R -
23005 Dizgable Actuator Emergency R

Edit-CANopen-Startup-Entry-Dialog

Service-Datenobjekte (SDO) konnen nur wahrend
des Startup geschrieben werden. SDOs kdnnen
im Betrieb nicht geschrieben werden.
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8.7 Prozessdatenstruktur bei 16D10-Modulen

parametrieren

Unerwartetes Steuerungsverhalten!

Aktoren und Sensoren konnen unerwartet

aktiviert oder deaktiviert werden, falls Sie die

Prozessdatenstruktur fehlerhaft parametrie-

ren.

» Uberpriifen Sie die parametrierte Prozess-
datenstruktur, bevor Sie die Parameter auf
das Gerat Ubertragen!

Datenrichtung der Kanile parametrieren

Falls Sie ein UR67-MP-xx-16DIO-12-60M-Modul verwenden,
konnen Sie die Datenrichtung der einzelnen Kanale parame-
trieren.

» Wahlen Sie das Modulprofil 16DI/DO, wenn Sie das
Modul zur Konfiguration hinzufiigen.

Falls Sie den Kanal als bidirektionalen Eingang und Ausgang

parametrieren wollen:

» Setzen Sie den Parameter IO Direction Configuration”
des betreffenden Kanals auf O.

Falls Sie den Kanal als Eingang parametrieren wollen:
» Setzen Sie den Parameter ,lO Direction Configuration”
des betreffenden Kanals auf 1.

Falls Sie den Kanal als Ausgang parametrieren wollen:
» Setzen Sie den Parameter IO Direction Configuration”

des betreffenden Kanals auf 2.

Die Default-Einstellung der Parameter ist abhangig vom ge-
wahlten Modulprofil.
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10 Direction Configuration (Default-Einstellungen) 10 Mapping Configuration (Default-Einstellungen)

Index (Bit)  Kanal 16DI/DO 8DI/DO 16D  8DI 1600  8DO  8DI/8DO Index (Bit)  Kanal 16DI/DO 8DI/DO 16D  8DI 1600  8DO  8DI/8DO
0x2303:01 1-A 0 0 1 1 2 2 1 0x2304:01 1-A 0 0 0 0 0 0 0
0x2303:02 1-B 0 0 1 1 2 1 0x2304:02 1-B 1 255 1 255 1 255 1
0x2303:03 2-B 0 0 1 1 2 2 1 0x2304:03 2B 2 1 2 1 2 1 2
0x2303:04 2B 0 0 1 1 2 2 1 0x2304:04 2-B 3 255 3 255 3 255 3
0x2303:05 3A 0 0 1 1 2 2 1 0x2304:05 3A 4 2 4 2 4 2 4
0x2303:06 3B 0 0 1 1 2 2 1 0x2304:06 3B 5 255 5 255 5 255 5
0x2303:07 4-A 0 0 1 1 2 2 1 0x2304:07 4-A 6 3 6 3 6 3 6
0x2303:08 4-B 0 0 1 1 2 2 1 0x2304:08 4-B 1 255 7 255 7 255 7
0x2303:09 5A 0 0 1 1 2 2 2 0x2304:09 5-A 8 4 8 4 8 4 0
0x2303:0A 58 0 0 1 1 2 2 2 0x2304:0A 5B 9 255 9 255 9 255 1
0x2303:0B 6-A 0 0 1 1 2 2 2 0x2304:0B 6-A 10 5 10 5 10 5 2
0x2303:0C 6B 0 0 1 1 2 2 2 0x2304:0C 6-B " 255 1 255 11 255 3
0x2303:0D T-A 0 0 1 1 2 2 2 0x2304:0D 1A 12 6 12 6 12 6 4
0x2303:0E 1B 0 0 1 1 2 2 2 0x2304:0E 1B 13 255 13 255 13 255 5
0x2303:0F 8-A 0 0 1 1 2 2 2 0x2304:0F 8A 14 7 14 7 14 7 6
0x2303:10 8B 0 0 1 1 2 2 2 0x2304:10 8B 15 255 15 255 15 255 1

0: Eingang und Ausgang, 1: nur Eingang, 2: nur Ausgang 0 ... 15: Bitposition im Prozessdatentelegramm (Eingangsdaten oder Ausgangsdaten)
255: deaktiviert

Prozessdaten-Mapping parametrieren

Sie kénnen jedem physischen Eingangsbit und jedem physi-
schem Ausgangsbit eine Position in den jeweiligen Prozess-
daten zuweisen. Bei bidirektionalen Kanalen gilt die Zuwei-
sung fur die Eingangsrichtung und fir die Ausgangsrichtung.

Falls Sie den Prozessdatenbits eines Kanals eine neue Bitpo-

sition zuweisen wollen:

» Setzen Sie den Parameter .10 Mapping Configuration”
des betreffenden Kanals auf die gewiinschte Bitposition.

Falls Sie den Kanal deaktivieren wollen:
» Setzen Sie den Parameter .10 Mapping Configuration”

des betreffenden Kanals auf 255.

Die Default-Einstellung der Parameter ist abhangig vom ge-
wahlten Modulprofil.
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8.8  Firmware-Update mit FoE

Ein Firmware-Update mit FoE ist unter folgenden Vorausset-
zungen moglich:

- Die Steuerung unterstutzt FoE.

- FoE ist eingerichtet.

- Das Modul ist im Pre-Op-Zustand.

» Laden Sie die aktuelle Firmware von der Weidmiiller
Website herunter.

Sie konnen das Firmware-Update aus TwinCAT 3 starten.

» Wechseln Sie zu Online

» Klicken Sie auf Download im Feld File Access over
EtherCAT.

» Wahlen Sie das Firmware-Update von Weidmiiller aus.

» Priifen Sie, ob der Dateiname im Feld String mit Dateien-
dung dargestellt wird und ergénzen Sie ggf. die Dateien-
dung .zip.

» Klicken Sie OK, um die Datei zu Ubertragen.

» Nach erfolgreicher Ubertragung der Datei, starten Sie das
Modul neu, um das Firmware-Update zu installieren.

Nach dem Neustart wird die Update-Datei entpackt und die
alte Firmware durch die neue ersetzt. Wahrend des Updates
blinkt die unbeschriftete LED rot.

Nach erfolgreicher Installation blinken die Ugs- und die U-LED
zweimal grin. Das Modul startet neu, um das Firmware-
Update abzuschlieBen.
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Einstellbare Parameter bei EtherCAT

Parameter: Moduleinstellungen

Index (Bit) Parameter Werte

0x2300:01 Web Interface Locked 0 = False, 1 = True
0x2300:02 Force Mode Locked 0 = False, 1 = True
0x2300:03 Disable All Emergency Messages 0 = False, 1 =True
0x2300:04 Disable UL Emergency Messages 0 = False, 1 =True
0x2300:05 Disable Actuator Emergency Messages 0 = False, 1 =True
0x2300:06 -

0x2300:07 Automatic Output Restart After Failure 0 = False, 1 =True

Parameter: UR67-MP-xx-16D0-12-60M

Index (Bit) Parameter Anschluss Kanal Werte
0x2301:01 Surveillance Timeout Anschluss 1 A(Pin4) 0..255
0x2301:02 Surveillance Timeout Anschluss 1 B(Pin2) 0..255
0x2301:03 Surveillance Timeout Anschluss 2 A(Pin4) 0..255
0x2301:0E Surveillance Timeout Anschluss 7 B(Pin2) 0..255
0x2301:0F Surveillance Timeout Anschluss 8 A(Pin4) 0..255
0x2301:10 Surveillance Timeout Anschluss 8 B(Pin2) 0..255
0x2302:01 Fail Safe Anschluss 1 A(Pin4) 0..2
0x2302:02 Fail Safe Anschluss 1 B(Pin2) 0..2
0x2302:03 Fail Safe Anschluss 2 A(Pin4) 0..2
0x2302:0E Fail Safe Anschluss 7 B(Pin2) 0..2
0x2302:0F Fail Safe Anschluss 8 A(Pind4) 0..2
0x2302:10 Fail Safe Anschluss 8 B(Pin2) 0..2
Weidmiiller 3¢
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Parameter: UR67-MP-xx-8DID0-12-60M

Parameter: UR67-MP-xx-16DI10-12-60M

Index (Bit) Parameter Anschluss Kanal Werte Index (Bit) Parameter Anschluss Kanal Werte
0x2301:01 Surveillance Timeout Anschluss 5 A(Pin4) 0..255 0x2301:01 Surveillance Timeout Anschluss 1 A(Pin4) 0..255
0x2301:02 Surveillance Timeout Anschluss 5 B(Pin2) 0..255 0x2301:02 Surveillance Timeout Anschluss 1 B(Pin2) 0..255
0x2301:03 Surveillance Timeout Anschluss 6 A(Pin4) 0..255 0x2301:03 Surveillance Timeout Anschluss 2 A(Pin4) 0..255
0x2301:06 Surveillance Timeout Anschluss 7 B(Pin2) 0..255 0x2301:0E Surveillance Timeout Anschluss 7 B(Pin2) 0..255
0x2301:07 Surveillance Timeout Anschluss 8 A(Pin4) 0..255 0x2301:0F Surveillance Timeout Anschluss 8 A(Pin4) 0..255
0x2301:08 Surveillance Timeout Anschluss 8 B(Pin2) 0..255 0x2301:10 Surveillance Timeout Anschluss 8 B(Pin2) 0..255
0x2302:01 Fail Safe Anschluss 5 A(Pin4) 0..2 0x2302:01 Fail Safe Anschluss 1 A(Pin4) 0..2
0x2302:02 Fail Safe Anschluss 5 B(Pin2) 0..2 0x2302:02 Fail Safe Anschluss 1 B(Pin2) 0..2
0x2302:03 Fail Safe Anschluss 6 A(Pin4) 0..2 0x2302:03 Fail Safe Anschluss 2 A(Pin4) 0..
0x2302:06 Fail Safe Anschluss 7 B(Pin2) 0..2 0x2302:0E Fail Safe Anschluss 7 B(Pin2) 0..2
0x2302:07 Fail Safe Anschluss 8 A(Pin4) 0..2 0x2302:0F Fail Safe Anschluss 8 A(Pin4) 0..2
0x2302:08 Fail Safe Anschluss 8 B(Pin2) 0..2 0x2302:10 Fail Safe Anschluss 8 B(Pin2) 0..2
0x2303:01 I0 Direction Configuration Anschluss 1 A(Pin4) 0..2
0x2303:02 10 Direction Configuration Anschluss 1 B(Pin2) 0..2
0x2303:03 10 Direction Configuration Anschluss 2 A(Pin4) 0..2
0x2303:0E 10 Direction Configuration ~Anschluss 7 B(Pin2) 0..2
0x2303:0F 10 Direction Configuration Anschluss 8 A(Pin4) 0..2
0x2303:10 0 Direction Configuration Anschluss 8 B(Pin2) 0..2
0x2304:01 10 Mapping Configuration ~ Anschluss 1 A(Pin4) 0..15,255
0x2304:02 10 Mapping Configuration ~ Anschluss 1 B(Pin2) 0..15,255
0x2304:03 10 Mapping Configuration ~ Anschluss 2 A(Pin4) 0..15,255
0x2304:0E 10 Mapping Configuration  Anschluss 7 B(Pin2) 0..15,255
0x2304:0F 10 Mapping Configuration ~ Anschluss 8 A(Pin4) 0..15,255
0x2304:10 10 Mapping Configuration ~ Anschluss 8 B(Pin2) 0..15,255
Die Parameter ,Surveillance Timeout” und ,Fail
: Safe” sind nur fir Ausgangskanale verfligbar.
Beachten Sie die parametrierte Datenrichtung der
Kanale.
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Parameter ,Web Interface Locked"
Uber diesen Parameter kann die Webserver-Anwendung ge-
sperrt werden.

False (0)
Die Webserver-Anwendung ist nicht gesperrt.

True (1)
Die Webserver-Anwendung ist gesperrt.

Parameter ,Force Mode Locked”
Uber diesen Parameter kann der Force-Modus der Webser-
ver-Anwendung gesperrt werden.

False (0)
Der Forcemodus der Webserver-Anwendung ist nicht ge-
sperrt.

True (1)
Der Forcemodus der Webserver-Anwendung ist gesperrt.

Parameter ,Disable All Emergency Messages”
Uber diesen Parameter kdnnen alle Emergency-Nachrichten
deaktiviert werden.

False (0)
Die Emergency-Nachrichten sind aktiviert.

True (1)
Die Emergency-Nachrichten sind deaktiviert.

Parameter ,Disable UL Emergency Messages™

Uber diesen Parameter konnen alle Emergency-Nachrichten
infolge eines Fehlers der Aktorversorgung deaktiviert wer-
den.

False (0)
Die Emergency-Nachrichten sind aktiviert.

True (1)
Die Emergency-Nachrichten sind deaktiviert.

Parameter , Disable Actuator Emergency Messages”
Uber diesen Parameter konnen alle Emergency-Nachrichten
infolge eines Kanalfehlers deaktiviert werden.

False (0)
Die Emergency-Nachrichten sind aktiviert.

True (1)
Die Emergency-Nachrichten sind deaktiviert.

2454540000/02/12.2019
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Parameter ,, Automatic Output Restart After Failure”
Dieser Parameter legt das Verhalten der Ausgange nach ei-
nem Kanalfehler oder einem Fehler der Aktorversorgung fest.

False (0)
Der Ausgang bleibt nach einem Fehler abgeschaltet.

True (1)
Der Ausgang startet nach einem Fehler automatisch neu.

Parameter , Surveillance Timeout”

Uber diesen Parameter wird eine Verzégerungszeit fiir die
Ausgangstiberwachung eingestellt. Die Verzogerungszeit
startet nach einer Zustandsanderung des Ausgangs. Erst
nach Ablauf dieser Zeit wird der Ausgang tiberwacht und
Fehlerzustande werden als Diagnose gemeldet. Ist der Aus-
gang dauerhaft eingeschaltet oder ausgeschaltet, betragt die
Uberwachungszeit 100 ms.

0 ... 255 (Default: 80)
Die Uberwachung des Ausgangs beginnt O ... 255 ms nach
einer Zustandsanderung des Kanals.

Parameter ,Fail Safe”
Uber diesen Parameter wird das Verhalten des zugehorigen
Ausgangs bei gestorter Feldbuskommunikation eingestellt.

Set Low (0)
Der Ausgang wird bei gestorter Feldbuskommunikation ab-
geschaltet.

Set High (1)
Der Ausgang wird bei gestorter Feldbuskommunikation ein-
geschaltet.

Hold Last (2)
Der Ausgang wird bei gestorter Feldbuskommunikation auf
dem letzten Wert gehalten.

Parameter 10 Direction Configuration”
Uber diesen Parameter wird die Datenrichtung des Kanals
eingestellt.

Input/Output (0)

Der Kanal funktioniert als bidirektionaler Eingang und Aus-
gang.

Input (1)

Der Kanal funktioniert als Eingang.

Output (2)
Der Kanal funktioniert als Ausgang.
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8 Inbetriebnahme bei EtherCAT | Einstellbare Parameter bei EtherCAT

Parameter , 10 Mapping Configuration”

Uber diesen Parameter wird die Position der physischen Pro-
zessdatenbits des Kanals in den Prozessdatentelegrammen
eingestellt. Bei bidirektionalen Kanalen gilt die Zuweisung fiir
die Eingangsrichtung und fiir die Ausgangsrichtung.

0..15

Das physische Prozessdatenbit des Kanals befindet sich an
Position O ... 15 der zugehorigen Prozessdatentelegramme.
255

Der Kanal ist deaktiviert.

Weidmiiller 3¢ Handbuch UR67-Multiprotokoll
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9 Prozessdaten bei EtherNet/IP

Die Lange der Eingangsdaten ist variabel, je nachdem, ob ka-
nalbezogene Diagnosedaten ubertragen werden oder nicht.
Die Diagnosedaten erganzen die Prozesseingangsdaten.

9.1 Prozessdaten UR67-MP-xx-16DI-12-60M

Assembly-Instanz-ID 101: Eingangsdaten mit Diagnose

Bit7 Bit 6 Bith Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
Byte 0 4B 4A 3B 3A 2B 2-A 1B 1-A

Byte 1 8-B 8A 1-B 1A 6-B 6-A 5B 5A

Byte2  MHME 0 0 0 0 MI-SCS 0 MHLVS

Byte3 SCS8 SCS7 SCS6 SCSH6 SCS4 SCS3 SCS2  SCS1

Assembly-Instanz-ID 102: Eingangsdaten ohne Diagnose

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
Byte 0 4B 4A 3B 3A 2B 2-A 1B 1-A

Byte 1 8-B 8-A 1-B 1A 6-B 6-A 5B 5A

Byte2  MHME 0 0 0 0 MI-SCS 0 MHLVS

2454540000/02/12.2019
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9.2 Prozessdaten UR67-MP-xx-16D0-12-60M
Assembly-Instanz-ID 100: Ausgangsdaten
Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
Byte 0 4B 47 3B 3A 2B 2-A 1B 1-A
Byte 1 8B 8A 1B 7-A 6-B 6-A 5B 5A
Assembly-Instanz-ID 101: Eingangsdaten mit Diagnose
Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
Byte 0 4B 4A 3B 3A 2B 2-A 1B 1-A
Byte 1 8-B 8-A 7-B 7-A 6-B 6-A 5-B 5-A
Bytt2 MHME 0 0 0 MI-SCA 0 MI-LVA  MI-LVS
Byte 3 0 0 0 0 0 0 0 0
Byte 4 0 0 0 0 0 0 0 0
Byte5 CE4B CE4A CE3B CE3A CE2B CE2A CE1B CEIA
Byte6 CE8B CE8A CE7B CE7A CE6B CEBA CE5B CEBA
Assembly-Instanz-ID 102: Eingangsdaten ohne Diagnose
Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Byte 0 4B 4A 3B 3A 2B 2-A 1B 1-A
Byte 1 8-B 8-A 7B 7-A 6-B 6-A 5-B 5-A
Byte2 MHME 0 0 0 MI-SCA 0 MI-LVA  MI-LVS
Weidmiiller 3¢
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9.3 Prozessdaten UR67-MP-xx-8DID0-12-60M
Assembly-Instanz-ID 100: Ausgangsdaten
Bit7  Bit6  Bits  Bit4  Bit3  Bit2  Bit1 Bit0
Byte 0 8B 8-A 1B TA 6-B 6-A 5B 5A
Assembly-Instanz-ID 101: Eingangsdaten mit Diagnose
Bit7  Bit6  Bit5  Bit4  Bit3  Bit2  Bitl Bit0
Byte 0 4-B 4-A 3B 3A 2B 2-A 1-B 1-A
Byte 1 8B 8A 1B 1A 6-B 6-A 5B 5A
Byte2  MHME 0 0 0 MI-SCA MISCS  MILVA  MHLVS
Byte 3 0 0 0 0 SCS4  SCS-3  SCS2  SCS-1
Byte 4 0 0 0 0 0 0 0 0
Byte5 CE-8B CE8-A CE7B CE7-A CE6B CEGA CE5-B CEHA
Assembly-Instanz-ID 102: Eingangsdaten ohne Diagnose
Bit7  Bit6  Bit5  Bit4  Bit3  Bit2  Bitl Bit0
Byte 0 4-B 4-A 3B 3A 2B 2-A 1-B 1-A
Byte 1 8B 8A 1B 7-A 6-B 6-A 5B 5A
Byte2  MHME 0 0 0 MI-SCA  MISCS  MILVA  MHLVS
Weidmiiller 3¢
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9.4

Prozessdaten UR67-MP-xx-16DI0-12-60M

Die Tabellen zeigen das Default-Mapping der UR6 7-MP-xx-
16DIO-12-60M-Module. Sie konnen das Prozessdaten-Map-

ping parametrieren (s. Abschnitt 6.7).

Assembly-Instanz-ID 100: 16 Bit Ausgangsdaten

Bit7  Bit6  Bits  Bit4  Bit3  Bit2  Bit1 Bit0
Byte 0 4-B 4-A 3B 3A 2B 2-A 1-B 1-A
Byte 1 8B 8A 1B 7T-A 6-B 6-A 5B 5A
Assembly-Instanz-ID 101: 16 Bit Eingangsdaten, Diagnose
Bit7  Bit6  Bit5  Bit4  Bit3  Bit2  Bitl Bit0
Byte 0 4-B 4-A 3B 3A 2B 2-A 1-B 1-A
Byte 1 8B 8A 1B 1A 6-B 6-A 5B 5A
Byte2  MHME 0 0 0 MI-SCA  MISCS  MILVA  MILVS
Byte3 SCS8 SCS-7 SCS6 SCS-b  SCS4  SCS3  SCS2  SCS1
Byte 4 0 0 0 0 0 0 0 0
Byte5 CE4B CE4A CE3B CE3A CE2B CE2A CE1-B CE1A
Byte6 CE-8B CE8-A CE7B CE7-A CE6B CEG-A CE5B CEHA
Assembly-Instanz-ID 102: 16 Bit Eingangsdaten
Bit7  Bit6  Bit6  Bit4  Bit3  Bit2  Bitl Bit0
Byte 0 4-B 4-A 3B 3A 2B 2-A 1-B 1-A
Byte 1 8B 8A 1B 1A 6B 6-A 5B 5A
Byte2  MHME 0 0 0 MI-SCA  MISCS  MILVA  MILVS
Assembly-Instanz-ID 103: 8 Bit Ausgangsdaten, nicht fiir 8DIDO
Bit7  Bit6  Bit5  Bit4  Bit3  Bit2  Bitl Bit0
Byte 0 8A 1A 6-A 5-A 4-A 3A 2-A 1-A
Assembly-Instanz-ID 103: 8 Bit Ausgangsdaten, nur fiir 8DIDO
Bit7  Bit6  Bit5  Bit4  Bit3  Bit2  Bitl Bit0
Byte 0 8B 8-A 1B 7-A 6-B 6-A 5B 5A

Assembly-Instanz-ID 104: 8 Bit Eingangsdaten, Diagnose, nicht fiir 8DID0

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
Byte 0 8A 1-A 6-A 5-A 4A 3A 2-A 1A
Byte 1 MHME 0 0 0 MI-SCA MI-SCS  MHVA  MHVS
Byte2 SCS8 SCS7 SCS6 SCSb  SCS4  SCS3  SCS2  SCS-1
Byte 3 0 0 0 0 0 0 0 0
Byte4 CE4B CE4A CE3B CE3A CE2B CE2A CE1B CETA
Byteb CE8-B CE8A CE7B CE7-A CE6B CE6-A CE5B CEHA
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9 Prozessdaten bei EtherNet/IP | Legende

Assembly-Instanz-ID 104: 8 Bit Eingangsdaten, Diagnose, nur fiir 8DID0 95 Legende
Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
Byte 0 4B 4-A 3B 3-A 2-B 2-A 1B 1A Kiirzel EaTeatany
Byte 1 MHME 0 0 0 MISCA  MISCS  MHVA — MHVS 1A 8A Istwert (bei Eingangsdaten)/Sollwert (bei Ausgangsdaten) Kanal A
Byte2 SCS8 SCS7 SCS6 SCS-b  SCS4  SCS3  SCS2  SCS-1 (Pin 4), Anschluss 1 ... 8
Byte 3 0 0 0 0 0 0 0 0 1888 I(:tl\:]v;r)t (Abslsfizl:l?:sn?s.t-i.a;en)/Sollwen (bei Ausgangsdaten) Kanal B
Byte4 CE4B CEAA CE3B CESA CE2B CE2A CETB CETA MHME Modulinformation - interner Modulfehler
Byte6 CE88 CE8A CETB CETA CEGB CEGA CESB CESA MI-SCA Modulinformation - Aktorkurzschluss
MI-SCS Modulinformation - Sensorkurzschluss
Assembly-Instanz-ID 105: 8 Bit Eingangsdaten, nicht fiir 8DIDO MI-LVA Modulinformation - Aktorunterspannung
Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0 MI-LVS Modulinformation - System-/Sensorunterspannung
Byte 0 8A TA 6-A 5-A 4-A 3A 2-A 1-A SCS-1..8 Sensorkurzschluss an Anschluss 1 ... 8
Byte 1 MHME 0 0 0 MI-SCA  MISCS  MILVA  MI-LVS CE-1-A..CE8-A  Kanalfehler Kanal A (Pin 4) an Anschluss 1 ... 8
CE-1-B ...CE-8-B  Kanalfehler Kanal B (Pin 2) an Anschluss 1 ... 8
Assembly-Instanz-ID 105: 8 Bit Eingangsdaten, nur fiir 8DIDO
Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Byte 0 4B 4-A 3B 3-A 2-B 2-A 18 1A
Byte 1 MHME 0 0 0 MI-SCA  MI-SCS  MHVA  MHVS
Assembly-Instanz-ID 106: 0 Bit Eingangsdaten, Diagnose
Bit7 Bit6 Bith Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
Byte0  MHME 0 0 0 MI-SCA  MISCS  MKLVA  MHVS
Byte1 SCS8 SCS7 SCS6 SCS-b  SCS4  SCS3  SCS2  SCS-1
Byte 2 0 0 0 0 0 0 0 0
Byte3 CE4B CE4A CE3B CE3-A CE2B CE2A CE1-B CEIA
Byte4 CE8-B CE8A CE7B CE7-A CE6B CE6-A CE5B CEBA
Assembly-Instanz-ID 107: 0 Bit Eingangsdaten
Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Byte 1 MIME 0 0 0 MI-SCA  MI-SCS  MHVA  MHVS

Assembly-Instanz-1D 108:

16 Bit Eingangsdaten, Diagnose, Padding-Byte

Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
ByteO 4B 4A 3B 3A 2B 2A 1B 1A
Bytel 8B 8A 7B 7A 6B B6A 5B  BA
Byte2 MHME 0 0 0  MISCA MISCS MHVA MHVS
Byte3 SCS8 SCS7 SCS6 SCSE  SCS4  SCS3  SCS2  SCS
Byted 0 0 0 0 0 0 0 0
Byte5 CE4B CE4A CE3B CE3A CE2B CE2A CE1B  CE1A
Byte6 CE8B CEBA CE7B CE7A CE6B CE6A CE5B  CE5A
Byte7 0 0 0 0 0 0 0 0
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10 Prozessdaten bei PROFINET

10.1 Prozessdaten UR67-MP-xx-16DI-12-60M
Eingangsdaten

Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Byte n 4B 4-A 3B 3A 2-B 2-A 1-B 1-A
Byte n+1 8B 8-A 1B T-A 6-B 6-A 5B 5-A

10.2 Prozessdaten UR67-MP-xx-16D0-12-60M

Eingangsdaten

Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit 0

Byte n 4-B 4-A 3B 3A 2B 2-A 1-B 1-A

Byten+1 8B 8A 7B 1A 6B 6-A 5B 5-A
Ausgangsdaten

Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0

Byte n 4B 4A 3B 3A 2-B 2-A 1B 1-A

Byten+1 8B 8-A 1-B 7-A 6-B 6-A 5-B 5-A

10.3 Prozessdaten UR67-MP-xx-8DID0-12-60M

Eingangsdaten

Bit7  Bit6  Bit5  Bit4  Bit3  Bit2  Bitl Bit0

Byte n 4B 4-A 3B 3A 2B 2-A 1-B 1-A

Byten+1 8B 8A 1B 1A 6-B 6-A 5B 5-A
Ausgangsdaten

Bit7  Bit6  Bit5  Bit4  Bit3  Bit2  Bitl Bit0

Byte n 8B 8A 1B 1A 6-B 6-A 5B 5-A

2454540000/02/12.2019

10 Prozessdaten bei PROFINET | Prozessdaten UR67-MP-xx-16DI-12-60M

10.4 Prozessdaten UR67-MP-xx-16D10-12-60M

Modulprofil 16DI0
Eingangsdaten
Bit7  Bit6  Bits  Bit4  Bit3  Bit2  Bit1  Bit0
Byte n 4B 4-A 3B 3A 2B 2-A 1-B 1-A
Byten+1 8B 8A 7B 7-A 6-B 6-A 5B 5-A
Ausgangsdaten
Bit7  Bit6  Bit5  Bit4  Bit3  Bit2  Bit1  BitD
Byte n 4B 4-A 3B 3A 2B 2-A 1-B 1-A
Byten+1 8B 8A 1B 1A 6-B 6-A 5B 5-A
Modulprofil 8DI0
Eingangsdaten
Bit7  Bit6  Bit5  Bit4  Bit3  Bit2  Bit1  Bit0
Byte n 8A 1A 6-A 5-A 4-A 3A 2-A 1-A
Ausgangsdaten
Bit7  Bit6  Bit5  Bit4  Bit3  Bit2  Bit1  Bit0
Byte n 8A 1A 6-A 5-A 4-A 3A 2-A 1-A
Modulprofil 16DI
Eingangsdaten
Bit7  Bit6  Bit5  Bit4  Bit3  Bit2  Bit1  BitD
Byte n 4B 4-A 3B 3A 2B 2-A 1-B 1-A
Byten+1 8B 8A 1B 1A 6-B 6-A 5B 5-A
Modulprofil 8DI
Profil 8DI: Eingangsdaten
Bit7  Bit6  Bit5  Bit4  Bit3  Bit2  Bit1  BitD
Byte n 8A 1A 6-A 5-A 4-A 3A 2-A 1-A
Modulprofil 16D0
Profil 16D0 : Ausgangsdaten
Bit7  Bit6  Bit5  Bit4  Bit3  Bit2  Bit1  Bit0
Byte n 4B 4-A 3B 3A 2B 2-A 1-B 1-A
Byten+1 8B 8A 1B 1A 6-B 6-A 5B 5-A
Weidmiiller 3¢
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10 Prozessdaten bei PROFINET | Legende

Modulprofil 8D0 10.5 Legende

1A 8A Istwert (bei Eingangsdaten)/Sollwert (bei Ausgangsdaten) Kanal A
Byten 8-A 7-A 6-A 5A 4-A 3A 2-A 1-A (Pin 4), Anschluss 1... 8
Istwert (bei Eingangsdaten)/Sollwert (bei Ausgangsdaten) Kanal B
(Pin 2), Anschluss 1... 8

1B..8B

Modulprofil 3DID0

Eingangsdaten

Byten 4B 4A 3B 3-A 2B 2-A 1B 1-A

Ausgangsdaten

Byten 8B 8-A 1-B 1-A 68 6-A 5-B 5-A
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11 Prozessdaten bei EtherCAT

Die Prozessdaten werden als PDOs im Byte-Format oder im
Bit-Format ubertragen. Die Eingangsprozessdaten konnen
durch Diagnosedaten erganzt werden.

11 Prozessdaten bei EtherCAT | Prozessdaten UR67-MP-xx-16DI-12-60M

11.1 Prozessdaten UR67-MP-xx-16DI-12-60M

0x1A00 TxPDO Mapping (Byte) 0x1A04 TxPDO Error Register

Index Typ Linge Daten Index Typ Linge Daten

0x6000:01 USINT 1 Byte 1-A.. 4B 0x1001 USINT 1 Byte Fehler

0x6000:02 USINT 1 Byte 5A..88B Fehler Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0

Index Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0 Kein Fehler 0 0 0 0 0 0 0 0

0x6000:01 4B 4N 3A 3B 2B 2-A 1B 1-A MI-SCS 0 0 0 0 0 0" 1 1

0x6000:02 8B 8-A 1-B 7-A 6-B 6-A 5-B 5-A MHVS 0 0 0 0 0 1 0" 1
MHFC 1 0 0 0 0 0" 0" 1

0x1A01 TxPDO Mapping (Bit) MHME L I N L L

Index .- Linge  Daten Index v Linge Daten 1) Kann 1 sein, falls mehr als ein Fehler aktiv ist

0x6020:01 BIT 1 Bit 1A 0x6020:09 BIT 1 Bit 5-A

0x6020:02 BIT 1 Bit 1B 0x6020:0A  BIT 1 Bit 5B 0x1A05 TxPDO Diagnostic Register

0x6020:03 BIT 1 Bit 2-A 0x6020:0B BIT 1 Bit 6-A Index Typ Linge Daten

0x6020:04 BIT 1 Bit 2B 0x6020:0C BIT 1 Bit 6-B 0x2001 UDINT 4 Byte Diagnose

0x6020:05 BIT 1 Bit 3A 0x6020:0D BIT 1 Bit TA Bit7  Bit6  Bit6  Bit4  Bit3  Bit2  Bit1 Bit0

0x6020:06 BIT 1 Bit 3B 0x6020:0E BIT 1 Bit 1B Byte 1 MHME ~ MI-FC 0 0 0 MKSCS 0  MHVS

0x6020:07 BIT 1 Bit 4A 0x6020:0F BIT 1 Bit 8-A Byte 2 SCS8 SCS-7 SCS6 SCSH SCS4 SCS3  SCS2  SCS1

0x6020:08 BIT 1 Bit 4B 0x6020:10 BIT 1 Bit 8B Byte 3 0 0 0 0 0 0 0 0
Byte 4 0 0 0 0 0 0 0 0
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11 Prozessdaten bei EtherCAT | Prozessdaten UR67-MP-xx-16D0-12-60M

11.2 Prozessdaten UR67-MP-xx-16D0-12-60M

0x1600 RxPDO Mapping (Byte)

0x1A04 TxPDO Error Register

Index Typ Lange Daten Index Typ Linge Daten

0x6200:01 USINT 1 Byte 1-A..4B 0x1001 USINT 1 Byte Fehler

0x6200:02 USINT 1 Byte 5A..8B Fehler Bit7 Bit6  Bith Bit4  Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0

Index Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0 Kein Fehler 0 0 0 0 0 0 0 0

0x6200:01 4B 4-A 3A 3B 2B 2-A 1B 1-A MI-SCA 0 0 0 0 0 0" 1 1

0x6200:02 8B 8-A 1-B 1-A 6-B 6-A 5-B 5-A MILVS 0 0 0 0 0 1 oY 1
MI-LVA 0 0 0 0 0 1 oY 1

0x1601 RxPDO Mapping (Bit) MHT 1 o o 0o o o o0 1

Index Typ Lange Daten Index Typ Lange Daten MHME ! 0 0 0 0 - o 1

0x6220:01 BIT 1Bit 1A 0x6220:09 BIT 1Bit 5A 1) Kann 1 sein, falls mehr als ein Fehler aktiv ist

0x6220:02 BIT 1 Bit 1B 0x6220:0A BIT 1 Bit 5B

0x6220:03 BIT 1 Bit 2-A 0x6220:.08  BIT 1 Bit 6-A 0x1A05 TxPDO Diagnostic Register

0x6220:04 BIT 1 Bit 28 0x6220:0C BIT 1 Bit 6B Index Typ Liinge Daten

0x6220:05 BIT 1 Bit 3A 0x6220:0D BIT 1 Bit 1A 0x2001 UDINT 4 Byte Diagnose

0x6220:06 BIT 1 Bit 3B 0x6220:0E BIT 1 Bit 1B Bit7  Bit6  Bit6  Bit4  Bit3  Bit2  Bit1 Bit0

0x6220:07 BIT 1 Bit 4-A 0x6220:0F BIT 1 Bit 8-A Byte 1 MHME ~ MI-FC 0 0 MISCA 0O MIVA  MHVS

0x6220:08 BIT 1 Bit 4B 0x6220:10 BIT 1 Bit 8B Byte 2 0 0 0 0 0 0 0 0
Byte 3 CE4-B CE4A CE3B CE3A CE2B CE2A CE1B CE1-A

0x1A02 TxPDO Output Mirrors (Byte) Byte 4 CE8-B CE8A CE7B CE7A CE6B CE6A CEBB CEHA

Index Typ Lénge Daten

0x2200:01 USINT 1 Byte 1-A .. 4B

0x2200:02 USINT 1 Byte 5A..8B

Index Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0

0x2200:01 4B 4-A 3A 3B 2B 2-A 1B 1-A

0x2200:02 8B 8-A 1-B 1A 6B 6-A 5-B 5-A

0x1A03 TxPDO QOutput Mirrors (Bit)

Index Typ Linge Daten Index Typ Léinge Daten

0x2220:01 BIT 1 Bit 1-A 0x2220:09 BIT 1 Bit 5-A

0x2220:02 BIT 1 Bit 1B 0x2220:0A BIT 1 Bit 5B

0x2220:03 BIT 1 Bit 2-A 0x2220:0B BIT 1 Bit 6-A

0x2220:04 BIT 1 Bit 28 0x2220:0C BIT 1 Bit 6B

0x2220:05 BIT 1 Bit 3A 0x2220:0D BIT 1 Bit TA

0x2220:06 BIT 1 Bit 3B 0x2220:0E BIT 1 Bit 1B

0x2220:07 BIT 1 Bit 4-A 0x2220:0F BIT 1 Bit 8-A

0x2220:08 BIT 1 Bit 4-B 0x2220:10 BIT 1 Bit 8B
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11.3 Prozessdaten UR67-MP-xx-8DIDO-12-60M

0x1600 RxPDO Mapping (Byte)

0x6200:01 USINT

0x6200:01 8B 8-A 1B 1-A 6-B 6-A 5B 5-A

11 Prozessdaten bei EtherCAT | Prozessdaten UR67-MP-xx-8DID0-12-60M

0x1A04 TxPDO Error Register

0x1001 USINT 1 Byte Fehler

Kein Fehler 0 0 0 0 0 0 0 0

0x1601 RxPDO Mapping (Bit)

0x6220:01 BIT 1 Bit 5-A 0x6220:05 BIT 1 Bit TA
0x6220:02 BIT 1 Bit 5B 0x6220:06 BIT 1 Bit 1B
0x6220:03 BIT 1 Bit 6-A 0x6220:07 BIT 1 Bit 8-A
0x6220:04 BIT 1 Bit 6B 0x6220:08 BIT 1 Bit 8B
0x1A00 TxPDO Mapping (Byte)

0x6000:01 USINT 1 Byte 1-A .. 4B

0x6000:01 4B 4-A 3A 3B 2B 2-A 1B 1A

0x1A01 TxPDO Mapping (Bit)

0x6020:01 BIT 1 Bit 1-A 0x6020:05 BIT 1 Bit 3A
0x6020:02 BIT 1 Bit 1B 0x6020:06 BIT 1 Bit 3B
0x6020:03 BIT 1 Bit 2-A 0x6020:07 BIT 1 Bit 4-A
0x6020:04 BIT 1 Bit 2B 0x6020:08 BIT 1 Bit 4-B
0x1A02 TxPDO Output Mirrors (Byte)

0x2200:01 USINT 1 Byte 5A..8B

0x2200:01 8B 8-A 1B 7-A

0x1A03 TxPDO Output Mirrors (Bit)

0x2220:01 BIT 1 Bit 5-A 0x2220:09 BIT 1 Bit 1A
0x2220:02 BIT 1 Bit 5-B 0x2220:0A  BIT 1 Bit 1B
0x2220:03 BIT 1 Bit 6-A 0x2220:0B BIT 1 Bit 8-A
0x2220:04  BIT 1 Bit 68 0x2220:0C BIT 1 Bit 8B
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MI-SCS

VLSO o 0o 0o 0 0 0 1 1
MHVS o 0 0o 0 0 1 0 1
MHVA o 0 0o 0 0 1 0 1
MIEC 10 0 0 0 0 0 1
MHME 10 0 0 0 0 0 1

1) Kann 1 sein, falls mehr als ein Fehler aktiv ist.

0x1A05 TxPDO Diagnostic Register

0x2001 UDINT 4 Byte Diagnose

Byte 1 MHME ~ MI-FC 0 0  MISCA MISCS MILVA MILVS
Byte 2 0 0 0 0 SCS4 SCS3  SCS2  SCS-1
Byte 3 0 0 0 0 0 0 0 0

Byte 4 CE-8B CE8A CE/B CE7-A CE6B CEG6A CESB CEbHA

Weidmiiller 32
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11 Prozessdaten bei EtherCAT | Prozessdaten UR67-MP-xx-16DI0-12-60M

114 Prozessdaten UR67-MP-xx-16D10-12-60M

Die Tabellen zeigen das Default-Mapping der UR6 7-MP-xx-

16DIO-12-60M-Module. Sie konnen das Prozessdaten-Map-

ping parametrieren (s. Abschnitt 8.7).

Modulprofil 16DI/D0 Modulprofil 8DI/DO

0x1A00 TxPDO Mapping (Byte) 0x1A10 TxPDO Mapping (Byte)

Index Typ Lénge Daten Index Typ Lénge Daten
0x6000:01 USINT 1 Byte 1-A .. 4B 0x6000:01 USINT 1 Byte 1-A .. 8-A
0x6000:02 USINT 1 Byte 5A..8B Index Bit7  Bit6  Bits  Bit4  Bit3  Bit2  Bit1  Bit0
Index Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0 0x6000:01 8-A T-A 6-A 5A 4-A 3A 2-A 1-A
0x6000:01 4-B 4-A 3A 3-B 2-B 2-A 1-B 1-A

0x6000:02 8B 8A 1B 7-A 6-B 6-A 5B 5-A 0x1A11 TxPDO Mapping (Bit)

Index Typ Linge Daten Index Typ Léinge Daten
0x1A01 TxPDO Mapping (Bit) 0x6020:01 BIT 1 Bit 1-A 0x6020:05 BIT 1 Bit 5A
Index Typ Linge  Daten Index Typ Linge  Daten 0x6020:02 BIT 1 Bit 2-A 0x6020:06 BIT 1 Bit 6-A
0x6020:01 BIT 1 Bit 1-A 0x6020:09 BIT 1 Bit 5A 0x6020:03 BIT 1 Bit 3A 0x6020:07 BIT 1 Bit T-A
0x6020:02 BIT 1 Bit 1-B 0x6020:0A BIT 1 Bit 5B 0x6020:04 BIT 1 Bit 4-A 0x6020:08 BIT 1 Bit 8-A
0x6020:03 BIT 1 Bit 2-A 0x6020:0B BIT 1 Bit 6-A .

0x1610 RxPDO Mapping (Byte)
0x6020:04 BIT 1 Bit 2-B 0x6020:0C BIT 1 Bit 6-B

Index Typ Lénge Daten
0x6020:05 BIT 1 Bit 3A 0x6020:0D BIT 1 Bit T-A

0x6200:01 USINT 1 Byte 1-A ... 8-A
0x6020:06 BIT 1 Bit 3B 0x6020:0E BIT 1 Bit 7-B

Index Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
0x6020:07 BIT 1 Bit 4-A 0x6020:0F BIT 1 Bit 8-A

0x6200:01 8-A 7T-A 6-A 5-A 4-A 3A 2-A 1-A
0x6020:08 BIT 1 Bit 4-B 0x6020:10 BIT 1 Bit 8-B

. 0x1611 RxPDO Mapping (Bit)
0x1600 RxPDO Mapping (Byte)

Index Typ Linge Daten Index Typ Lénge Daten
Index Typ Linge Daten

0x6220:01 BIT 1 Bit 1-A 0x6220:05 BIT 1 Bit 5A
0x6200:01 USINT 1 Byte 1-A ... 4-B

0x6220:02 BIT 1 Bit 2-A 0x6220:06 BIT 1 Bit 6-A
0x6200:02 USINT 1 Byte 5A..88B

0x6220:03 BIT 1 Bit 3A 0x6220:07 BIT 1 Bit T-A
Index Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0

0x6220:04 BIT 1 Bit 4-A 0x6220:08 BIT 1 Bit 8-A
0x6200:01 4-B 4-A 3A 3B 2-B 2-A 1-B 1-A
0x6200:02 8B 8-A 1B 7-A 6-B 6-A 5B 5A
0x1601 RxPDO Mapping (Bit)

Index Typ Lange Daten Index Typ Lange Daten
0x6220:01 BIT 1 Bit 1-A 0x6220:09 BIT 1 Bit 5A
0x6220:02 BIT 1 Bit 1-B 0x6220:0A BIT 1 Bit 5B
0x6220:03 BIT 1 Bit 2-A 0x6220:0B BIT 1 Bit 6-A
0x6220:04 BIT 1 Bit 2-B 0x6220:0C BIT 1 Bit 6-B
0x6220:05 BIT 1 Bit 3A 0x6220:0D BIT 1 Bit T-A
0x6220:06 BIT 1 Bit 3-B 0x6220:0E BIT 1 Bit 7-B
0x6220:07 BIT 1 Bit 4-A 0x6220:0F BIT 1 Bit 8-A
0x6220:08 BIT 1 Bit 4B 0x6220:10 BIT 1 Bit 8-B
Weidmiiller 3¢ Handbuch URB7-Multipratokoll 2454540000/02/12.2019



11 Prozessdaten bei EtherCAT | Prozessdaten UR67-MP-xx-16DI0-12-60M

Modulprofil 16DI Modulprofil 16D0

0x1A00 TxPDO Mapping (Byte) 0x1600 RxPDO Mapping (Byte)

Index Typ Lange Daten Index Typ Lange Daten
0x6000:01 USINT 1 Byte 1-A..4B 0x6200:01 USINT 1 Byte 1-A..4B
0x6000:02 USINT 1 Byte 5A..8B 0x6200:02 USINT 1 Byte 5A..8B

Index Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0 Index Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
0x6000:01 4B 4N 3A 3B 2B 2-A 1B 1-A 0x6200:01 4B 4A 3A 3B 2B 2-A 1B 1-A
0x6000:02 8B 8-A 1B 1-A 6B 6-A 5-B 5-A 0x6200:02 8B 8-A 1-B 1-A 6B 6-A 5B 5-A
0x1A01 TxPDO Mapping (Bit) 0x1601 RxPDO Mapping (Bit)

Index Typ Linge Daten Index Typ Lénge Daten Index Typ Linge Daten Index Typ Lénge Daten
0x6020:01 BIT 1 Bit 1-A 0x6020:09 BIT 1 Bit 5A 0x6220:01 BIT 1 Bit 1-A 0x6220:09 BIT 1 Bit 5A
0x6020:02 BIT 1 Bit 1B 0x6020:0A BIT 1 Bit 5B 0x6220:02 BIT 1 Bit 1B 0x6220:0A BIT 1 Bit 5B
0x6020:03 BIT 1 Bit 2-A 0x6020:0B BIT 1 Bit 6-A 0x6220:03 BIT 1 Bit 2-A 0x6220:0B BIT 1 Bit 6-A
0x6020:04 BIT 1 Bit 2B 0x6020:0C BIT 1 Bit 6B 0x6220:04 BIT 1 Bit 28 0x6220:0C BIT 1 Bit 6B
0x6020:05 BIT 1 Bit 3A 0x6020:0D BIT 1 Bit T-A 0x6220:05 BIT 1 Bit 3A 0x6220:0D BIT 1 Bit T-A
0x6020:06 BIT 1 Bit 3B 0x6020:0E BIT 1 Bit 1B 0x6220:06 BIT 1 Bit 3B 0x6220:0E BIT 1 Bit 1B
0x6020:07 BIT 1 Bit 4-A 0x6020:0F BIT 1 Bit 8-A 0x6220:07 BIT 1 Bit 4-A 0x6220:0F BIT 1 Bit 8-A
0x6020:08 BIT 1 Bit 4B 0x6020:10 BIT 1 Bit 8B 0x6220:08 BIT 1 Bit 4B 0x6220:10 BIT 1 Bit 8B
Modulprofil 8DI Modulprofil 8D0

0x1A10 TxPDO Mapping (Byte) 0x1610 RxPDO Mapping (Byte)

Index Typ Lange Daten Index Typ Linge Daten
0x6000:01 USINT 1 Byte 1-A..8A 0x6200:01 USINT 1 Byte 1-A..8A

Index Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit 0 Index Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
0x6000:01 8A 1A 6-A 5-A 4-A 3A 2-A 1-A 0x6200:01 8A 1A 6-A 5-A 4-A 3A 2-A 1-A
0x1A11 TxPDO Mapping (Bit) 0x1611 RxPDO Mapping (Bit)

Index Typ Lange Daten Index Typ Lange Daten Index Typ Linge Daten Index Typ Lange Daten
0x6020:01 BIT 1 Bit 1-A 0x6020:05 BIT 1 Bit 5-A 0x6220:01 BIT 1 Bit 1-A 0x6220:05 BIT 1 Bit 5-A
0x6020:02 BIT 1 Bit 2-A 0x6020:06 BIT 1 Bit 6-A 0x6220:02 BIT 1 Bit 2-A 0x6220:06 BIT 1 Bit 6-A
0x6020:03 BIT 1 Bit 3A 0x6020:07 BIT 1 Bit TA 0x6220:03 BIT 1 Bit 3A 0x6220:07 BIT 1 Bit TA
0x6020:04 BIT 1 Bit 4-A 0x6020:08 BIT 1 Bit 8-A 0x6220:04 BIT 1 Bit 4-A 0x6220:08 BIT 1 Bit 8-A
2454540000/02/12.2019 Handbuch URB7-Multipratokoll Weidmiiller 3¢
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Modulprofil 8DI/8D0

0x1A10 TxPDO Mapping (Byte)

Diagnose
0x1A04 TxPDO Error Register

0x6000:01 USINT 1 Byte 1-A..4B 0x1001:01 1 Byte Fehler
0x6000:01 4B 4-A 3A 3B 2B 2-A 1-B 1-A Kein Fehler 0 0 0 0 0 0 0 0

MI-SCS N N

MISCA 0 0 0 0 0 0 1 1
0x1A11 TxPDO Mappmg (Blt) MI-LVS on 0 0 0 0 1 il 1
T G oeen [ e G B w0 0 0 0 0 1 0
0x6020:01 BIT 1 Bit 1-A 0x6020:05 BIT 1 Bit 3A MIPRM 1 0 0 0 0 on o 1
0x6020:02 BIT 1 Bit 1B 0x6020:06 BIT 1 Bit 3B MIEC 1 0 0 0 0 Ll 0" 1
0x6020:03 BIT 1 Bit 2-A 0x6020:07 BIT 1 Bit 4N MHME 1 0 0 0 0 on o 1
0x6020:04 BIT 1 Bit 28 0x6020:08 BIT 1 Bit 4B

0x1610 RxPDO Mapping (Byte)

1) Kann 1 sein, falls mehr als ein Fehler aktiv ist

0x1A05 TxPDO Diagnostic Register

Undex  Bt7 B6  Bis B4  Bw3  BR2  Btl  Ba0 000101 UDINT 4Byte Diagnose

0620001 88 8A 7B 7A 6B GA 5B 5A | @7 @6  Bts B4 B3 m2 Gl B0
Bytel  MHME MHC MIPRM 0 MISCA MISCS MHMVA MHVS

0x1611 RxPDO Mapping (Bit) Byte2  SCS8 SCS7 SCS6 SCS5 SCS4 SCS3 SCS2  SCS-

_ _ Byte 3 CE4B CE4A CE3B CE3-A CE2B CE2A CE1B CEIA

0x6220:01 BT 1Bt 5A  0x6220:05 BT  1Bit 74 Byte4  CE88 CESA CE7B CE7A (E6B CE6A CESB CESA

0x622002 BT 1Bt 5B  0x622006 BT 1Bt 7B

0x622003 BT 1Bt  6A  0x622007 BT 1Bt  8A

0x622004 BT 1Bt 6B  0x622008 BT 1Bt 8B

Weidmiiller 32
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11.5 Legende

Kiirzel Bedeutung
1A 8A Istwert (bei Eingangsdaten)/Sollwert (bei Ausgangsdaten) Kanal A
(Pin 4), Anschluss 1...8
1888 Istwert (bei Eingangsdaten)/Sollwert (bei Ausgangsdaten) Kanal B
(Pin 2), Anschluss 1... 8
MHME Modulinformation - interner Modulfehler
MI-SCA Modulinformation - Aktorkurzschluss
MI-SCS Modulinformation - Sensorkurzschluss
MI-LVA Modulinformation - Aktorunterspannung
MI-LVS Modulinformation - System-/Sensorunterspannung
MI-PRM Modulinformation - Parameterfehler
MIFC Modulinformation - Forcen aktiv
SCS-1..8 Sensorkurzschluss an Anschluss 1 ... 8
CE-1-A ... CE-8-A  Kanalfehler Kanal A (Pin 4) an Anschluss 1...8
CE-1-B ...CE-8-B  Kanalfehler Kanal B (Pin 2) an Anschluss 1 ... 8
2454540000/02/12.2019
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12 Diagnosen

12.1 Fehlerbeschreibungen

Kanalfehler

Kanalfehler sind Abweichungen zwischen dem von einer
Steuerung gesetzten Sollwert und dem Istwert eines Aus-
gangskanals. Bei einem Kurzschluss oder einer Uberlast mel-
den die Ausgangstreiber ebenfalls einen Kanalfehler.

Sollwert Istwert Bemerkung
Ein Ein Ok, keine Diagnosemeldung
Aus Aus 0Ok, keine Diagnosemeldung
Kurzschluss/Uberlast
Ein Aus KfanaI-LED: rot
Diagnosemeldung
Kanal gesperrt nach Fehlerbehebung
Riickeinspeisung einer Spannung
. Kanal-LED: rot und gelb/wei
Aus Ein

Diagnosemeldung
Kanal nicht gesperrt nach Fehlerbehebung

Beim Auftreten eines Kanalfehlers an einem Kanal
werden alle aktivierten Ausgangskanale des be-
treffenden Anschlusses gesperrt. Nicht aktivierte
Kanale werden nicht gesperrt.

Gesperrte Kanéle sind deaktiviert und bleiben deaktiviert, bis
sie durch die Steuerung zuriickgesetzt werden.

Uber den Parameter ,Surveillance Timeout” kann eine Ver-
zogerungszeit (.Surveillance Timeout”) konfiguriert werden.
Erst nach Ablauf dieser Zeit wird der Ausgang Uberwacht
und Fehlerzustande als Diagnose gemeldet. Im statischen
Zustand des Ausgangskanals (dauerhaft ein- oder ausge-
schaltet), betragt die Verzogerungszeit 100 ms.

Sensorkurzschluss

An jedem I/O-Anschluss mit Eingangsfunktionalitat liefert
Pin 1 ein Gberwachtes 24 V-Potential zur Sensorversorgung.
Bei einem Sensorkurzschluss wird ein Spannungsfehler
gemeldet. Beide Kanal-LEDs des betroffenen Anschlusses
leuchten rot.

2454540000/02/12.2019
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Fehler der System-/Sensorversorgung

Stellen Sie sicher, dass die Versorgungsspannung der
System-/Sensorversorgung, gemessen am entferntesten
Teilnehmer, 18 V DC nicht unterschreitet.

Der Spannungswert der System-/Sensorversorgung wird
global Giberwacht. Fallt die Spannung unter 18 V bzw.
Uberschreitet die Spannung 30 V, wird eine Fehlermeldung
erzeugt, die LED Ug leuchtet rot. Die Fehlermeldung hat keine
Auswirkungen auf die Ausgange.

Fehler der Aktorversorgung

Der Spannungswert der Aktorversorgung bei Modulen mit
Ausgangsfunktionalitat wird global Gberwacht. Fallt die Span-
nung unter 18 V bzw. liberschreitet die Spannung 30 V, wird
eine Fehlermeldung erzeugt, die LED U, leuchtet rot.

Gesperrte Kanéle sind deaktiviert und bleiben deaktiviert, bis
sie durch die Steuerung zuriickgesetzt werden.

Beim Auftreten eines Fehlers der Aktorversorgung
werden alle aktivierten Ausgangskanale gesperrt.
Nicht aktivierte Kanale werden nicht gesperrt.

Durch die Verriegelung wird jeder aktive Aus-
gangskanal eine Diagnose (Kanalfehler) auslosen,
sobald sich die Versorgungsspannung normali-
siert.

» Deaktivieren Sie alle Ausgangskanale Uber die
Steuerung, sobald eine Unterspannung
erkannt wird, um diese Diagnosemeldungen
zu vermeiden.

Fir Diagnosen der Aktorversorgung ist eine feste Verzoge-
rungszeit von 300 ms voreingestellt. Erst nach Ablauf dieser
Zeit wird die Aktorversorgung tiberwacht und Fehlerzustande
als Diagnose gemeldet.

Weidmiiller 3¢
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12.2 Diagnosen bei EtherNet/IP

Diagnoseinformationen erganzen die Eingangsdaten. Byte 2
liefert modulbezogene Diagnosedaten. Die darauffolgenden
Bytes liefern kanalbezogene Diagnosedaten. Eine detaillierte
Beschreibung finden Sie in Kapitel 9.

. gesetzte Bits
Diagnose
dulbezog AL e o0
Kanalfehler ggf. MI-SCA CE-1-A/B ... CE-8-A/B
Sensorkurzschluss MI-SCS SCS-1..8
Fehler der System-/Sensorversorgung MI-LVS -
Fehler der Aktorversorgung MI-LVA gaf. CE-1-A/B ... CE-8-A/B

12.3 Diagnosen bei PROFINET

» Aktivieren Sie den Parameter ,Report Alarms” bei der
Parametrierung der Module, um Diagnosemeldungen
tiber PROFINET zu tbertragen.

Erkennt das Modul einen Fehler, so wird eine Alarmmeldung
ausgelost. Die Module unterstiitzen Diagnosealarme.

Ein Alarm wird sowohl bei einem kommenden Ereignis, als
auch bei einem gehenden Ereignis ausgelost.

Die Auswertung der Alarme hdangt vom eingesetzten PROFI-
NET IO-Controller ab.

Alarmauswertung in STEP 7

In Step 7 wird die Bearbeitung des Anwenderprogramms
(OB 1) durch das Auslésen eines Diagnosealarms unterbro-
chen und ein Fehlerorganisationsbaustein (Fehler-OB) aufge-
rufen.

Ursache des Alarms aufgerufener Fehler-OB

Peripheriefehler (Kurzschluss/Uberlast,

Drahtbruch, Unterspannung) 0882

Diagnosealarm

Komplettausfall des Systems 0B 86 Baugruppentragerausfall

Ist der aufgerufene Fehler-OB nicht in der CPU
vorhanden, so geht die CPU in den Betriebszu-
stand STOP.

Der aufgerufene Fehler-OB und dessen Startinformation
liefern bereits Informationen lber die Fehlerursache und die

Fehlerart. Detailliertere Informationen tber das Fehlerereignis
liefert der Aufruf des Systembausteins SFB 54 RALRM im je-

Weidmiiller 3¢
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weiligen Fehler-OB. Der SFB 54 muss dazu in jedem Fehler-
OB aufgerufen werden.

Im OB1 konnen Diagnosedatensatze liber deren Datensatz-
nummer mit dem SFB52 RDREC aufgerufen werden.

Struktur der Diagnosedatensiitze
- Blockversion: 0x0101
- USI (User Structure Identifier): 0x8000

Diagnose Bezug ChannelNumber  ChannelErrorType
Unterspannung
der Sensor-oder ~ Modul 0x8000 0x0002
Aktorversorgung
0x0001 - 0x0008
Sensorkurzschluss  1/0-Anschluss Nummer des I/0- 0x0102
Anschlusses
. 0x0001 - 0x0008
Aktorkurzschluss Kanal A eines 1/0- Nummer des I/0- 0x0100
Anschlusses
Anschlusses
. 0x0001 - 0x0008
Atorkurzschiuss o B EeS VO er des 1/0- 0x0101

Anschlusses
Anschlusses
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12.4 Diagnosen bei EtherCAT

Diagnoseinformationen erganzen die Eingangsprozessdaten.
Das PDO 0x1001 liefert modulbezogene Diagnosedaten.
Das PDO 0x2001 liefert modulbezogene und kanalbezogene
Diagnosedaten. Eine detaillierte Beschreibung finden Sie in
Kapitel 11.

Die Module kdnnen zusatzlich Emergency-Nachrichten an
den Master senden, wenn eine Diagnose detektiert wird.

» Aktivieren Sie ,alle Emergency-Nachrichten” bei der Para-

metrierung der Module, um zusétzlich Emergency-Nach-
richten zu uUbertragen.

Aufbau Emergency-Nachricht

Byte 1...2 Byte 3 Byte4...7 Byte 8

Emergency Error Code  Fehlerregister Diagnoseregister leer

Emergency Error Code  Beschreibung
0x0000 kein Fehler

Sensorkurzschluss

02300 Aktorkurzschluss

0x3100 Fehler der System-/Sensorversorgung

0x3300 Fehler der Aktorversorgung

0xFO00 Forcen aktiv

0xFFOO interner Geréatefehler

OxFFO1 Parameterfehler (nur bei UR67-MP-xx-16DI0-12-60M)

Das Fehlerregister entspricht dem Inhalt des PDO 0x1001
des Moduls. Das Diagnoseregister entspricht dem Inhalt des
PDO 0x2001 des Moduls.
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12 Diagnosen | LED-Anzeigen und Storungshehebung

12.5 LED-Anzeigen und Storungshehebung

LED Anzeige Beschreibung Empfohlene MaRnahme
Allgemein
U, griin Aktorspannung 0K -
rot Aktorspannung < 18 V oder > 30V Versorgungsspannung priifen
aus Aktorversorgung fehlt Versorgungsspannung priifen, Kabel zur Spannungsversorgung
priifen
U griin System-/Sensorspannung 0K -
rot System-/Sensorspannung < 18 V oder > 30 V Versorgungsspannung priifen
aus System-/Sensorversorgung fehlt Versorgungsspannung priifen, Kabel zur Spannungsversorgung
priifen
1..8A gelb Status Kanal A “Ein” -
rot Peripheriefehler (Sensor- oder Aktoriiberlast/Kurzschluss) Peripherie auf Kurzschluss und Uberlast priifen
aus Status Kanal A ,Aus” oder nicht verbunden Kabel zur Peripherie priifen
1..8B weil Status Kanal B “Ein” -
rot Peripheriefehler (Sensor- oder Aktoriiberlast/Kurzschluss) Peripherie auf Kurzschluss und Uberlast priifen
aus Status Kanal B ,Aus” oder nicht verbunden Kabel zur Peripherie priifen
X01 Lnk/Act griin mit weiterem Teilnehmer an X01 verbunden, Link erkannt -
gelb blinkend Datenaustausch mit einem anderen Teilnehmer -
aus Keine Verbindung an X01 Verbindung zum nachsten Teilnehmer an X01 priifen
X02 Lnk/Act griin mit weiterem Teilnehmer an X02 verbunden, Link erkannt -
gelb blinkend Datenaustausch mit einem anderen Teilnehmer -
aus Keine Verbindung an X02 Verbindung zum néchsten Teilnehmer an X02 priifen
bei EtherNet/IP
MS griin Gerét betriebshereit -

griin blinkend

Gerdt bereit, aber nicht konfiguriert

rot

schwerer, nicht behebbarer Fehler

rot blinkend

einfacher, behebbarer Fehler

Konfiguration priifen, Diagnosemeldung auslesen, LEDs der

I/0-Anschliisse priifen

abwechselnd rot/griin blinkend

Gerdt fiihrt Selbsttest durch

aus

Gerdt ausgeschaltet

Versorgungsspannung priifen

NS griin

Verbunden: mindestens eine existierende Verbindung

griin blinkend

nicht verbunden, IP-Adresse vorhanden

Feldbuskabel priifen , SPS-Konfiguration priifen

rot

IP-Adresse doppelt vergeben

IP-Adresse priifen oder per DHCP vergeben

rot blinkend

Zeitiiberschreitung einer Verbindung oder
Verbindung unterbrochen

Feldbuskabel priifen , SPS-Konfiguration priifen

abwechselnd rot/griin blinkend

Gerat fiihrt Selbsttest durch

aus

Weidmiiller 3¢
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12 Diagnosen | LED-Anzeigen und Storungshehebung

LED Anzeige Beschreibung Empfohlene MaBnahme
bei PROFINET
BF rot keine Verbindung zum Feldbus Feldbuskabel priifen , SPS-Konfiguration priifen
rot blinkend (2 Hz) kein Datenaustausch -
aus verbunden mit Steuerung -
DIA rot Watchdog-Timeout, Diagnose liegt vor, Systemfehler Konfiguration priifen, Diagnosemeldung auslesen, LEDs der

1/0-Anschliisse priifen

rot blinkend (2 Hz, 3 sec)

DCP-Signal-Service wird iiber den Bus ausgeldst

aus keine Diagnose vorliegend -
bei EtherCAT
RUN griin Zustand: OPERATIONAL -
griin kurz aufleuchtend Zustand: SAFE-OPERATIONAL -
griin blinkend Zustand: PRE-OPERATIONAL -
aus Zustand: INIT -
griin flackernd Gerat fahrt hoch oder -
Zustand: BOOTSTRAP
ERR rot kritischer Fehler im Modul -
rot flackernd Fehler beim Hochfahren -
rot blinkend Konfigurationsfehler Konfiguration priifen, ESI-Datei auf Aktualitat priifen
rot kurz aufleuchtend lokaler Fehler oder unaufgeforderte Zustandsanderung -
rot zweimal kurz aufleuchtend Watchdog-Fehler Master-Zykluszeit mit Watchdog-Zeit vergleichen
aus kein Fehler -
2454540000/02/12.2019 Handbuch URB7-Multipratokoll Weidmiiller 3¢
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13 Webserver

Mit dem Webserver wird das UR67-Modul auf einem ange-
schlossenen PC abgebildet. Damit konnen Sie zu Testzwe-
cken, bei der Inbetriebnahme oder im Servicefall:

den Status des Moduls abfragen,

die Parameter des Moduls anzeigen und andern,
Diagnosen abrufen,

das Modul zu Testzwecken im Forcemodus betreiben.

13.1 Webserver anschlieBen und starten

Webbrowser

Der Webserver kann mit folgenden Webbrowsern verwendet
werden:

Mozilla Firefox 4.0 oder héher

Google Chrome 9.0 oder héher

Opera 10.61 oder hoher

Microsoft Internet Explorer 9, 10, 11

Bildschirmauflosung

Fur die Arbeit mit dem Webserver empfehlen wir eine Bild-
schirmauflésung von 1280 x 800 oder hoher, mindestens
jedoch 1024 x 768. Die Bedienoberflache wird optimal an-
gezeigt, wenn das Browserfenster maximiert ist.

Webserver starten

Das Modul muss vollstandig montiert und mit Spannung

versorgt sein.

» Stellen Sie sicher, dass der PC und das Modul iber Ether-
net verbunden sind.

Die Module werden mit der IP-Adresse 0.0.0.0
ausgeliefert. Dem Modul muss eine freie IP-Adres-
se zugewiesen werden, bevor Sie den Webserver
verwenden konnen (z.B. Giber ein Engineering-
Tool). Der PC und das Modul miissen sich im sel-
ben Subnetz befinden

» Offnen Sie einen der genannten Browser.
» Geben Sie in der Adresszeile die IP-Adresse des Moduls
ein.

Der Webserver wird gestartet. Das angeschlossene Modul
wird angezeigt.

Falls der Webserver nicht gestartet wird:

» Leeren Sie den Cache des Browsers. Es reicht
nicht aus, nur die Verlaufsliste zu lI6schen.

» Rufen Sie den Webserver erneut auf.

» Uberpriifen Sie die IP-Adresse des Moduls und
ob Sie das richtige Subnetz gewahlt haben.

2454540000/02/12.2019

13 Webserver | Webserver anschlieBen und starten

13.2 Webserver kennenlernen und einrichten

Moduliibersicht
Bei jedem Start des Webservers wird die Ubersichtsseite
angezeigt.

Handbuch UR67-Multiprotokoll

Ubersichtsseite mit Bedienelementen

Detailansicht Modul

Details anzeigen/verbergen
Ubersichtsseite aufrufen

Zugriff auf Webserver-Funktionen
Meniileiste

Hilfedialog 6ffnen

Modul auf Werkeinstellungen zuriicksetzen
Webserver neu starten

oOoNOST R WN =

Sie konnen die Ubersichtsseite durch Klicken auf Ubersicht
aufrufen.

Bedienhinweise

Fur die Bedienung des Webservers sind einfache Mausklicks
(linke Maustaste) ausreichend. Einige Bereiche der Ober-
flache sind maussensitiv, das heil3t, sie andern sich, wenn
Sie den Cursor Uber diesen Bereich flihren, ohne zu klicken
(.Mouseover”).

O
7

Wenn der Cursor diese Form annimmt, wird ein
Mausklick erwartet.

Wenn der Cursor diese Form annimmt, kdnnen
Sie mit gedriickter linker Maustaste die Bildschir-
mansicht bewegen.

Weidmiiller 3¢
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Inhalte anzeigen/verbergen

Alle Eintrage, die mit einem quadratischen Plussymbol ge-
kennzeichnet sind, kdnnen Sie durch einfachen Mausklick
offnen, sodass der Inhalt angezeigt wird.

C o Parameter

Sprache einstellen
» Um die Sprache zu dndern, klicken Sie in der Meniileiste
auf Sprache und dann auf die gewiinschte Einstellung.

E 3 & o)

Fasswort andern Firmware Sprache -

English

e | vcorseinoflig

Inhalt anzeigen

Umgekehrt lassen sich Inhalte durch Klicken auf das quadra-
tische Minussymbol verbergen.

Parameter

Modul-1D

Typ
Seriennummer

Inhalt verbergen

Anderungen verfolgen
Wenn Sie Einstellungen dndern, werden diese mit einem
griinen Symbol markiert.

@

®

Anderungen markiert

In diesem Zustand kénnen Sie jede einzelne Anderung wie-
der riickgangig machen, sie wurden noch nicht vom Modul
tibernommen. Alle Anderungen werden erst gespeichert,
wenn Sie auf Anderungen iibernehmen klicken. Alle An-
derungen werden zuriickgesetzt, wenn Sie auf Zuriickset-
zen klicken.

Sobald Sie die Anderungen iibernommen oder zuriickge-
setzt haben, werden die Markierungen entfernt.

Weidmiiller 3¢
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Sprache einstellen

Passwort eingeben

Durch den Passwortschutz wird der Zugriff auf folgende
Funktionen eingeschrankt:

- Parameter andern

= Modul im Forcemodus betreiben

- Firmwareupdate laden

- Passwort andern

Anwender ohne Benutzerkennung erhalten nur Leserechte,
aber keinen Schreibzugriff. Sie konnen die genannten Funkti-
onen nicht ausfiihren. Wenn Sie eine dieser Funktionen zum
ersten Mal in einer Sitzung ausfiihren, werden Sie zur Einga-
be des Benutzernamens und des Passworts aufgefordert.

» Geben Sie den Benutzernamen und das Passwort ein und
bestatigen Sie mit OK.

Windows-Sicherheit P

The server 192.168.5.3 is asking for your user name and password. The
server reports that it is from IO Device.

I Henutzername |

[ Kennwort |

: Anmeldedaten speichern

[ ok || Abbrechen

Eingabe Benutzername und Passwort
Bei Auslieferung gelten folgende Anmeldedaten:

Benutzername: admin
Passwort: Detmold

2454540000/02/12.2019



Um einen unberechtigten Zugriff zu verhindern,
sollten Sie die Anmeldedaten beim Einrichten des
Webservers @ndern. In der Folge sind die vor Ort
geltenden Datensicherheitsbestimmungen einzu-
halten.

Nach erfolgreicher Eingabe von Benutzername und Passwort
ist fir die aktuelle Sitzung keine erneute Eingabe erforder-
lich. Sie kdnnen sich nicht abmelden.

Passwort dndern

» Klicken Sie auf Passwort @ndern.

Das Fenster ,Passwort andern“wird geoffnet. Ggf. werden
Sie vorher aufgefordert, den Benutzernamen und das Pass-
wort einzugeben.

Um einen unberechtigten Zugriff zu verhindern,
schlieBen Sie immer den Browser, wenn Sie lhre
Arbeit beendet haben oder wenn Sie den Arbeits-
platz verlassen.

Aktuelle Anmeldedaten

Benutzername: admin

Neue Anmeldedaten

Neues Passwort wiederholen:

Passwort andern

Das neue Passwort muss mindestens drei Zeichen enthalten,

die GroB3- und Kleinschreibung ist zu beachten.

» Geben Sie ein neues Passwort ein.

» Wiederholen Sie das Passwort und klicken Sie auf Pass-
wort dndern.

Dokumentation
» Klicken Sie auf Hilfe.

2454540000/02/12.2019
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u-remote Web-Server 2.0.0

Weidmiller Interface GmbH & Co. KG
Klingenbergstralie 16

32758 Detmold

Gemany

Tel.: +49 5231 140

Fax.: +49 5231 14-202083

info@weidmueller.com

wwiw weidmueller.com

Weidmiller Interface GmbH & Co. KG

All rights reserved / Alle Rechte vorbehalten

Hilfedialog
» Um die Weidmiiller Website zu 6ffnen, klicken Sie auf
den Link.

In einem neuen Browserfenster wird eine Verbindung zur
Weidmdiiller Website hergestellt.

13.3 Moduleinstellungen und Diagnose

» Offnen Sie die Ubersichtsseite.

Weidmiiller 3£ i o

N
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Ubersichtsseite

Hier konnen Sie:

- Parameter des Moduls aufrufen und andern

- Diagnosen anzeigen

- Allgemeine Informationen zum Modul anzeigen

= Passwort andern

- Anderungen zuriicksetzen (Reset)

= Das Modul auf die Werkseinstellungen zurlicksetzen

Weidmiiller 3¢
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Die Moduleinstellungen sind nur zuganglich,
wenn der Forcemodus nicht aktiviert ist.

Die Anzeige der Statusdaten ist unabhangig von
der Feldbusverbindung jederzeit méglich. Ande-
rungen der Einstellungen konnen nur gespeichert
werden, wenn der Feldbus nicht aktiv ist.

Parameter aufrufen und bearbeiten
» Offnen Sie die Ubersichtsseite.

» Klicken Sie auf Parameter.
Die Parameter werden angezeigt.

Bei den editierbaren Parametern kdnnen Sie Anderungen in
das jeweilige Eingabefeld eintragen oder alternative Einstel-
lungen aus einem Pulldown-Meni wahlen.

> 1 . -
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e s I
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:0_,1 aa
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Modulparameter aufrufen und bearbeiten

» Geben Sie die gewiinschten Anderungen ein.
Jede Anderung wird mit einem griinen Symbol markiert, bis
sie Ubernommen wurde.

» Klicken Sie auf Anderungen iibernehmen um die
Anderungen zu speichern.

Alle Anderungen werden erst gespeichert, wenn Sie auf An-
derungen iibernehmen klicken. Alle Anderungen werden
zurlickgesetzt, wenn Sie auf Zuriicksetzen klicken.

Die Anderungen werden an das Modul iibermittelt, die grii-
nen Markierungen werden entfernt.

Webhserver neu starten (Reset)

Mit einem Reset kénnen Sie alle Anderungen, die seit dem
letzten Start des Webservers vorgenommen wurden, riick-
gangig machen.

Weidmiiller 3¢
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Bei einem Reset wird das Modul neu gestartet!
Alle nicht stromausfallsicheren Daten werden zu-
rickgesetzt.

» Offnen Sie die Ubersichtsseite.
» Klicken Sie auf Reset und dann auf Ja.

4 Méchten Sie wirklich neu starten?

K3

Webserver und Modul neu starten

Das Modul und der Webserver werden neu gestartet.

Modul auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Mit dieser Funktion kénnen Sie das Modul wieder in den

Auslieferungszustand bringen. Dabei werden folgende Daten

zurlickgesetzt:

= Alle Modulparameter

= Anmeldedaten und Passwortschutz

- Geanderte Modulparameter, die im Modul gespeichert
wurden

: Beim Zurlicksetzen wird das Modul neu gestartet!

» Offnen Sie die Ubersichtsseite.
» Klicken Sie auf Werkseinstellungen und dann auf Ja.

2454540000/02/12.2019



A Machlen Sie das Geral wirklich in den Auslieferungszusland
2urucksetzen?

X

Modul auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Das Modul und der Webserver werden neu gestartet. Das
Modul hat wieder denselben Zustand wie bei Auslieferung.

Diagnosedaten anzeigen
» Klicken Sie auf Diagnosedaten.
Es werden alle aktuellen Diagnosemeldungen angezeigt.

Weldmiiler X + .

=

Dlgocs

Anzeige der Diagnosedaten

13.4 Webserver im Forcemodus

Forcemodus aktivieren

Eingriff in die Steuerung!

Im Forcemodus sind Manipulationen an der
Anlage moglich, die zu lebensgefahrlichen
Personenschaden und zu Sachschaden fuh-
ren kdnnen.

Nutzen Sie den Forcemodus nur, wenn Sie
die angeschlossene Anlage sehr genau ken-
nen und jederzeit wissen, welche Folgen ihr
Handeln hat!

2454540000/02/12.2019
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Wird der Forcemodus wahrend einer beste-
henden Feldbusverbindung aktiviert, wird ein
Diagnosealarm erzeugt. Je nach parametriertem
Alarmverhalten kénnen weiterhin Ausgangs-
prozessdaten von der SPS lbertragen und vom
Modul fur alle ungeforcten Ausgangskanale ver-
arbeitet werden. Alle geforcten Ausgangskanale
ignorieren die Prozessdaten und verhalten sich
ausschlieBlich nach den Forcewerten.
Eingangsprozessdaten werden immer ubertragen,
unabhangig davon, ob sie durch Forcen simuliert,
oder Uber die physikalischen Eingange eingele-
sen werden.

Wird der Forcemodus ohne bestehende Feldbus-
verbindung aktiviert, wird die Feldbusschnittstelle
fur die Dauer des Forcens deaktiviert. Eine neue
Feldbusverbindung kann erst wieder hergestellt
werden, nachdem der Forcemodus beendet wur-
de.

Im Forcemodus kénnen Sie bereits vor der Inbetriebnahme
Funktionstests durchfiihren oder das Modul vorkonfigurieren,
auch wenn noch keine Sensoren oder Aktoren angeschlos-
sen sind. Daflir missen Sie den Betriebsmodus des Webser-
vers andern.

» Klicken Sie auf Forcen und Aktivieren.

Weidmiiller 3t
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Umschalten in den Forcemodus
Der Webserver befindet sich jetzt im Forcemodus, erkennbar

an dem signalroten Balken. Geforcte Kanéle sind an einer ro-
ten Umrandung zu erkennen.

Weidmiiller 3¢
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Weidmiiller 35 :
Em__

Anzeige im Forcemodus

Kanile forcen
» Um einen Kanal zu forcen, klicken Sie auf den Schalter
und anschlieBend auf Anderung iibernehmen.

Falls die Verbindung zwischen Webserver und
Modul unterbrochen wird, wird der Forcemodus
beendet.

Port Kanal URET-PN-HP-BIOL-12-30M

A

! B Eingangsbit a_J @

13.5 Firmware aktualisieren

» Laden Sie die aktuelle Firmware fiir alle Komponenten,
die aktualisiert werden sollen, von der Weidmiiller Web-
site herunter.

Firmwaredateien tragen die Endung .bsc”. Fir die
UR67-MP-Module heit die Datei beispielsweise UR67-MP-
00XX.bsc.

= Ein Firmwareupdate kann nicht rickgangig
gemacht werden! Die alte Firmware im Modul
wird Uberschrieben.

- Wahrend die Firmwaredateien geladen wer-
den, konnen Sie liber den Webserver nicht auf
das Modul zugreifen.

- Wahrend die Firmwaredateien geladen wer-
den muss sichergestellt sein, dass
- die Stromversorgung nicht unterbrochen

wird,
- keine Veranderungen am Modul vorgenom-
men werden.

» Um das Firmwareupdate durchzufiihren, klicken Sie in der
Menileiste auf Firmware.

E 3 o4 3
Sprache «

Passwort andern Firmware

Kanal forcen

Forcen beenden/deaktivieren
» Um den Forcemodus zu beenden, klicken Sie auf Forcen
und Deaktivieren.

Weidmiiller 3t
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Aktvieren
Port Kanal URET-PN-HP-

A

B
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A

Forcemodus deaktivieren

Die Station wird wieder in den Zustand vor dem Forcen ver-
setzt.

Weidmiiller 3¢
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Menii Firmware aktualisieren
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Die Firmware wird mit ihrem Versionsstand angezeigt.

Firmware aktualisieren

» Klicken Sie auf Firmware auswahlen.

» Waihlen Sie die Firmwaredatei aus dem Ablageort auf
Ihrem Rechner und klicken Sie auf Offnen.

» Klicken Sie auf Jetzt Update starten.

Die Firmware wird aktualisiert. Sobald das Update abge-

schlossen ist, werden Sie aufgefordert, den Koppler neu zu

starten.

» Klicken Sie auf Reset.

» Warten Sie bis der Koppler neu gestartet wurde und im
Webserver die Stationsiibersicht angezeigt wird.

Falls der Webserver nicht neu startet, lo0schen Sie

I die temporaren Browserdaten (Cache leeren, es
reicht nicht aus, nur die Verlaufsliste zu I6schen)
und rufen Sie den Webserver erneut auf.

2454540000/02/12.2019 Handbuch URG7-Multiprotokoll
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14 Demontage und Entsorgung

14 Demontage und Entsorgung | u-remote-Modul demontieren

14.2 u-remote-Modul entsorgen

Gefahrliche Beriihrungsspannung!

» Fuhren Sie Montage- und Verdrahtungsar-
beiten nur im spannungsfreien Zustand
aus.

» Stellen Sie sicher, dass der Montageort
spannungsfrei ist!

ACHTUNG

Die Produkte der u-remote-Reihe unterliegen

der WEEE (EU-Richtlinie 2012/19/EU), wel-

che die Riicknahme und das Recycling von

Elektro- und Elektronikgeraten regelt.

» Stellen Sie sicher, dass die demontierten
Produkte fachgerecht entsorgt werden!

HeiRe Oberfliche!

Das Gerat kann sich im Betrieb stark erwar-
men.

» Lassen Sie das Gerat abkiihlen, bevor Sie

es berlhren!

14.1 u-remote-Modul demontieren
» Entfernen Sie alle Kabel und Leitungen.

» Losen Sie die Befestigungsschrauben des Moduls.
» Beachten Sie die Hinweise zur fachgerechten Entsorgung.

2454540000/02/12.2019
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Sie kdonnen alle u-remote-Produkte nach Ende ihres Lebens-

zyklus an Weidmdiller zurlickgeben, wir sorgen fiir die fach-

gerechte Entsorgung. Dies gilt auch fiir Lander auBerhalb der

Europaischen Union.

» Senden Sie die Produkte bitte sachgerecht verpackt an
lhre zustandige Vertriebsgesellschaft.

Die Adresse lhrer zustandigen Landervertretung finden Sie
auf der Weidmdiller Website.

Weidmiiller 3¢
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Als erfahrene Experten unterstiitzen wir unsere Kunden und Partner auf der ganzen
Welt mit Produkten, Losungen und Services im industriellen Umfeld von Energie,
Signalen und Daten. Wir sind in ihren Branchen und Markten zu Hause und kennen
die technologischen Herausforderungen von morgen. So entwickeln wir immer
wieder innovative, nachhaltige und wertschopfende Losungen fiir ihre individuellen
Anforderungen. Gemeinsam setzen wir MaRstéabe in der Industrial Connectivity.

Weidmiiller Interface GmbH & Co. KG

Klingenbergstralle 26

32758 Detmold, Germany

T +495231 14-0 lhren lokalen Weidmdiiller Ansprechpartner

F +495231 14-292083 finden Sie im Internet unter:

www.weidmueller.de www.weidmueller.de/standorte Bestellnummer: 2454540000/02/12.2019
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